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Motordrehzahl Sensor / MSD GMR Ziindung Pickup
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Einfiithrung

Dieses Benutzerhandbuch ist ein wesentlicher Bestandteil der dynoKRAFT Motordrehzahl Sensor.
Der integrierte MSD GMR Pickup ist ein Produkt von MSD Performance (www.holley.com)

Dieses Produkt und alle seine Komponenten sind speziell angefertigte Geréte, die fiir den professionellen
Gebrauch entwickelt wurden und ausschlieflich in Forschungs- und Entwicklungseinrichtungen fiir solche

Zwecke verwendet werden diirfen.
© 2022 dynoKRAFT GmbH, Alle Rechte vorbehalten.

Dieses Handbuch ist urheberrechtlich geschiitzt von dynoKRAFT GmbH, im Folgenden als dynoKRAFT
bezeichnet.

Alle Rechte vorbehalten.

Dies ist ein Benutzerhandbuch-Ubersetzung aus englische Sprache fiir die dynoKRAFT Motordrehzahl Sensor..
Dieses Handbuch, der Kontroller und / oder die darin beschriebene Software, wird unter Lizenz bereitgestellt und

darf nur in Ubereinstimmung mit den Bedingungen dieser Lizenz verwendet werden.

Dieses Handbuch dient nur zu Informationszwecken, kann ohne vorherige Ankiindigung geédndert werden und
sollte nicht als Verpflichtung von dynoKRAFT ausgelegt werden.

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/motordrehzahl-sensor-msd-gmrpickup
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dynoKRAFT iibernimmt keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder Ungenauigkeiten, die in diesem

Handbuch auftreten konnen.

Kein Teil dieses Handbuchs darf in irgendeiner Form oder von irgendeiner reproduziert, in einem Abrufsystem
gespeichert oder {ibertragen werden

bedeutet, elektronisch, mechanisch, aufzeichnend oder anderweitig, ohne vorherige schriftliche Genehmigung von
dynoKRAFT.

Alle Marken, Handelsnamen, Dienstleistungsmarken oder Dienstleistungsnamen, die einem anderen Unternehmen
gehoren oder von diesem registriert sind und in diesem Handbuch verwendet werden, sind Eigentum der

jeweiligen Unternehmen.

Hersteller / Service / Garantie:
dynoKRAFT GmbH
Hugo-Eckener-Str. 33

D-50829 Koln

Deutschland

info@dynokraft.de

Installation und Konfiguration

Installation des GMR Pickup-Sensors

® Der dynoKRAFT Motordrehzahl Sensor kann auf Einzelfunken-Ziindspulen installiert werden, um die
Motordrehzahl zu erfassen.
Andere unterstiitzte Ziindsysteme sind in der "MSD GMR Pickup Installation Instructions" aufgefiihrt -
siehe Anhdnge unten auf dieser Seite.
INFO: Bitte zuerst die Sprache auf Englisch umstellen um den Anhang herunterladen zu kénnen.

1. Welche Litze fiir die Ansteuerung der Ziindspulen zustdndig ist, entnehmen Sie bitte dem Werkstatthandbuch

Thres Fahrzeugs.
Im Beispiel unten ist es entweder die BK, BK/O, BK/R oder BK/G Litze.

Wir wiéhlen die BK/G (schwarz/griiner Streifen) Litze, da diese am Steuergeratestecker gut erreichbar ist.

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/motordrehzahl-sensormsd-gmrpickup
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2. Installieren Sie den MSD GMR-Pickup iiber der Litze.
Die Konfiguration der Unterlegscheiben finden Sie in der beigefiigten Datei "MSD GMR Pickup Installation

Instructions".

® Bitte installieren Sie den MSD GMR Pickup méglichst weit von Ziindspulen entfernt.
Die Montage des Pickups direkt tiber den Ziindspulen (Coil-over-Plug) kann zu Rauschen im
Motordrehzahlsignal fiihren.
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4. Verbinden Sie das ROTE (+) und das SCHWARZE (-) Kabel mit der 12V DC Stromversorgung - zum Beispiel
12V Autobatterie.

5. Verbinden Sie den griinen Stecker mit dem ADAQbase RPM1- oder RPM2-Eingang:
Weil§ - V+

Braun - OV (Masse)

Griin - SIG

(D Bei Verwendung dieses Motordrehzahlsensors auf Allrad-Leistungspriifstinden (A200-4WD-ML und
A380-4WD-ML) stellen Sie bitte sicher, dass die "RPM Funktion" fiir Rollendrehzahl richtig eingestellt
ist. Weitere Informationen finden Sie im ADAQ-Software-Benutzerhandbuch.

Optional kann ein zweites ADAQbase Modul verwendet werden, um Motordrehzahl Sensor zu
unterstiitzen, wahrend die Standardkonfiguration der "RPM Funktion" fiir die Rollendrehzahl beibehalten

wird.
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Installation des Induktiv Drehzahl-Sensor

Diese Version des Drehzahlaufnehmers kann zur Erfassung sowohl von Hochspannungsverteilern als auch von

Coil-over-Plug-Ziindsystemen verwendet werden.
Es ist mit einem integrierten Steuerkreis ausgestattet und kann daher nur an den RPM 1 oder RPM 2 Eingang der

ADAQbase angeschlossen werden.
SchlieBen Sie diesen Drehzahlaufnehmer nicht an den ,,Eng RPM“-Eingang von YourDyno Ultimate oder

YourDyno V5 an!

2 NOTE:
Please make sure to correctly set the clamp with arrow pointing to spark-plug.
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Funktion:

Blau LED (blinkt) - Zeigt den Ziindimpuls an

Verbindungen:
Weill - V+

Braun - 0V (Masse)

Griin - SIG

Softwarekonfiguration

1. Offnen Sie im Fenster ,,OPTIONEN“ das Setup fiir RPM/Frequenzkanile und konfigurieren Sie den
entsprechenden RPM-Eingang als ,,Anderer RPM-Kanal“.

Weisen Sie einen Kanalnamen zu und passen Sie die Anzahl der ,,Impulse pro Umdrehung®“ im Fenster

. . « .
,Konfigurieren...“ entsprechend Threm Ziindsystem an.
ﬂ Cptions
[#- Basic dyno sstup — RPM/Frequency
- Aupe channels
RPM1 - RPM4 accept digital RPM and frequency signals
c RPM/Frequency channels Input Function Channel name Urit Setup
.CAN Bus RPM1AR | Load celll RFM hd RPM1
- Environmental power comection 5
bt sclchion RPMZ Cther RFM channel hd IndRPM Clamp I [D
- Moise fitering RPM3 Mot used = =1 1} ~orfigure |
- Raw data logging
- Company logo
- Show/Hide wisible control panel IndRPM RPM Pickup
- Define hotlkeys

- Results vs 777
- Post run Splash screen config
- Visual styles

-~ Fimmware upgrade

—H /Digital
Freq1-2 / Digital in 1-2 accepts digital frequency and on/off signals
Input Function Channel name Unit Setup
Freq2 Frequency2

— Help
Notes:
- Each brake/roller must have an associated RPM input

- Engine RPM = Bralkee or Roller RPM * Gear ratio

- In addition, Engine RPM can be directly measured using any RPM/Freq channel, but this is only used to
calculate Gear ratio (and detect slip)

- Only enable RPM sensors for brakes that are in use. When testing 2WD cars on 4WD dynos, disable the RPM
sensor that is not in use. Specify "Load cell1+2RPM" when using 1 RPM sensor and 2 {interdinked) brakes.

- RPM1 {default) or VRRPM for VR RPM sensor) must be selected by a jumper inside the YourDyno Ulimate box.

RPM1 and VRRPM inputs share the same hardware channel, and only one can be active at the time

# - -

RPM x setup

Channel name Pulses per revolution: Prescaler
IndRPM Clamp 05 1

Notes
Pulses per revolution is how many pulses (0 - 1 transitions) YourDyno will see per
revolution. For a trigger wheel it is the number of teeth, for an RPM pickup it is
either 1 or 0.5 depending on whether it is 2 stroke or 4 stroke.

Prescaler shall nomally be 1. Increase Prescaler for RPM frequencies higher than
ca 5000Hz (300,000 pulses per minute). Prescaler iz only available for RPM1,
RPM2 and VRRPM

2. Wihlen Sie in den Ubersetzungsverhiltniseinstellungen im Fenster ,,Neuer Testlauf die neu erstellten Kanal
als Quelle fiir die Motordrehzahl aus.

Die ADAQ-Software berechnet nun automatisch das Ubersetzungsverhéltnis basierend auf dem Walzendrehzahl-

und Motordrehzahlsignal vom Ziindimpulsgeber.
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10.00 engine revs/dyno rev | Lock gear ratio

fio in use: 0,00

dd brake while calculating gear ratio. Tums on when RPM =0

Brake force: 0%

Motes: YourCno will always calculate power at the brake(s)/rollen(s). Using the gear ratio, the
engine power ik calculated from Brake/roller power. | is therefore very important that the gear
ratio is comect.

210 by pressing the Lock gear ratio button while holding the RPM steady.

For transmisions with varable gear ratio, you can enter for example 1in the gear ratio, then you
at Results vs Speed. Enging HF will in this case be comect, but Engine Torque will
5 no way to calculate the Engine Torgue with a variable ratio gear box.

Cancel

==

Auto start setup ] Iﬂ.nange gauges] I MO setup

Gauge on/off

lose Dizmiss

3. Um die Motordrehzahl als Messgerit anzuzeigen, fiigen Sie bitte den ausgewdhlten Drehzahleingang (in
unserem Beispiel "IndRPM Clamp") als neues Messgerit hinzu.

Im Beispiel unten wurde der Messgerdt Typ in "Live Graph" gedndert, um die Signalqualitdt anzuzeigen.

® HINWEIS: Bitte beachten Sie, dass die analoge Anzeige "Motordrehzahl" ("Engine RPM") die
berechnete Motordrehzahl basierend auf der tatsdchlichen Rollendrehzahl (in unserem Beispiel RPM 1)
multipliziert mit dem Ubersetzungsverhéltnis ist.
Da die Rolle stillsteht kann nur das Signal vom MSD GMR Pickup (RPM 2) die tatsdchliche
Motordrehzahl anzeigen (RPM1 zeigt Null -> daher ist auch die Motordrehzahl Null).

HINWEIS 2: Wenn das Ubersetzungsverhiltnis richtig eingestellt ist, sollten sowohl die

"Motordrehzahl" ("Engine RPM")-Anzeige als auch die "RPM 2"-Anzeige die gleichen Drehzahlwerte
anzeigen.
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[ Running session: RPI

Test name:  RPM Fickup_1 +  Commerts:

Horsepower cormection factor: 0.965

New retardation run

4. Bei der Analyse aufgezeichneter Testldufe wird die erfasste Motordrehzahl als RPM 2-Kanal angezeigt (in

unserem Beispiel):

file Run Options Plugins /About
| Resuts va RPM | Resuits vs Time | Resuits v | Resuits table |
12 L
10
s |
o
<
S
o
=
o 64
4
4
PRn
oL
0 5 10 15
Seconds
= Farbe Farbe Max Engine Max Engine Welterdaten Wetterdaten G
Lo e et Name Yi Y2 Power Toraue =k (Wettokao Korr_-Norm Korr—Fokior Korr—Faktor L2
X v rev Pkt | o o: - @ o rry 28976 60Nm @ DR.. |22.10.2021 12:14:44 | T: 16,1C. Hum: 48.7%, P: 1012.6mBar |150 15852020 0.966 966

Status: YourDyno connected

Rauschunterdriickung
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Temperature = 17.0C, Pressure = 1012 7mBar, Humidity = 45,3%
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In einigen Féllen miissen Sie moglicherweise die Standardeinstellungen fiir die Rauschunterdriickung in den
Software-Einstellungen dndern.

Einige gute Ergebnisse konnen mit den Parametern "Rauschunterdriickung - Messinstrumente" und
"Rauschunterdriickung - Drehzahlsignal" erzielt werden, wenn beide auf 5 eingestellt sind.

Siehe: Einstellungen -> Rauschunterdriickung

— Rauschunterdriockung - Diagramm
Rauschunterdrickung so niedrig wie moglich einstellen.
Rauschunterdrickung, 0 (zus) bis 10 (max) |10 =

Info: Rauschunterdrickung-Einstellung kann mit Hilfe von log-Datei Import gestested
werden.

— Rauschunterdrockung - Messinstrumente
Je niedriger der Wert ist, desto schneller reagiert das Messgerat und umagekehrt.
Rauschurterdnickung, 0 (zus) bis 10 {max) |5 =

— Rauschunterdrnickung - Drehzahlsignal
Verwenden Sie den Wert 5, es sei denn, Sie haben Probleme mit dem RPM-Signalrauschen.

Drehzhl -Signal Fiter (5 =nomal, 0 =aus) |5 =

Wenn das Drehzahlsignal unregelmalig oder langsam reagiert, ist der Filter zu hoch eingestellt.

Demontage

Um den MSD GMR Pickup zu entfernen, befolgen Sie bitte diese Schritte:
1. Schalten Sie die Ziindung aus.
2. Entfernen Sie das ROTE (+) und das SCHWARZE (-) Kabel von der 12-V-Gleichstromquelle.

3. Entfernen Sie den Pickup-Sensor von der Litze.
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