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Einfiithrung

Dieses Benutzerhandbuch ist ein wesentlicher Bestandteil der dynoKRAFT ADAQ Controller Hardware.
Der LCP80 Controller ist ein Produkt von IMFsoft, s.r.o. (www.imfsoft.com). Die Lambdasonde LSU 4.9 ist ein
Produkt der Robert Bosch GmbH (www.boschaftermarket.com).

©2022 dynoKRAFT GmbH, alle Rechte vorbehalten.
Dieses Handbuch ist urheberrechtlich geschiitzt von dynoKRAFT GmbH, im Folgenden als dynoKRAFT bezeichnet.
Alle Rechte vorbehalten.

Original-Benutzerhandbuch fiir den IMFSoft LCP80-Controller, der mit dem Bosch L.SU4.9-Sensor in
Kombination mit der dynoKRAFT ADAQ-Hardware verwendet wird.
Dieses Handbuch, der Kontroller und / oder die darin beschriebene Software, wird unter Lizenz bereitgestellt und darf nur

in Ubereinstimmung mit den Bedingungen dieser Lizenz verwendet werden.

Dieses Handbuch dient nur zu Informationszwecken, kann ohne vorherige Ankiindigung gedndert werden und sollte nicht
als Verpflichtung von dynoKRAFT ausgelegt werden.
dynoKRAFT iibernimmt keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder Ungenauigkeiten, die in diesem Handbuch

auftreten konnen.

Kein Teil dieses Handbuchs darf in irgendeiner Form oder von irgendeiner reproduziert, in einem Abrufsystem
gespeichert oder iibertragen werden

bedeutet, elektronisch, mechanisch, aufzeichnend oder anderweitig, ohne vorherige schriftliche Genehmigung von
dynoKRAFT.

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/breitband
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Alle Marken, Handelsnamen, Dienstleistungsmarken oder Dienstleistungsnamen, die einem anderen Unternehmen
gehoren oder von diesem registriert sind und in diesem Handbuch verwendet werden, sind Eigentum der jeweiligen
Unternehmen.

Hersteller / Service / Garantie:
dynoKRAFT GmbH
Hugo-Eckener-Str. 33
D-50829 Koéln

Germany

info@dynokraft.de

Installation und Konfiguration

Installation der LCP80-Controller-Hardware

® VERMERK
Fiir beste Leistung installieren Sie bitte die Bosch LSU4.9 Breitband-Lambdasonde direkt in das
Abgassystem eines Fahrzeugs vor dem Katalysator oder einem anderen Abgasfilter.

Die Verwendung eines sogenannten ,tail-sniffer kann die Messwerte beeinflussen.

Ubersicht der LCP80 - LSU4.9 - ADAQbase-Verbindung
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Basic connections

Aux 1, 2, 3INPUT

Pawer supply

12v DC

ThC INPUT Example: Lambda Controller LCP 80
Example: EGT Sensor connected to AUX 1
Sensor type: Thermocouple Type-K Signal type: analog 0-5V DC

i ThC S—
Aux 3
Alx 2
Aux 1 =SIG
- Oy —

e Aux 1

USE DATA CONNECTION USB DATA CONNECTION
Connect ADAQexiom to PC Connect LCP80 to PC
using provided USB-C cable, using provided USB-B cable to setup the
DO NOT connect to USB hub or splitter, desired analog output AD scaling using

IMFSoft Lambda controll software.
Sugessted output: Lambda 1,0, Range 0-5V
Refer to IMF Soft LCP80 documentation for details.
dynoKRAFT

Erecay wmm—

Schritt fiir Schritt Anweisungen

1. Bitte verbinden Sie den LCP80-Controller mit dem mitgelieferten Netzteil mit dem Stromnetz. Alternativ kann
das LCP80-Steuergerit mit 12-V-Gleichstrom direkt vom Fahrzeug aus mit Strom versorgt werden, sofern die
Batteriekapazitdt ausreicht. Der LCP80 Controller benétigt ca. 1,5-2A bei 12VDC.

2. Verbinden Sie den analogen Ausgang AO 13 und Masse G 14 vom LCP80 mit dem entsprechenden analogen
Eingang AUX1 SIG und Masse mit AUX1 0V auf ADAQbase.

3. SchlieRen Sie den Bosch LSU4.9-Sensor an das mitgelieferte Verlangerungskabel und den 6-poligen Stecker
am LCP80-Controller an.

(D ACHTUNG - HEISSE OBERFLACHE
Sobald das LCP80-Steuergerdt mit 12 V Gleichstrom versorgt wird, wird der LSU4.9-Sensor aufgeheizt.
Schlielen Sie daher den LSU4.9-Sensor nicht an das Steuergerét an, wenn er nicht in das Abgassystem
des Fahrzeugs oder einen Schniiffler eingebaut ist.
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® VERMERK
Um Schidden am LSU4.9-Sensor zu vermeiden, heizen Sie ihn bitte auf, bevor Sie den Fahrzeugmotor

starten.

4. Verbinden Sie das mitgelieferte USB-Kabel mit dem LCP80-Controller, um ihn mit der IMFSoft PC-Software

zu konfigurieren.

® VERMERK
Auf einem mit dem Internet verbundenen Windows 10-PC wird der erforderliche Treiber automatisch
installiert. Bei fritheren Windows-Versionen muss der Treiber manuell installiert werden.
Bitte laden Sie es direkt von der IMFSoft-Website
herunter: https://imfsoft.com/files/master/software/USBdriver_v2.12.24.zip

5. Installieren Sie die Software IMFSoft LAMBDA Control, um das Ausgangssignal des Controllers konfigurieren
zu konnen: https://imfsoft.com/files/lambda/software/AppV9.4_LAMBDA _control%?20.zip

L.CP80 Controller Konfiguration

Wenn das LCP80-Gerdt mit 12 VDC eingeschaltet und mit dem mitgelieferten USB-Kabel an den PC
angeschlossen ist, stellen Sie sicher, dass sowohl der USB-Treiber als auch die LAMBDA Control-Software
installiert sind, bevor Sie fortfahren.

(Siehe Punkt 4 und 5 im Kapitel "Controller-Hardware LCP80 installieren")

1. Um sich mit dem LCP80-Controller verbinden und dessen Firmware konfigurieren zu kénnen, miissen Sie

zundchst feststellen, welchen COM-Port das Gerit fiir die PC-Kommunikation verwendet.

Starten Sie dazu bitte den "Gerdte-Manager" im Windows-Betriebssystem.

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/breitband
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und erweitern Sie den Abschnitt ,,Ports (COM & LPT)“, um alle an Thren PC angeschlossenen COM-Port-Gerdte
anzuzeigen. Merken Sie sich alle, um nach dem Abziehen des USB-Kabels die COM-Port-Nummer des LCP80-

Controllers ermitteln zu kénnen. Im Beispiel unten werden nur COM1 und COM16 verwendet.:
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File Action View Help
&= @ HFEl "

a = tsrwarc-PC
4N Computer

= Disk drives
‘B Display adapters
> -4 DVD/CD-ROM drives
Ug‘, Human Interface Devices
: g IDE ATA/ATAPI controllers
: %5 Imaging devices
> Keyboards
: }3 Mice and octher pointing devices
- . Monitors
: -EF Network adapters
: ﬁ PGRIEEE 1394 Bus host controllers
2 Y5 Ports (COM &LLPT)
E "% Communications Port (COML)
.YZ¥ ECP Printer Port (LPT1)

> ) Processors

> -4 Security Devices

: -% Sound, video and game controllers
> A Storage controllers

b M| Systern devices

- E Universal 5erial Bus contraollers

Sobald wir das LCP80 vom PC trennen, wird diese Liste aktualisiert, wobei nur aktive COM-Ports angezeigt
werden.

Wie Sie sehen konnen, ist COM16 verschwunden - das bedeutet, dass in unserem Fall der LCP80-Controller
genau diese COM-Port-Nummer (COM16) verwendet, um mit dem PC zu kommunizieren:
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® VERMERK
Falls Sie mehr als eine Hardware mit derselben COM-Port-Nummer haben, miissen Sie dem LCP80-

Controller eine neue Nummer zuweisen, um Hardwarekonflikte zu vermeiden.

Dies kann iiber COM-Port-Eigenschaften -> Registerkarte Porteinstellungen -> Erweiterte Funktion

erfolgen.

File

Action  View Help
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SHIENREETT yse serial Port (COM )
General Driver I De°tai|5|
1.
Bits per second: IBBDD ﬂ
Data bits: IB j
Parity: INone j
Stop bits: I‘I j
Flow contral: INone ﬂ
2. Advanced... | Restore Defaults |
( w
Advanced Settirf for COM16
COM Port Mumber: COM15 j 3.

oK |

USE Transfer Sizes
Select lower settings to correct performance problems at low baud rates.

Select higher settings for faster performance.

Cancel |
Defaults |

Receive (Bytes): 4096 7
Transmit (Bytes): 4096 W
—BM Options —Miscellaneous Options
Select lower settings to correct response problems. Serial Enumerator v
Serial Printer -
Latency Timer (msec): lm Cancel If Power Off -
Event On Surprise Removal Il
~ Timeouts SetRTS On Close -
Disable Modem Cirl At Startup I
Minimum Read Timeout {msec): IU vl Enable Selective Suspend r
Minimum Write Timeout {msec): m Selective Suspend Idle Timeout (secs): |5 -

2. Starten Sie die LAMBDA Control-Software und stellen Sie eine Verbindung zum LCP80-Controller her.

Driicken Sie die ,,i“-Taste und wahlen Sie dann die ,,Hardware variant® aus.

Wabhlen Sie zuletzt die richtige COM-Port-Nummer aus und driicken Sie die Schaltflache "Open".
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LAMBDA control V9.0.21
Copyright (c) 2018

Password Lock
U
Language Hel
‘ English [ Shc-wHints \

Engine Hour Manual Setting

Production information
Serial number; 99999-99-9999 Application version: V9.0.21 CPU version: 99.99 FIRMWARE upgrade

3. Lesen Sie den Flash-Speicher vom LCP80-Gerédt mit dem griinen Pfeil:
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R O|III®D XT3

LAMBDA control ¥9.0.21

Open
Copyright (c) 2018
misoft.com Close

Hardware variant:

LCP80 - Lambda Controller [~ |

Password Lock

‘ w o \
Language Hel

‘ English n \ ‘ Show Hints \
Engine Hour Manual Setting

‘ (] : E Q \

Production information
Serial number: 99999-99-9999 Application version: V9.0.21 CPU version: 99.99 FIRMWARE upgrade

4. Wechseln Sie zur ,,Tacho“-Ansicht, indem Sie auf das Tacho-Symbol driicken.

Wihlen Sie in dieser Ansicht den gewtiinschten Analogausgangstyp auf LAMBDA 1.0 und einen Bereich von 0-5
V aus.

Laden Sie diese gednderte Konfiguration zuriick zum LCP80-Controller, indem Sie auf das ROTE PFEIL-Symbol
driicken.

Der Controller ist jetzt bereit fiir die Verwendung mit der ADAQ-Software.

Das LCP80-Steuergerit sendet den gemessenen Lambdawert als analoges Signal an den AUX-Eingang des
ADAQbase-Steuergeriits.

® VERMERK
Sie konnen die Software LAMBDA Control verwenden, um die AFR-Werte fiir verschiedene
Kraftstoffarten einfach zu berechnen und andere Parameter des Bosch LSU4.9-Sensors zu {iberwachen.
Weitere Einzelheiten zur Verwendung der LAMBDA Control-Software finden Sie im IMFSoft-
Benutzerhandbuch: https://imfsoft.com/files/lambda/L.CP80/LambdaController_L.CP80_EN.pdf
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ADAQ Software Konfiguration

Um die Lambdawerte vom LCP80-Regler korrekt aufzeichnen zu kénnen, muss die ADAQ-Software wie folgt
konfiguriert werden.
1. Offnen Sie die ADAQ Software und navigieren Sie zu Optionen. Erweitern Sie den Abschnitt ,,Aux-Kanéle*

und wihlen Sie die Konfiguration ,,Aux 1-Kanal“ aus:
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[~ Basic dyno setup
- OBDZ setup
- Noise filtering Aue 1 sensorinput accepts 3 0-5V analog signal
- Raw data logging
- Auto save Aue 1 sensor connected
- Environmental power comection
- Themocouple
[=)- A channels —— Aux 1 channel setup
i A 1 channel -
i Mype 2 channel Sensortype: -
b A 3 channel
-~ Bralke controller setup Unit: lambda -
- Unit selection
-~ Compary logo
- Show./Hide visible contral panel Aux1 setup
- Define hotkeys 25 ' T T T T T T
- Results vs 777 =
- Posgt un Splash screen corfig E 20
- Firmware upgrade E
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lge Mouse to move points
Ctrl + Click to add point Load ramp l [ Save ramp ] [ Edit curve
Alt + Click to remove point

2. Stellen Sie sicher, dass das Kontrollkdstchen ,,Aux 1 Sensor angeschlossen® aktiviert ist.
Schreiben Sie den gewiinschten Kanalnamen und die gewiinschte Einheit in die Felder ,,Sensortyp“ und ,,Einheit“.
Klicken Sie einfach mit dem Mauszeiger auf dieses Feld, um es zu bearbeiten.

3. Passen Sie die Eingangsspannungskurve mit der Schaltfliche "Kurve bearbeiten" an.

Da der Ausgang des LCP80-Reglers im LAMBDA 1.0-Modus mit einem Bereich von 0-5 V konfiguriert ist,
entspricht das tatsdchliche Spannungssignal dem Lambda-Wert:

0V = Lambda 0,0

5V = Lambda 5,0
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- Environmental power comection
- Thermocouple
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Bestiitigen Sie die Anderungen, indem Sie im Fenster , Kurve bearbeiten® auf die Schaltfliche ,,OK* klicken.

Die neue Eingangskurve sieht nun wie folgt aus:
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Schlielen Sie das Fenster ,,Optionen®, um diese Einstellungen zu speichern.

(M ACHTUNG

Bitte beachten Sie, dass bei einer Anderung der Konfiguration eines analogen Eingangskanals oder einer

Anderung der Softwareeinheiten die ADAQ Software neu gestartet werden muss.

Driicken Sie OK und starten Sie die ADAQ Software manuell neu.

”
Restart YourDyno
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4. Um den Lambda-LCP80-Kanal im Hauptfenster der ADAQ-Software anzuzeigen, driicken Sie bitte die Taste

,» V* auf der Tastatur und wahlen Sie den entsprechenden anzuzeigenden Kanal aus:

dynoKRAFT ADA

File  Run Options Plugins Help/About
Results vs RPM | Results vs Time I Results vs Engine Torgue I Results table|
dynoKRAFT A200-4WD-ML (FWD)
1.0 T T
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DD e T B i
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