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Einfiihrung

Dieses Benutzerhandbuch ist ein wesentlicher Bestandteil der daynoKRAFT ADAQexiom Erweiterungsmodul.
Dieses Produkt und alle seine Komponenten sind speziell angefertigte Geréte, die fiir den professionellen
Gebrauch entwickelt wurden und ausschlieflich in Forschungs- und Entwicklungseinrichtungen fiir solche

Zwecke verwendet werden diirfen.
© 2026 dynoKRAFT GmbH, Alle Rechte vorbehalten.

Dieses Handbuch ist urheberrechtlich geschiitzt von dynoKRAFT GmbH, im Folgenden als dynoKRAFT
bezeichnet.

Alle Rechte vorbehalten.

Dies ist ein Benutzerhandbuch-Ubersetzung aus englische Sprache fiir die dynoKRAFT ADAQexiom
Erweiterungsmodul.

Dieses Handbuch, der Kontroller und / oder die darin beschriebene Software, wird unter Lizenz bereitgestellt und

darf nur in Ubereinstimmung mit den Bedingungen dieser Lizenz verwendet werden.

Dieses Handbuch dient nur zu Informationszwecken, kann ohne vorherige Ankiindigung gedndert werden und
sollte nicht als Verpflichtung von dynoKRAFT ausgelegt werden.
dynoKRAFT iibernimmt keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder Ungenauigkeiten, die in diesem

Handbuch auftreten konnen.

Kein Teil dieses Handbuchs darf in irgendeiner Form oder von irgendeiner reproduziert, in einem Abrufsystem
gespeichert oder iibertragen werden

bedeutet, elektronisch, mechanisch, aufzeichnend oder anderweitig, ohne vorherige schriftliche Genehmigung von
dynoKRAFT.

Alle Marken, Handelsnamen, Dienstleistungsmarken oder Dienstleistungsnamen, die einem anderen Unternehmen
gehoren oder von diesem registriert sind und in diesem Handbuch verwendet werden, sind Eigentum der

jeweiligen Unternehmen.

Hersteller / Service / Garantie:
dynoKRAFT GmbH
Kolonnenstr. 8

D-10827 Berlin

Germany
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Hardware Setup

Anschliefen der ADAQexiom-Hardware an den Windows-PC

® In diesem Handbuch wird davon ausgegangen, dass auf Threm Windows 11-PC die neueste ADAQ- bzw.
YourDyno Software installiert ist, wie in einem anderen Abschnitt dieses Wiki beschrieben (siehe:
Hauptartikel der ADAQ-Software Benutzerhandbuch), und dass der PC eine aktive Internetverbindung
hat sowie alle Windows-Updates installiert sind.

Das ADAQ Controller (Hardware und Software) ist fiir die Verwendung mit 32- und 64-Bit-Versionen von
Windows 11 ausgelegt.
dynoKRAFT bietet nur Unterstiitzung fiir dieses Betriebssystem.

Treiberinstallation

Bevor Sie das ADAQexiom-Erweiterungsmodul an Thren PC anschliellen, installieren Sie bitte das Treiberpaket
(siehe Anhédnge unten)
1. Laden Sie das ADAQexiom / VM167 SDK-Treiberpaket herunter, entpacken Sie es und installieren Sie es.

.\

i) Setup - VM167 SDK = 2

Ready to Install
Setup is now ready to beqin instaling WM 167 SDK on your computer,

Click Install to continue with the installation.

Install ] | Cancel

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adagexiom-benutzerhandbuch


mailto:info@dynokraft.de
https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaqexiom-benutzerhandbuch

2. SchlieBen Sie das Installationsprogramm mit der Schaltflache "Finish".

i5 Setup - VM167 SDK =

Completing the VM167 SDK Setup
C@ Wizard

Setup has finished installing VM 167 SDK on your computer,

Click Finish to exit Setup.

Plugin Installation

® Abhingig von Ihren Anti-Virus- oder Firewall-Einstellungen kénnen einige PCs die dll-Datei des Plugins
als schadlich betrachten und versuchen, die Installation zu verhindern, oder sogar vorschlagen, die Datei
unter Quarantédne zu stellen oder zu melden.
Bitte verhindern Sie dieses Verhalten der Anti-Virus- oder Firewall-Software in dem Sie entsprechenden

Aktionen vornehmen und die dll-Datei als Sichier anerkennen.

WARNUNG!

Installieren Sie NICHT gleichzeitig Valemann VM 167 und das ADAQexiom-Plugin.

Diese beiden Plugins versuchen, denselben Treiber zu verwenden, was zu Hardwarekonflikten fiihrt.

Um das ADAQexiom-Erweiterungsmodul verwenden zu kénnen, miissen Sie das ADAQexiom-Plugin fiir die
ADAQ-Software installieren.

1. Laden Sie die Datei ADAQexiom.zip (bzw .rar) herunter (siehe Anhédnge) und entpacken Sie es.

Dieses Zip- (Rar-) Paket enthdlt eine dll-Datei, die das eigentlichen Plugin darstellt.

Bitte beachten Sie, dass die Plugins NICHT abwartskompatibel sind. Verwenden Sie die richtige Plugin-Version
fiir Thre YourDyno-Version:
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3.3.45 Plugin for YD 3.3.45.zip
3.3.59 Plugin for YD 3.3.59.zip
3.3.74 Plugin for YD 3.3.75.zip
4.0.52 UnaVision Plugin for YD UnaVision 4.0.52

2. Starten Sie die ADAQ-Software und navigieren Sie zum Plugin Manager.

File  Run  Opticns | Plugins | Help/About
Results vs RPM | Results | Manage Plugins... |I
DYNOKRAFT ADAQioxm  »
10 Brake and Gear ratio
’ CANTool
Speed and Distance
R R
R R PR PP PR PP
T e

3. Klicken Sie auf die Schaltflache "Plugin installieren ..." und wéhlen Sie im folgenden Fenster die entpackte
Datei "ADAQexiomPlugin.dll" aus.

SchlieBen Sie nach der Installation das Plugin Manager-Fenster.
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|w

1 Manage Plugins... | = | =] P

r Plugin info
YourCyno's functionalty can be extended using Plugins. For example you can read data from differente data =~ | [ frrmmrrrssrmmm s e
sources (e.g. a USB analog data provider) or control switches like fans, throttle, etc. You can also calculate new
parameters using existing parameaters. You can add graphs, gauges and expose intemal varables, etc.

— Install new plugin

[ Browse and download plugins at Yourlyno.com ] [ Install plugin... ] Select the .dll file you created or downloaded

{4 Select a Plugin File

Organize * MNew folder

BE Deskteop i MName Date modified Type
4 Downloads N

% ADAQexiomPlugin.dil 20.08.2020 10:24 Application extens... 239 I{B|

| L=

. archiv 23.08.2020 08:21 File folder

:
1= Recent Places

4 Libraries
@ Documents
J‘i Music
[ Pictures

B Videos

) Homegroup

-

File name:  ADAQioxmPlugin.dIl ~ | VourDyno Plugin Files (“dll)  +|

[ open || cancel |

Manuelle Installation/Aktualisierung des Plugins

Wenn Sie die alte YourDyno-Software vor dem Update auf eine neuere Version zuerst deinstallieren, wird das
ADAQexiom-Plugin normalerweise nicht aus dem Verzeichnis ,,YourDynoPlugins“ auf Laufwerk C:\ geldscht.
Sobald die neue YourDyno-Software installiert ist, kann es dann zu einem Versionskonflikt zwischen YD und
ADAQexiom kommen.

Daher empfehlen wir, das ,,alte“ ADAQexiom-Plugin manuell durch eine ,,neue“ Version zu ersetzen, die mit Ihrer
gewiinschten YD-Version kompatibel ist.

SchlieBen Sie dazu bitte die YourDyno-Software — sofern es gestartet wurde — und navigieren Sie zu
C:\ProgramData\YourDynoPlugins

Ersetzen Sie in diesem Verzeichnis die beiden vorhandenen ADAQexiom.... .dll-Dateien durch neue, kompatible
Dateien gemadl$ der obigen Tabelle.
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M = | YourDynoPlugins — [m] X

3
Home Share View o

|
[] ¢ cut X 2 New item = \ﬂ open - [ selectan |
s Copy path 1] Easy access + Edit Select none |
Pinto Quick Copy Paste Move Copy Delete Rename New Properties
e [7] Paste shortcut 15 to o folder o @ History 25 Invert selection
Clipboard Organise New Open Select
<« v 4 > ThisPC » LocalDisk (C:) > ProgramData > YourDynoPlugins v o > Search YourDynoPlugins
A Name Date modified Type Size
3 Quick access
rmp files 1 File folder
[ Deskto
P suancsRlugin 1 File folder
¥ Dounloads [7] ADAQexiomEase.dil 1 Application exten... 3KE
= Documents [ ADAQexiomPlugin.dll 1 Application exten... 419KB
=] Pictures RETT € channel thermocouple module.dbe 1 DBC File 1KB
temp [ AEM 22channel senser medule.dbe 1 DBC File 3K
03_2024 [] BrakeRpmAndLoadCelldll 2 Application exten... 25KB
018 [ DelayedChannels.dil 2 Application exten... 82KB
) : [ ECUMaster lambda.dbe 1 DBC File 2KB
Datenblatter technische Beschreibung ) o
[ Holley ECU Racepak.dbe 1 DBC File 5KB
= WORK-OFFICE (WVE-data) (W) [4] scanTool.dil Application exten... 583 KB
@ OneDrive - Personal 4] SequencerConfig.dil Application exten... 170KB
] SpeedAndDistance.dil Application exten... T9KB
f @ ThisPC
J 3D Objects
[ Desktop
[ Deocuments
| 4 Downloads
i B Music
=] Pictures
B videos
i, Local Disk (C:)
- DATA (D)

- Backup (G)
== \WORK-OFFICE (\\VE-data) (W:)
== PRIVATE (\\VE-data) (X:)

= O N_CTHEE AVVE_Aaba) (Ve

Plugin Konfiguration

Lizenz

Fiir alle erweiterten Funktionen von ADAQexiom-Modulen ist fiir den normalen Betrieb eine Lizenz fiir das
ADAQ-Software-Plugin erforderlich.

Fiir eine bestimmte MAC-Adresse Thres PCs wird ein Lizenzschliissel generiert. Bitte wenden Sie sich an
dynoKRAFT, um eine Lizenz fiir Thren PC zu erwerben.

Sie miissen uns IThre MAC-Adresse mitteilen.

Bitte geben Sie den erhaltenen Lizenzschliissel in das entsprechende Feld ein, um das Plugin zu aktivieren.

=B R

|'\

MALC:

License:

Analog Eingdnge
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Das ADAQexiom-Modul bietet fiinf frei konfigurierbare 0-5 VDC Analogeingédnge.
Um sie zu konfigurieren, navigieren Sie bitte zur ADAQexiom-Konfiguration: Menii-Plugins -> dynoKRAFT
ADAQexiom -> ADAQexiom configuration.

Wibhlen Sie den ersten Reiter mit dem Namen "Analog Inputs":

Analog Inputs | Relay Control | Fan Control |

Setup analog input channel @ |1 -

Channel name:  Channel 1 -

Unit: -

Min: (0,00 == Volt equals: |0.00 =
Mane: (0,00 == Volt equals: |0.00 =
Cffset: 0,00 = Volt

Raw input: D Walt

So richten Sie den Analog Eingangskanal ein

1. Wihlen Sie aus der Dropdown-Liste "Setup analog input channel" den Kanal aus, den Sie konfigurieren

mochten.

2. Klicken Sie auf den Dropdown-Pfeil im Feld "Channel name", um einen vordefinierten Kanalnamen
auszuwdhlen.

Um Thren eigenen Kanalnamen zuzuweisen, wéhlen Sie bitte die Option <custom> und benennen Sie den Kanal
nach Thren Wiinschen um.

3. Wihlen Sie die Einheit aus, die Sie verwenden mochten. Wahlen Sie <custom> um zu ein benutzerdefinierte

Einheitennamen anzugeben.

4. Stellen Sie die Sensorkalibrierung (Interpolation) {iber min. und max. Felder ein.
Beispiel:

Bosch 0 261 545 076

0,5V =0 MPa
4,5V =1MPa
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Entsprechende Einrichtung des Analogeingangs:

Analog Inputs | Relay Control | Fan Cortrol |

Setup analog input channel :

Channel name: MAP sensar -

it : MFPa -

Min: 0,50 == Volt equals: |0.00 ={| MP:
Mac: 450 = Vol equals: 1,00 =/ MP:

Cffset: 0.00 =/ Volt

Raw inpit: 0 Valt

Einheiten umrechnen

Im obigen Beispiel haben wir MPa als Einheit verwendet.

Wenn Sie andere Einheiten verwenden moéchten, dndern Sie bitte den Namen im Feld "Einheit" und berechnen Sie
die neuen Werte fiir die Sensorinterpolation manuell neu.

Es gibt viele Online-Tools zur Konvertierung von Einheiten, die Sie verwenden kénnen, zum Beispiel: Digital
Dutch

Beispiel - gleicher Sensor wie im obigen Beispiel erwdhnt

Entsprechende Einrichtung des Analogeingangs, konvertiert in bar:
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Analog Inputs | Relay Control | Fan Control |

Setup analog input channel :

Channel name:  MAP sensor -

Lt : bar -

Min: |0.50 2| Vol equals: |0.00] “| bar
Mac 450 = Vol equals: (10,00 = bar
Offset: 0.00 = Volt

Raw input: 0 Walt

und konvertiert zu psi:

Analog Inputs | Relay Control | Fan Control |

Setup analog input channel :

Channel name: MAP sensaor -

it : psi -

Min: 0,50 - Vol equals: |0.00 = psi

Mae 450 = Vol equals: 14504 |2 psi
Offset: 0.00 = Vol
Raw input: 1] Walt

Offset. Raw input

In vielen Fillen erhalten Sie in einem Werkstatthandbuch Informationen zur spezifischen Ausgangsspannung des
Sensors in Bezug auf den gemessenen Wert (Druck, TPS usw.).
Diese Sensoreigenschaften gelten, wenn die Ausgangsspannung direkt am Sensor gemessen wird.

In den meisten Féllen verwenden man ldangere Zuleitungen und Nadeln, um die eigentliche Fahrzeugverkabelung
oder den tatsdchlichen Fahrzeugstecker zu durchstechen und die Spannung am Sensor direkt abzulesen.
Trotzdem ist aufgrund des Widerstands des Anschlusskabels die tatsdchlich an der Schraubklemme der

ADAQbase oder des ADAQexiom abgelesene Spannung niedriger.
Um diesen Verlust auszugleichen, kénnen Sie das Feld "Offset" verwenden, um die tatsdchliche Spannung an der
Schraubklemme mit der Spannung direkt am Sensor abzugleichen.

Stellen Sie den Wert positiv oder negativ nach Ihren Wiinschen ein.

Das "Raw input" Feld zeigt den aktuellen Messwert des ausgewdhlten Analog Eingangskanals.
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Vergleichen Sie diesen Messwert mit einem Multimeter-Messwert direkt an der Signalquelle und passen Sie

gegebenenfalls den "Offset" entsprechend ein.

Relaissteuerung

Das ADAQexiom-Modul bietet vier Relais.
Jedes Relais kann max. 24 V 5A (8A Spitzenlast, Kurzzeitg).
Mit diesen Relais konnen Sie verschiedene Geréte wie externe Lambda-Regler, Liifter (iiber

Hochspannungsrelais), Leuchten usw. ein- und ausschalten.

Automatischer Relaisbetrieb unter Verwendung logischer Bedingungen

Die Relaissteuerung kann mithilfe von Logik automatisiert werden, die fiir einen bestimmten Eingangskanal
definiert sind:

Analog Inputs | Relay Control | Fan Control
Setup digital outputs

Tum On @ Off relay 1when: MNotused * iz x w than |00 =
Tum On @ Off relay 2when: Mot used * i3 = - than (0.0 =
Tum On @ Off relay 3when: Mot used - i = - than |00 =
Tum On @ OFf relay 4when: Mot used -~ is > » than (0.0 =

False, False, False, False

@ Die Relais Steuerlogik hat hchste Prioritit.
Dies bedeutet, dass der Status "Aus" nicht manuell iiberschrieben werden kann, sobald der logisches
Parameter erfiillt ist.

Beispiel

Ein Unterbodenbeleuchtung sollte sich einschalten, wenn sich das Fahrzeug sich nicht bewegt (die Rollendrehzahl
liegt nahe bei Null).

Um diese Aufgabe zu erfiillen, miissen folgende Schritte unternommen werden:

1. Verdrahten Sie den Lichtschalter {iber ein Hochspannungsrelais, das wiederum vom ADAQexiom 24V-Relais
aktiviert wird.

Alternativ kann ein 24-V-LED-Licht direkt von ADAQexiom geschaltet werden, ohne dass ein
Hochspannungsrelais erforderlich ist.
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2. Richten Sie die Relaissteuerung wie folgt ein:

Analog Inputs | Relay Control | Fan Control

Setup digital outputs

Tum @ On () OF relay 1when: RPMI v ig = « than 10,0 =
Tum ) On @ Off relay 2when: Mot used -~ is = » than 0.0 =
Tum @) On @ Off relay 3when: Not used - iz > w than (0.0 =
Tum ) On @ O relay 4when: Mot used - iz > « than 0.0 =

True, False, False, False

Da die RPM1 Eingang (die standardmaRig die Rollendrehzahl in dynoKRAFT Priifstande ist) derzeit unter 10
liegt, ist die Bedingung erfiillt.
Dies bedeutet, dass das Relais 1 eingeschaltet ist.

Tastenkiirzel-Einstellungen

Hotkey settings
[] Presshold [ Hotkey

[] Presshold [] Hothkey

[7] Presgshold  [] Hothkey

[] Presshold [ Hotkey

Aktivieren Sie das entsprechende Kontrollkédstchen, um das erforderliche Verhalten eines bestimmten Relais zu

aktivieren.

Press hold

Diese Funktion ist zur Zeit nicht aktiv.

Hotkey:
Aktivieren Sie diese Option, um mit Hotkey ein Relais zu betreiben.

Hotkeys definieren
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Define hotkeys

Rely T htkey:

Subname:

Relay 2 hotkey:

Subname:

Rely 3 htkey:

Subname:

Aoy 4 oty

Subname:

Hotkeys

Driicken Sie die Taste (Standard <Keine>), um einen Hotkey fiir ein bestimmtes Relais zuzuweisen.

Driicken Sie ein Taster (oder eine Kombination), den Sie verwenden moéchten, und bestédtigen Sie mit der

Eingabetaste.

Analog Inputs | Relay Control | Fan Control

Setup digital outputs

Tum @ On

) Off  relay 1 when:

Tum ) On @ OFf relay 2 when:

Tum () On @ OF relay 3 when:

Tum ) On @ OF relay 4 when:

Hotkey settings
RPM : +h BT ¥ Ll [ Prese hnld Hothey
o5 Set hotkey L |
Mat Press enter to confim Hotheey
Currenthy set combination: Cii+F7
Mot Hothkey
Mot used - is = w» than 0.0 [ [] Press hold || Hotkey

True, False, False, False

Define hotkeys

Relay 1 hotkey:
Subname:

Relay 2 hatkey:
Subname:

Relay 3 hotkey:
Subname:

Relay 4 hotkey:
Subname:

Subname

Verwenden Sie dieses Feld, um den Namen des Relais zu dndern.

Dieser Name wird dann in den ADAQexiom-Quick Access Tools angezeigt.

Define hotkeys

Relay 1 hatkey:

Subname: Lambda 1

Rely 2hotkey:

Subname:

Rely 3hatkey

Subname:

Aoy 4 oty

Subname:
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ADAQexiom Quick Access Tools Oberfldche:

Digital inputs Fan control
ﬁjﬁgﬂ l:” Ctrl+F6 Press hold [] Hotkey |
Relay 2: <NONE=> Press hold [ Hotkey

Relay 3: <NONE>

Relay 4:

<NONE>

(= Auto

Always on top

® Nachdem Sie den Subnamen gedndert haben, klicken Sie bitte mit dem Mauszeiger auf ein anderes Feld,
um die Einstellung zu speichern (verlorene Fokus -Kontrolle).
Wenn Sie das ADAQexiom-Konfigurationsfenster direkt schlielen, ohne auf ein anderes Feld zu klicken,
wird der Subname nicht gespeichert.

Liiftersteuerung

CARDID: 0
DIGITAL OUTPUT: O1

Das ADAQexiom-Modul bietet ein spezielles Signal zur Steuerung der Liifterleistung in Abhédngigkeit von der

Fahrgeschwindigkeit.
Das Steuersignal ist ein PWM 0-5V

Einrichten des PWM-Ausgangs

1. Wihlen Sie den richtigen Rollendrehzahl-Eingangskanal.
In dynoKRAFT-Priifstainde RPM 1 ist der Standardkanal.

2. Die PWM-Frequenz kann iiber Auswahlfeld eingestellt werden.
Bei Verwendung eines dynoKRAFT CFM24-Liifters stellen Sie bitte die Frequenz auf 11718,75 Hz ein.
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Analog Inputs | Relay Control | Fan Control

Select input: RFM 1 -
PWM input frequency
292968Hz: @ 1171875 Hz 46785 Hz

Roller revolution:  |1.0000 2| meters
Fan min speed at: |10 2| km/h
Fan max speed at: 100 2| km/h
U
Actual fan speed: | [ Auto

3. Rollerumfang:
Geben Sie hier die mit einer Rolle-Umdrehung zuriickgelegte Strecke ein:

M120-pro, M200-evo, xM200-evo
440mm Roller -> 1,3823 m

A200 / A330-series
515mm Roller -> 1,6179 m

A380-series
640mm Roller -> 2.0106 m

4. Richten Sie die min. und max. Fahrgeschwindigkeit, bei der die Liifterleistung zwischen 0 und 100% liegt
Fiir dynoKRAFT CFM24 verwenden Sie bitte 10 und 100 km/h.

® Der Wert fiir die Mindestdrehzahl des Liifters darf nicht unter 10 km / h liegen.
Dies soll verhindern, dass die Geblase nicht "kriecht", was auftreten kann, wenn sich der
Rollendrehzahlsensor auf "hohem" Stand befindet, da sich einer der Zdhne der Signalscheibe vor dem
Hall-Sensor-Kopf befindet.

Manueller und automatischer Betrieb

Um einen bestimmten Ausgangspegel manuell einzustellen, deaktivieren Sie bitte das Kontrollkdstchen "Auto"

und verwenden Sie den Schieberegler:
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Actual fan speed: |[ Auto

Um zum automatischen Betriebsmodus zuriickzukehren, aktivieren Sie bitte das Kontrollkdstchen "Auto".
Mit "Max out" modus wird der Steuersignal fiir Liifter sofort auf maximum angesteuert, sobald das min.
Fahrgeschwindigkeit erreicht ist. Effektiv arbeitet dann der Liifter in AN / AUS Modus.

® Die Einstellung des Kontrollkéstchens "Auto" im Konfigurationsfenster wird moglicherweise von
derselben Funktion iiberschrieben, die sich im Bedienfeld "Quick Tools" befindet, sobald es getffnet

wird.

Betriebszeitzahler

Um zu sehen, wie viele Stunden der Priifstand in Betrieb ist, driicken Sie bitte auf das ,,?“-Zeichen im

ADAQexiom-Konfigurationsfenster. Ein weiteres Popup-Fenster mit dem Betriebszeitzdhler wird angezeigt.

[ ACHTUNG
Der Betriebszeitzdhler wird im Windows-Register gespeichert. Verwenden Sie daher beim Deinstallieren
der ADAQ-Software keine ,,Deinstallations“-Software, die nach Registereintragen in Windows sucht.
Wenn Sie die entsprechenden Registereintrdage bei der Deinstallation der Software 16schen, wird der Wert
des Betriebszeitzdhler zuriickgesetzt.
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ﬂ ADAQexiom Configuration = 2

cdynoKRAFT
ADAQSY =

Analog Inputs | Relay Control | Fan Control | PWM 2 Control | THR Control

Setup analog input channel © |1 (ID: 0) v

Channel name: Channel 1 -
Uit : -

Min: (0,00 =-| Violt equals: | 0.00 =

2

Mz (0,00 =-| Violt equals: |0.00 =

Offaet: 0,00 ={ Volt
Raw input: 0 Vaolt
| = ]
Worktime: 0 days 0 hours 5 minutes
Status 1D 0: Disconnected
Status 1D 1: Disconnected =

THR Controll (ID:1)

CARDID: 1

DIGITAL OUTPUT: O1 und O2
Mit dieser Funktion konnen Benutzer die beiden Digitalausgdnge O1 und O2 verwenden, um ein Ride-by-Wire-
Signal zu simulieren, und zwar in Kombination mit externen Signalverstarkern/-wandlern, um das 0-5-V-PMW-

Signal in ein lineares, analoges 0-5-V- oder einen anderen Signaltyp umzuwandeln .

Verwenden Sie die Funktion ,,TRIM“, um die Ausgangsspannungspegel nach Bedarf anzupassen:
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dynoKRAFT
ADAD

| Analog Inputs | Relay Control | Fan Control | PWM 2 Control | THR Control

PWM input frequency
@ 292968Hz (O 1171875 Hz ) 46785 Hz [] Use csvfileto control THR output

PWM3Tim 50 | |
Cumrent value:

Curmrent value:

Curent output
0

Auto-blipper
Repetitions
Thr position (%)
On time {ms)

OHf time {ms)

. Status 10 0: Disconnected
[ Status 1D 1: Connected | Analog Input 6-10: active | THR Contral: active

2 Uberpriifen Sie die Spannungspegel mit einem Multimeter, bevor Sie diese Signale an das elektrische

System des Fahrzeugs anschliefen.

Sobald der TRIM auf Ihre Bediirfnisse eingestellt ist, erzeugen beide O1- und O2-Ausgdnge ein lineares
Spannungsausgangssignal (PWM) in Bezug auf die aktuelle THR-Schiebereglerposition (0-100 %).

Auto-Blipper

Diese Funktion kann verwendet werden, um automatisch eine Reihe von Gasst6en in Wiederholungen
auszufiihren.
Dies ist beispielsweise niitzlich, wenn ein frisch tiberholter Motor eingefahren wird, ohne dass der Bediener das

Fahrzeug tatsachlich auf dem Leistungspriifstand fahren muss.

Passen Sie die Anzahl der Wiederholungen, die Thr-Position in % sowie die EIN- und AUS-Zeit in Millisekunden
Thren Bediirfnissen an.
Ein guter Ausgangspunkt sind 100 Wiederholungen, 20-25 % Gas und eine Einschaltzeit von ca. 300 ms sowie

eine Ausschaltzeit von ca. 500-600 ms.
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Der Auto-Blipper wird tiber das Fenster ,,Quick Access Tools“ mit den Tasten START und STOP aktiviert:

THR control
U

[] Set THR value manually |0
Auto blipper

I ‘-‘ ‘-‘ Remaining reps: 10 Status:  Stopped

Current THR value: 0%

Always on top

Fehlerbehebung

Error loading plugin Internal data logging

Wenn Sie das ADAQexiom-Plugin mit einer Neuinstallation von YourDyno 3.3.59 oder 3.3.75 verwenden, wird

beim Starten der YD-Software moglicherweise die folgende Fehlermeldung angezeigt:

Error leading plugin Internal data logging *

Internal data logging: Error loading plugin. Check if a new version is
available. Mote: You must first uninstall the existing plugin before
installing a new version of the plugin,

Ursache
Die Hauptursache fiir diesen Fehler ist ein doppelter Kanalname. In den meisten Féllen handelt es sich um einen
Konflikt zwischen YourDyno ,,Aux Channel Name* und dem ADAQexiom Plugin Analog Input ,,Channel Name*:
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ﬂ Options

[#]- Basic dyno setup

=
- Themmocouple channels Aux  sensorinput accepts a 0-5V analog signal
- RPM/Frequency channels ]
. Brake and output channels Input  Inuse Channel name Unit Channel value
- CAN Bus Aux LcP8o | |tamda | | Configure.. 0.00
- Average Power/Torgue
- Environmental power comection @ | MAP | ||:=5i | Configure... 0.00
- Unit selection
.- Noise fitering Aux3 |aux3 | |aser> | | Configure . 0.00
-~ Raw data logging Axd [ |Auwd Vot Corfigurs 0.00
- Auto save —
- Company logo Axd ] AuxS Volt Configure 0.00
- Show/Hide visible control panel — —
.. Define hotkeys AL [ T Volt Configure 0.00
- Results ve 777 - - S

Aux A7 Volt Configure 0.00
- Post run Splash screen config O i o =
- Visual styles Auxd (1 |Auxd Walt Configure 0.00
- Firmware upgrade

VS:

ﬂ ADACexiom Cenfiguration

cdynoKRAIFT
ADAQEE

Analog Inputs  Relay Control  Fan Control  PWM 2 Contral - THR Control

Setup analog input channel = |1 (1D: 0) v

Min: (0.00 = Volt equals: |0.00 =

Max: (0.00 = Volt equals: |0.00 =
Offget: 0.00 = Volt

-

Raw input: I:l Volt

Losung

Bestdtigen Sie die obige Fehlermeldung mit der Schaltflache ,,OK* und starten Sie die Software.

Navigieren Sie zu den Hauptoptionen der Software und benennen Sie den Namen des Aux-Kanals um, oder
navigieren Sie zur ADAQexiom-Plugin-Konfiguration und benennen Sie den Kanalnamen auf der Registerkarte
»Analog Inputs® in einen anderen um.

Starten Sie die YourDyno-Software neu.
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