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https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaqg-software-benutzerhandbuch


https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaq-software-benutzerhandbuch

4 Neu ab Version 3.3.10
4 RPM / Frequenz Eingang Konfiguration
4 Nothalt! Funktion
4 Rein- / Rausfahren Funktion
4 Neu ab Version 3.3.55
4 Video-Ubersicht aller neuen Funktionen
4 Obligatorisches Firmware-Upgrade!
4 Horizontale und vertikale Balkenanzeige
4 Alarm- und Anzeigefarben. Seitenverhéltnis des Messgeréts
4 Messgerdtegruppen
4 Ausgangskanal Einstellungen
e Bremssteuerung
e Drosselklappe Steuerung
e Ride-By-Wire
4 Sequencer
4 Drehzahl-Kurve
4 Neu ab Version 4.0.xx - UnaVision

4 Video-Ubersicht aller neuen Funktionen

Dieses Benutzerhandbuch ist ein wesentlicher Bestandteil der dynoKRAFT ADAQ Software.

Alle beschriebenen Funktionen und Einstellungen gelten auch fiir die urspriingliche YourDyno-Software.
Dieses Produkt und alle seine Komponenten sind speziell angefertigte Gerdte, die fiir den professionellen
Gebrauch entwickelt wurden und ausschlieflich in Forschungs- und Entwicklungseinrichtungen fiir solche

Zwecke verwendet werden diirfen.
© 2026 dynoKRAFT GmbH, alle Rechte vorbehalten.

Dieses Handbuch ist urheberrechtlich geschiitzt von dynoKRAFT GmbH, im Folgenden als dynoKRAFT
bezeichnet. Alle Rechte vorbehalten.

Dies ist ein Benutzerhandbuch-Ubersetzung aus englische Sprache fiir die dynoKRAFT ADAQbase Software.
Dieses Handbuch, der Kontroller und / oder die darin beschriebene Software, wird unter Lizenz bereitgestellt und

darf nur in Ubereinstimmung mit den Bedingungen dieser Lizenz verwendet werden.
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Dieses Handbuch dient nur zu Informationszwecken, kann ohne vorherige Ankiindigung gedndert werden und
sollte nicht als Verpflichtung von dynoKRAFT ausgelegt werden.
dynoKRAFT iibernimmt keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder Ungenauigkeiten, die in diesem

Handbuch auftreten kdnnen.

Kein Teil dieses Handbuchs darf in irgendeiner Form oder von irgendeiner reproduziert, in einem Abrufsystem
gespeichert oder iibertragen werden, bedeutet, elektronisch, mechanisch, aufzeichnend oder anderweitig, ohne
vorherige schriftliche Genehmigung von dynoKRAFT.

Alle Marken, Handelsnamen, Dienstleistungsmarken oder Dienstleistungsnamen, die einem anderen Unternehmen
gehoren oder von diesem registriert sind und in diesem Handbuch verwendet werden, sind Eigentum der

jeweiligen Unternehmen.

Hersteller / Service / Garantie:
dynoKRAFT GmbH
Kolonnenstr. 8

D-10827 Berlin

Germany

info@dynokraft.de

Hardware-Setup

ADAQbase

Bitte installieren Sie zunédchst die ADAQ-Software, das ADAQexiom-Plugin und den ADAQexiom-Treiber, bevor
Sie Hardware an Thren PC anschliefen.

@M Informationen zur Installation der ADAQbase-Hardware und der entsprechenden Treiber finden Sie im
ADAQbase-Benutzerhandbuch.

PC Anforderungen

Betriebssystem : Windows 11
CPU: Um einen schnellen und zuverldssigen Betrieb der ADAQ-Software zu gewéhrleisten, verwenden Sie bitte

eine CPU mit einem Benchmark-Score von min. 7500.
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Die empfohlene Punktzahl betrdgt 10000 oder héher, wenn Live-Graph-Funktionen verwendet werden, mehrere

Tests visualisiert werden oder die Sequencer- bzw. Math-Channel-Funktionen genutzt werden.

Anschliisse:

- Mindest. 3x USB3.0 direkt auf dem Mainboard.

HINWEIS: Es ist nicht erlaubt, ADAQbase oder ADAQexiom iiber USB HUB (auch intern zum PC-Gehéuse!) zu
verbinden - dies kann die Datenverbindungsleistung zwischen Controller und Software erheblich beeintrdchtigen.
- Integriertes Bluetooth LE (4.0 oder neuer) optional, externer BT LE Dongle

- LAN- oder WLAN-Verbindung

Softwareinstallation

® Die ADAQ-Software wurde eingestellt. Support fiir die ADAQ-Software wird nicht mehr
angeboten.
Um die YourDyno Software zu installieren, laden Sie bitte das neueste Installationspaket von der

Website https://yourdyno.com/software/ herunter.

1. Fiihren Sie nach dem Herunterladen des Installationspakets die Datei "dynoKRAFTinstaller_x.x.xx.exe" aus.
HINWEIS: x.x.xx steht fiir die Versionsnummer.

Klicken Sie auf die Schaltflache "Weiter", um den Installationsassistenten zu starten.

|'\

[, dynoKRAFT ADAQ Setup 3

cdynoKRAFT
ADAQ

Welcome to the dynoKRAFT
ADAQ Setup Wizard

The Setup Wizard will install dynokRAFT ADAQ on your
computer, Click ™ext™ to continue or "Cancel™ to exit the
Setup Wizard,
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2. Bitte wéhlen Sie mindestens folgende Plugins aus der Liste aus.
Beim alle gelistete Software-Erweiterungen handelt es sich um Drittanbieter-Plugins. Diese werden von
dynoKRAFT nicht unterstiitzt.

Driicken Sie die Taste "Weiter", um fortzufahren.

%) dynoKRAFT ADAQ Setup x

Optional features to install dgn ['_]I(

Select the features to be installed

[ | PTH200 external environmental sensors plugin
[ ] vm167 plugin {only install if driver is installed)
[.#] OBD2 =can tool plugin

[ ] USE Relay

[ | vMTronic 4ch USE relay

[ ] caNTool USE can bus interface

[m] select Al

Advanced Installer

3. Wihlen Sie das Installationsverzeichnis aus und d riicken Sie die Taste "Weiter", um fortzufahren.

m dynoKRAFT ADAQ Setup

Select Installation Folder CI %J no I(

This is the folder where dynokRAFT ADAQ will be installed.

To install in this folder, dick "Mext®. To install to a different folder, enter it below or dick
“Browse",

Folder:
C:\Program Files (x88)\dynokRAFT ADAQY Browse. ..

Advanced Inskaller

4. Klicken Sie auf die Schaltflache "Installieren", um die Installation zu starten.

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaqg-software-benutzerhandbuch


https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaq-software-benutzerhandbuch

=, dynoKRAFT ADAQ Setup = |

Ready to Install

Click "Install” to begin the installation. If you want to review or change any of your
installation settings, didk "Back”. Click "Cancel” to exit the wizard.

Advanced Installer

< Back ]I Install I[ Cancel

5. Nachdem die Installations abgeschlossen ist, klicken Sie auf die Schaltflache "Fertig stellen", um den

Assistenten zu schlielSen.

?‘ dyncKRAFT ADAQ Setup |i

dl;lnr-'l(i"éig Completing the dynoKRAFT

ADAQ Setup Wizard

Click the "Finish™ button to exit the Setup Wizard.

Launch dynokKRAFT ADAQ

< Back Cancel

Was ist ADAQSoftware?
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Die ADAQSoftware ist das Ergebnis einer engen Zusammenarbeit zwischen Fonneland Engineering

(yourdyno.com) und dynoKRAFT und eine hochgradig anpassbare Software fiir die Priifstandssteuerung,
Datenerfassung und -auswertung.

Mit der ADAQSoftware konnen Manuell-gesteuerte oder halbautomatische Tests durchgefiihrt werden um
verschiedene Parameter von Fahrzeugen und Motoren zu messen.

Zusétzlich zu den Standardfunktionen bietet die ADAQ-Software die Moglichkeit, die Funktionalitdt mithilfe des
integrierten Plugin-Systems zu erweitern.

® Die ADAQ-Software wird stindig weiterentwickelt und es werden regelmiRig viele neue Funktionen

hinzugefiigt.
Bitte {iberpriifen Sie dieses Handbuch regelméliig nach Updates.

Hauptfenster

Uberblick

Das Hauptfenster besteht aus vier Hauptabschnitten:
1. Meniileiste:

4 dvnoKRAFT ADAC

File . Run  Options Plugins  Help/About

Results vs RPM | Resuits vs Time | Results vs |

I oo e cvns s rensr e st s st s e Am 8 1A A S A B 8 LA RS LA A AR A AR e et

I e b b b b e e e

2. Grafik / Diagramm-Bereich:
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Fle Run Options Plugins  Help/About

Resuts vs RPIV | Resuts vs Time | Resubs vs

dynoKRAFT A200-2WD

100

g o B0 E
g s
: 4
o 1)
50 .|
¢ 7 g
-
0
I c
[}
40 40
30 30
20 20
10 10
f ; f f } f } f f
1 2 3 4 5 fi li 9 10
RPM (1043)
Ddae_ Visible | Name | Color Y1 | Color Y2 !_laxE_rljreI_’nw IlaxEng'me_me _Eﬂv_imrmtdcofﬂliom Tlme{Day ] | Comments
X | @ | (I B | M ERRRN | 205N @SRRI | TEE | 10082016 103600 | et
X | E T (B BN |G @EKIAN | B @EIIRN | TAL | BB | good e
Status: YourDyno connected - 0BD2 Adapter: Not connected
3. Liste der aufgezeichneten Testldufe:
i : : : : : :
1 2 3 4 5 G
RPM (10A3)
Delete \ﬁsibl_e | Mame '_Coln_rYI | ColquZ | Min(_Eng'ne Pourer Max Engne Torgue | Environmental conditions Time/Day | Comments

X | @ | Test
X | @ | Tes2

[EEN BB | 87.04HP @8272RPM | 82.05Nm @ 6163 RPM | T:256C
/HEE |BE | 57.73HP @8263RPM | 84.36Nm @ 6013RPM | T:26.1C

| 10082016 10:36:00 | Fiettest
| 10.082016 10:53:00 | 5ocondtest

Status: YourDyno connected

OBD2 Adapter: Not connected
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4. Statusleiste:

‘ RPM (10
Delete | Visible = Name | Color Y1 | Color Y2 | Max Engine Power | Max Engine Torque | Environmental conditions | Time/Day | Comments

X | | Teat B | 0P @R72RPM | B205Km @ETBIRPN | T:256C | 10082016 10360 | Firgteg

¥ | ‘ Tes? |- ‘- | G @RRIRPH | 6436 Nn @ G013 AP | T.AIC D0e20E 05300 | S

—

Status: YourDyno connected  OBD2 Adapter: Not connected I

Ergebnistabelle
Mit der Datentabelle konnen Benutzer die aufgezeichneten Daten in Tabellenform analysieren:

Sie konnen die Daten auf viele verschiedene Arten sortieren und bearbeiten.

Bitte tiberpriifen Sie das Kontextmenti auf verfiigbare Optionen.
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@l
File  Run  Opticns  Plugins  Help/About

| Results vs RPM | Results vs Time | Results vs Speed | Resuts table |

aster | -

RPM Eﬂg;ne Power _lE_EgijeE — Lambda (AFR)
1335 7328 75 Set master: Lambda
1400 1494 7452 75 Show only increasing data
1500 1573 7364 75 Show enly decreasing data
1600 161.9 0.7 75 Interval: 100,0
1700 1725 7140 75 Select visible data
1800 186.0 7254 7.5 Open in Excel
1900 193.0 7133 7.5 Copy
2000 2043 717 75
2100 2135 Maz 75
2200 2273 7254 75
2300 2382 7271 75
2400 2447 7155 75
2500 2416 6788 75
2600 2334 6305 75
2700 2367 6156 75
2800 237.8 5964 75
2300 2358 5709 75
3000 237.8 5567 75

2383 539.7

Menu: Datei

In diesem Menii stehen folgende Funktionen zur Verfiigung:

Testlauf-Liste leeren - diese Funktion entfernt alle Testlaufe aus der Liste unterhalb des Diagramm.
Testlauf 6ffnen (CSV-Datei) - Testlauf-Datei 6ffnen

Testlauf speicher (CSV-Datei) - Testlauf-Datei speichern

Ausdruck Einstellungen - 6ffnet das Dialogfenster mit den Einstellungen fiir den Ausdruck
Druckvorschau - 6ffnet das Druckvorschaufenster

Driicken... - 6ffnet das Druckerdialogfenster.

Beenden - schliel$t die Software

Ausdruck Einstellungen

Diese Funktion 6ffnet folgendes Einstellungs-Fenster:
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4 Print setup

— Print header setup

Enable header image [Set header image ] [ Set fart ] [ Swap text and image location ] Header print height {mm): |23 =

dynokKRAFT Bermany

Hugo-Eckener-5tr. 33

50829 Koeln —_—
+49 221 165 323 13

. dUNoKRAFT.de

[ Page setup... ] [ Print preview ]

[ ok ][ cancel |

In diesem Fenster konnen Sie Thre Ausdruckseite anpassen.

Kopfzeile. Firmenlogo

1. Um Ihr Logo hochzuladen, aktivieren Sie bitte das Kontrollkdstchen "Logo / Bild nutzen".

2. Klicken Sie auf "Logo hochladen" und verwenden Sie das folgende Dialogfenster, um Ihre Bilddatei mit Logo
hochzuladen.

3. Verwenden Sie die Schaltfliche "Logo und Textfeld tauschen", um das Logo entweder links oder rechts auf der
Seite zu positionieren.

4. Passen Sie die "Kopfzeile hohe (mm):" nach Ihren Wiinschen an. Je h6her die Kopfzeile, desto mehr Platz fiir
Text und Logo.

5. Sie konnen das mehrzeilige Textfeld verwenden, um Ihren Firmennamen sowie Kontaktdaten einzugeben.

6. Klicken Sie auf den vertikalen Verteiler/Balken und bewegen Sie ihn nach links oder rechts, um die Breite des
Textfelds bzw. Logo-Bereich anzupassen.

4 Print setup

nﬂg

— Print header setup

Enable header image [Set headerimage ] [ Set font ] [ Swap text and image location ] Header print height (mm): |23 |

dunoKRAFT Bermany

Hugo-Eckener-S5tr. 33

S0B29 Koen .
+439 221 165 323 13

wwvw dunoKREAFT . de

[ Page setup... ] [ Print preview ]

[ ok ][ Cence |

7. Um die Seitenausrichtung (Hochformat oder Querformat) zu d&ndern und die Rander anzupassen, klicken Sie
bitte auf die Schaltflache "Seiten Setup".
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8. Verwenden Sie die Schaltflache "Druckvorschau", um die Einstellungen zu tiberpriifen.
i S

G0- 006 @ S| Page[ 1]
GynoKRAFT Germany
Hugo-Eckener-str. 33 d L n I< R —
50828 Koeln l D A I I
+43221165323 13

www.dynoKRAFT de

OUNOKRAK | AZUU-2WU

Engine Power {HP)
Engine Torgus (Nm)

RPM (1043)

Hama  MaxHP MaxTorque Environmental conditions
| Tesl  EAHP@ETIRAM  RMSNM@SISRAM TS50
Tes  FIAC@ANIAOM  MABNMASMIAAM  TSIC

Menu: Testlauf
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Testsitzung Neu/Laden

Verwenden Sie diese Funktion, um eine neue Testsitzung (Dateiordner) zu starten bzw. vorhandene Testsitzung zu

laden. Eine Sitzung kann mehrere Testldufe enthalten.

[2) In einer Sitzung (Dateiordner) werden Informationen zu Ubersetzungsverhiltnis, Bremssteuerung sowie
Automatische-Aufzeichnung Einstellungen fiir eine Reihe von Testlaufen gespeichert.
Bitte erstellen Sie fiir jede Sitzung ein neues Verzeichnis / Ordner (Ordner Name = Sitzungsname).
Um Probleme mit Datensédtze zu vermeiden bitte stellen Sie pro Kunde/Marke/Modell (0.4.) ein Ordner-
Struktur auf ihre Festplatte auf.
Alle innerhalb einer Sitzung aufgezeichneten Testldufe werden in einer einzelnen CSV-Datei auf Threr

Festplatte unter dem von Thnen erstellten Verzeichnis gespeichert.

@ Alle Testldufe, die bereits im Hauptfenster aufgelistet sind, werden zu der neu erstellten Sitzung
hinzugefiigt, sobald diese gespeichert wird.
Immer wenn ein vorhandener Testlauf bereits gedffnet ist, bietet die Software die Moglichkeit, eine neue

Testsitzung mit zuvor aufgezeichneten Rollverluste zu starten.

Um eine neue Testsitzung zu starten / eine vorhandene zu laden, 6ffnen Sie bitte dieses Fenster:

I Testsitzung Meu / Laden — O >

Meu / Laden Name: dynoKRAFT

Die Dateien werden gespeichert in:
C:\Dyno Tests"Mercedes Benz\E250 dmatic'dyno KRAFT

Info: Eine Testsitzung speichert das Ubersetzungsverhaknis, die
Bremssteuerung und die Automatische-Testaufzeichnung Einstellungen
fur eine Reihe von Testlaufen. Jede Testsitzung bendtigt ein separates
Verzeichnis. Verzeichnisname = Sitzungsname.

Abbrechen

Klicken Sie auf die Schaltflache "Neu / Laden", um das Verzeichnis festzulegen, in dem Sie Thre Datei mit
Testldufen speichern méchten.
Sie kénnen eine Unterordnerstruktur erstellen, um Thre Kundendatenbank zu organisieren, zum Beispiel:
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|

Select session or create new folder for a new session

. CompressedPDF 0
> | Dell T7500 drivers (4
4 | dynoKRAFT dyno tests
, dynokRAFT
> Ju Peter Pan
. AMG B35

) Sessionl

. Session 2 - Stagel

Make Mew Folder

Nach Bestdtigung mit der Schaltfliche "OK" zeigt die ADAQSoftware den Speicherort der Dateien an, z.B.:

|"|

Mew/Load Sessicn | = | E 28|

[ MewLoad Session J Session name:  Session 2 - Stage 1

Files will be stored in:
CaynoKRAFT dyno tests'Peter Pan®AMG C635%Session 2 - Stage 1

Info: A session saves the gear ratio, brake setup and the auto start-stop
settings for a set of uns. Each session needs a separate directony.
Directory name = Session name.

Neuer Testlauf

neuer Testlauf (inkl. Ausrollphase / Rollverluste-Messung)

Verwenden Sie diese Funktion, um einen einzelnen Testlauf inkl. Ausrollphase aufzuzeichnen. Dabei werden die
Rollverluste in der Antriebstrang der Fahrzeug gemessen.

Diese Funktion 6ffnet direkt das Testaufzeichnugnsfenster "Testsitzung: Sitzungsname" mit digitale
Messinstrumente.

Der erster Testlauf bei denen Kupplungs-Leistung und -Drehmoment angezeigt werden soll muss mit eine
Ausrollphase enden.

neuer Testlauf (ohne Ausrollphase)

Verwenden Sie diese Funktion, um einen einzelnen Testlauf ohne Ausrollphase aufzuzeichnen. Dabei werden die

im zuvor augezeichneten Testlauf Rollverluste (fallst vorhanden) verwendet.
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Sollte kein solches Testlauf geladen sein ist die nutzung dieser Funktion nicht méglich.
Diese Funktion 6ffnet direkt das Testaufzeichnugnsfenster "Testsitzung: Sitzungsname " mit digitale

Messinstrumente.

(® Sie konnen jeder Sitzung einen einzelnen aufgezeichneten Lauf zuweisen, indem Sie "Neu / Sitzung

laden" verwenden und dannach es speichern.

Menu: Einstellungen

Einstellungen...

/A Alle dynoKRAFT Priifstinde werden mit einer Einstellungsdatei geliefert.
Andern Sie keine der Einstellungen, bis auf den Trigheitsmoment, im Abschnitt "Priifstand mit

Kraftmessdose(n)", es sei denn, der Techniker des dynoKRAFT-Supports fordert Sie dazu auf.

Diese Funktion 6ffnet das Hauptfenster der Softwareeinstellungen.
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Einstellungen — O

1 E-Haupteinstellungen Kraftmessdoze 1 Kraftmessdose 2

Prifstand mit Kraftmessdosein)

Tragheitspriffstand — Anzahl der Kraftmessdosen

 Motorleistung Komekctur Der Priffstand verwendet [2 |2 Kraftmeldose in)
- QBD2 Schnittstelle
- Rauschunterdrickung
- Sensor-Rohdaten — Tragheit Kompensation
- Wetterdaten Komeltur
- THR Eingang (Typ K Um die Leistung richtig zu messen, muss das Tragheitzmoment bericksichtigt werden.

[+ ALLX Eingang Andemfalls sind die gemessenen Werte zu niedrig, da nur Kraftmessdose ausgewertet wird.
- Bremse/MNetzteil Steuersignal - ) )
o
- Einheiten Tragheitsmoment Kompensation aktiv
- [Iberschrift
- Auswahlfenster Kanale £ Kurven
- Hotkeys festlegen — Kraftmessdose kalibrieren
- Ergebnisse vs 777 Reaktionsam-Lange 2587 = cm
- Testergebniz Splash-Screen ) =
.- Fimnware-Uparade Referenzgewicht 279431 = kg
Traghettsmoment dieser Bremse / Rolle Pz2.10 < kgm?
r Drehrichiung

Es ist moglich die Drehrichtung / Kalibrierung umzukehren.
Es wird nomalerveise verwendet, wenn ein Auto entoegen der vordefinierten
Fahrtrichtung getestet wird.

[] Drehrichtung umkehren

r Echizeit-Werte
Gewicht {kalibriert): 221 kg
Drehmoment (kalibriert): 64,4 Nm
Kraftmessdose ist-Wert (Ech 553 02% von max

Priifstand mit Kraftmessdose (n)

Wenn Ihr Priifstand mit Bremsen (beliebiger Art) ausgestattet ist, aktivieren Sie das Kontrollkdstchen "Der
Priifstand verwendet [ ] KraftmeRdose (n)".

Passen Sie die Anzahl der verwendeten Kraftmelldosen an.

Dieser Wert definiert auch die Anzahl der verwendeten Bremsen.

Kraftmessdose 1 Kraftmessdose 2

Anzahl der Kraftmessdosen
Der Prifstand verwendet |2 |5 Kraftmeldose (n)
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Tragheit Kompensation

In diesem Bereich kénnen Sie die Tragheit des Priifstands und aller rotierenden Komponenten des Fahrzeug-
Antriebsstrangs eingeben.
Um die Tragheitskompensation zu aktivieren (typisch fiir Rollenpriifstande), aktivieren Sie bitte das
Kontrollkdstchen "Tragheitsmoment Kompensation aktiv".

Tragheit Kompensation

Um die Leistung richtig zu messen, muss das Tragheitsmoment berlicksichtigt werden.

Andemfalls sind die gemessenen Werte zu niedrig. da nur Kraftmessdose ausgewertet wird.

Traghetsmoment Kompensation aktiv

Geben Sie dann den korrekten Wert in kgm? angegebene "Trdagheitsmoment dieser Bremse / Rolle" ein.

Tragheitsmoment dieser Bremse / Rolle P20 = kgm?

® Da die Software das eingegebene Trégheit pro Bremse berechnet, miissen auf Allrad-Priifstinde fiir den
FWD- / RWD- und Allrad-Fahrzeuge unterschiedliche Einstellungsprofile bzw. Tragheitswerte verwendet
werden, denn bei FWD- bzw. RWD-Fahrzeugen wird nur eine der Bremse angesteuert, jedoch das
Tréagheit des gesamter Priifstand muss beriicksichtigt werden.
Siehe auch: Fahrmodi

Kalibrierung der Kraftmessdose(n)

A\ Alle dynoKRAFT Priifstinde werden mit einem Inbetriebnahmeprotokoll geliefert, das Informationen zu
den Kraftmessdosen-Kalibrierungswerten enthélt, die wahrend des Kalibrierungsprozesses verwendet
werden miissen.

Verwenden Sie zur Durchfiihrung der Kalibrierung nur das von dynoKRAFT gelieferte

Kalibrierungswerkzeug und -gewicht.

Verwenden Sie diesen Abschnitt, um die Wagezellen zu kalibrieren.
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~ Kraftmessdose kalibrieren

Reaktionsam-Lange 297 |4 em
Referenzgewicht 22943 Iil kg
nullen Gewicht kalibrieren speichem

Die Ldinge des Reaktionsarm (Torque arm lenght) ist der Abstand zwischen der Drehachse und dem Punkt, an

dem die Kraftmessdose montiert ist.

Bitte verwenden Sie folgende Werte fiir die Reaktionsarmldnge:

A200-Series 29,7cm
A330-Series 31,6cm
A380-Series 32,6cm
M120-pro/M200-evo 29,0cm
MPS380 32,6cm

Torque arm length

T

Das Referenzgewicht ist die Last, mit der Sie die Wagezelle kalibrieren.
Je genauer die Werte sind, desto genauer ist die Raddrehmomentmessung.
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Die Formel fiir das Kalibriergewicht lautet:

Kalibriergewicht = (Kal. Scheibengewicht * Verhdltnis) + Werkzeuggewicht
Typischerweise ist es: (10kg * 20) + 29,63kg = 229,63kg

Kalibrierungsverfahren fiir Kraftmessdosen:

1. Stellen Sie sicher, dass die Kraftmessdose korrekt im montiert und dass der Sensor nicht blockiert ist sowie
keine Teile auf dem Drehmomentarm liegen.

2. Driicken Sie "nullen".

3. Installieren Sie das Kalibrierungswerkzeug und das Referenzgewicht gemal der Bedienungsanleitung ihres
Priifstands.

4. Driicken Sie "Gewicht kalibrieren" so lange bis das im "Echtzeit-Werte" angezeigte Gewicht mit
Referenzgewicht iibereinstimmit.

Der Echtzeitwert wird stdndig leicht variieren, was normal ist.

5. Driicken Sie "speichern" um die neue Kalibration-Werte zu iibernehmen.

6. Sie konnen jetzt das Kalibrierungswerkzeug entfernen. Die Kraftmessdose ist nun kalibriert.

Wiederhollen Sie den Vorgang fiir alle weitere Sensoren.

Drehrichtung

Verwenden Sie diese Einstellung, um die Kalibrierung der Wagezelle umzukehren.
Dies ist niitzlich, wenn Sie auf den Leistungspriifstand in die entgegengesetzte Fahrtrichtung fahren moéchten
(siehe Fahrrichtung-Markierungsfeil auf dem Priifstand)

Drehrichiung
Es ist moglich die Drehrichtung / Kalibrierung umzukehren.

Es wird nomalerweise verwendet, wenn ein Auto entgegen der vordefinierten
Fahrtrichtung getestet wird.

[ ] Drehrichtung umkehren

/\ Nicht alle Kraftmessdosen sind perfekt bidirektional und haben sowohl in Druck- als auch in Zugrichtung
genau die gleichen Kalibrierungsfaktoren.
Um eine hochstmogliche Messgenauigkeit zu gewdhrleisten, sollten Sie eine "negativ" Kalibrierung
durchfiihren (verwenden Sie dazu einen negativen Wert fiir das "Referenzgewicht").

Echtzeit-Werte

Dieser Abschnitt zeigt den aktuellen Kraftmessdose-Wert (Gewicht) und die Rohdateneingabe.
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~ Echizeit-Werte
Gewicht (kalibriert): F20kg
Drehmoment (alibriert): &4 2 Mm
Kraftmessdose ist-Wert (Ech 591 0% von max
Tragheitspriifstand

In diesem Abschnitt kénnen Sie die Tragheitswerte fiir Tragheits-Priifstinde eingeben.

® Diese Einstellung wird nur mit dynoKRAFT S60 Priifstand verwendet.

Um den Tragheitspriifstand Einstellung zu nutzen, aktivieren Sie bitte das Kontrollkdstchen "Trégheitspriifstand”

und geben Sie das richtige Massentrdgheitsmoment ein:

— Prnufstand Typ

[] Tragheitsprifstand

— Roller

P
M
=k
=

Motorleistung Korrektur

A\ Ein Rollenpriifstand misst Leistung und Drehmoment nur am Réder.
Es gibt keine physikalische Moglichkeit, die tatsachliche Motorleistung an Rollenpriifstanden direkt zu

messen.

Um die Motorleistung abschdtzen zu kénnen, miissen die Leistungsverluste des Antriebsstrangs wéhrend der
sogenannten Ausrollphase gemessen werden.

Um die Messung der Rollverluste zu aktivieren, aktivieren Sie bitte das Kontrollkdstchen "Messung der
Rollverluste" aktivieren:
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— Motoreistung Komektur

Bei der Messung der Radleistung missen die Leistungsverduste zwischen Motor und Rad entsprechend
kompensiert werden. Es gibt zwei Komponenten zu kompensieren:

1) Geschwindigkeitsabhangige Rollveruste:
Aldivieren Sie die Option "Messung der Rollverduste”, um die Veruste wahrend der Ausrollphase zu messen
und Rollveruste der Rader sowie der Antriebsstrang (unbelastet) in der Fahngeschwindigkeitsfunktion zu

komigieren.

Machdem die Ausrollphase einmal durchgefuhnt wurde, konnen Sie die gespeicherten Rollveruste-Ergebnisse
wahlweise fur die nachfolgenden Tests verwenden.

Achtung: Wenn aktiv, wird die Bremse beim Emeichen des End-Orehzahl sofort ausgeschaltet.
Messung der Rollverduste aktiv

Waihrend die Messung der Rollverluste eine gute Schiatzung der Motorleistung ermoglichst, ist sie aufgrund der
Hysterese im Antriebsstrang immer noch mit einem Messfehler belastet.
Auf einem Rollenpriifstand konnen solche Verluste nur grob geschétzt werden und liegen normalerweise zwischen

1 und 2%.

Um die Korrektur von Lastabhédngige-Antriebsstrangverlusten zu aktivieren, dndern Sie bitte den Wert "Allg.

Leistung-Korrektur" in Abschnitt 2:

2) Leistungsabhangige Verluste:
LUrter Last sind die gesamten reibungsbedingten Veduste hoher als der gemessene Rollwiderstand wahrend der

Ausroliphase, da diese Messung bei sehr geringer Last erfolgt.

Die zusatzlichen Verduste sind daher abhangig von der Motoreistung. Daher solite ein zusatzlicher
Leistungskomekturfaktor angewendet werden.

Allg. Leistung-Komektur |00 = % Erweitert ...

Motorleistung = (gemessene Radleistung + gemessene Rollverluste) x Komekturfalktor
Komelkturfalktor = 1 7 (1 - Leistungsabhangige Verluste)

Bei Verwendung der Tragheitsmomentenkompensation solte ein Leistungskomekturfaktor von 1 bis 2%

verwendet werden.

Auf Motorprifstanden schalien Sie bitte alle Komektufakioren aus, um die Kubelwellenleistung zu messen.

OBD?2 Schnittstelle

Die dynoKRAFT ADAQ-Software bietet eine integrierte Schnittstelle, die OBD2-Protokolle mit dem ELM327-

Adapter unterstiitzt.
Dieses integrierte System kann mit kabelgebundenen OBD2-Schnittstellen verwendet werden.

® Um den von dynoKRAFT gelieferten OBDLink LX Bluetooth-Adapter zu nutzen, verwenden Sie bitte
das Plugin "Scan Tool" anstelle der integrierten Losung.

Siehe: "Plugins".

Rauschunterdriickung
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® Alle dynoKRAFT-Priifstinde werden mit einer Konfigurationsdatei geliefert, in der die Parametern fiir
Rauschunterdriickung voreingestellt sind.

Das Andern der Parametern kann sich auf die angezeigte Leistungsergebnisse auswirken.

Um die Einstellungen fiir die Rauschunterdriickung zu &dndern, stellen Sie die drei Felder auf den gewiinschten
Wert ein.
Wir empfehlen moglichst niedrige Werte bei Diagramm - Rauschunterdriickung zu verwenden um mogliche

ungenauigkeit der Drehmoment-Verlauf nicht kiinstlich zu verdecken.

/\ Die Verwendung zu hoher Rauschfiltereinstellungen beeintrichtigt die Fihigkeit, Motorausfille friihzeitig

zu erkennen.

— Rauschunterdruckung - Diagramm
Rauschurterdrickung so niedrig wie moaglich einstellen.
Rauschunterdrickung, 0 (aus) bis 10 (max) |3 =

Info: Rauschunterdrickung-Einstellung kann mit Hife von log-Datei Import gestested
wenden.

— Rauschunterdruckung - Messinstrumente

Je niedriger der Wert ist, desto schneller reagiert das Messgerat und umgekehit.
Rauschunterdrickung, 0 (aus) bis 10 (max) |3 =

— Rauschunterdruckung - Drehzahlsignal

Verwenden Sie den Wert 5. es sei denn, 5ie haben Probleme mit dem RPM-Signalrauschen.

Drehzhl -Signal Fitter (3 =nomal, 0 =aus) |5 =

Wenn das Drehzahlsignal unregelmalig oder langsam reagiert, ist der Filter zu hoch eingestellt.

Sensor-Rohdaten

Diese Funktion erméglicht die Rohdatenprotokollierung der Sensorwerte.
Es kann zur Fehlerbehebung und Anpassung der Einstellungen (vor allem Trégheit bzw.

Rauschunterdriickung) nach einem aufgezeichneten Testlauf verwendet werden.

Aus jedem Testlauf wird ein .log Datei mit Sensor-Rohdaten automatisch im der Testsitzung-Verzeichnis
gespeichert.

Diese Datei lasst sich spater im Testaufzeichnungsfenster importieren, um einen Testlauf zu simulieren, ohne das

Fahrzeug tatsdchlich getested sein muss.

Um diese Funktion zu nutzen, aktivieren Sie bitte das Kontrollkdstchen "Rohdatenaufzeichnung" aktivieren.
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— Sensor Rohdaten

Rohdatenaufzeichnung aktiv (@ Datei schnellstmbglich importieren
() Datei im Echtzeit importieren

Dateiname mit Zeitstempel

Die Rohdatenprotakolierung ist nitzlich, wenn Sie mit Einstellungen zur
Rauschunterdrickung, Traghettsmoment usw . experimentieren.

Wenn aktiviertt, werden die Rohdaten in einer Datei namens "Yourlyno<Mummer: log”
im Testsitzungsverzeichnis gespeichert.

Wenn Sie die Zettstempeloption aktivieren, heilt der Dateiname stattdessen
YourDyno_<ettstempel= log

Das Rohdatenprotokoll kann im Fenster  Testlauf™ geoffnet werden, wobei die in
Einstellungen™ geanderten Parameter (Rauschunterdrickung, Tragheit, etc) beim
Impaortieren der Sensomohdaten verwendet werden. Auf diese Weise konnen Sie

Wetterdaten Korrektur

Um die Berechnung der Leistungskorrektur basierend auf den Umgebungsbedingungen zu erméglichen, wahlen

Sie aus die Liste passende Korrekturnorm aus und legen Sie den Motortyp fest.

— Komeldurfaktor anhand der Wetterdaten
(® Motorleistung und Radleistung kormigieren (Standard)
() nur Metoreistung kormigieren
Wetterdaten Komektur-Nom IS0 1585-2020 e
Matartyp: e
fim
a
b
padr T
C A = - T
1::'m:lcn ref
Parameter Edauterung Wert
P_adr Referenzdruck fur Trockenluft | 550.0
P_ado gemessener Luftdruck 9595,1
T gemessene Temperatur [K] 257.0
T_ref Referenztemperatur [K] 293.0
a Faktor 1.2
b Faktor 06
fm Maotortyp Faktor 1.0
Komeldurfaktor (CA) =
Motoneistung (komigiert) = CA x Motoreistung (gemessen)

Sie konnen zwischen der eingebauten Wetterstation des dynoKRAFT ADAQ-Controllers wahlen, einen externen

Sensor (iiber Plugin)verwenden oder die Werte manuell eingeben.
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® Um die externe Wetterstation PTH200 zu verwenden, installieren Sie bitte zuerst das entsprechende

Plugin.
— Wetterdaten-Efassung
Wetterstation angeschlossen Jal
{®) eingebauter Sensor () Handeingabe
Temperatur 240 C
IUmgebungedruck 10105 mbar
Relative Luftfeuchtigkeit Mz2 %L
THR Eingang (Typ K)

Der dynoKRAFT ADAQbase-Controller bietet einen Thermoelement-Typ-K-Eingang.

Um es zu nutzen, aktivieren Sie bitte das Kontrollkédstchen "Typ-K Eingang aktiv".

Wihlen Sie den Kanal-Name aus der Dropdown-Liste aus oder verwenden Sie <Benutzerdefiniert> und benennen
Sie den nach Thren Wiinschen um.

— Themoelement Typ-K

Thr1 Eingang kann ein K-Typ-Themoelement auswerten

Typ-K Eingang aktiv

— Einstellungen

Kanal-Name EGT e

Einheit C

AUX Eingang
Die dynoKRAFT ADAQbase bietet drei analoge Eingangskanéle (Aux 1 ... Aux 3).

/A Alle Aux-Kanile kénnen max. 5V DC auswerten.
Wenn Sie eine hohere Spannung an einen dieser Eingdnge anschliellen, wird die elektronische Leiterplatte
beschadigt und die Garantie erlischt!
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Um die Kanéle zu nutzen, aktivieren Sie das Kontrollkédstchen "Aux ... Sensor angeschlossen".
Sie konnen jeden Kanal separat konfigurieren und die Interpolation der Analogeingénge festlegen.
Kanal-Name und Einheit lassen sich dhnlich wie das Typ-K Eingang konfigurieren.

Mit Mauszeiger ldsst sich die Sensor-Kennlinie anpassen.

Mit "Laden", "Speichern" und "Bearbeiten" lassen sich die Kennlinien als Profile anlegen und ggf. laden.

Al

Auxl Aux-Eingang akzeptiert ein 0-5Y DC Analogsignal
A 1 Sensor angeschlossen

— Aux 1 Kanal-Bnstellungen

Kanal Mame | Lambda L |

Einheit: AFR o

23 T

- M2
on =

Lambda (AFR)
=

Eingangsspannung

Mauszeiger verwenden, um die Punkte zu verschieben.
Strg + Klick = Punkt hinzufigen . ;
Alt + Klick = Punkt entfemen Laden Speichem Bearbeiten

2 Ausfiihrliche Informationen zum Einrichten des Analogkanals finden Sie im Kapitel zum Einrichten des
Analogeingangskanals im ADAQexiom-Benutzerhandbuch

Bremse / Netzteil Steuersignal
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® Alle dynoKRAFT-Priifstinde sind mit YourDyno-Wirbelstrombremse Netzteil ausgestattet, daher wird in

diesem Handbuch nur das "YourDyno Wirbelstrombremsen-Netzteil" behandelt.

Um die automatische Bremssteuerung zu verwenden, aktivieren Sie das Kontrollkédstchen "Dieser Priifstand hat

einen elektronisch gesteuerten Bremsen" im Abschnitt "Allgemein"

— Allgemein

| Dieser Pnifstand hat einen elektronisch gesteuerten Bremsen

— YourDyno Wirbelstrombremsen-Netzt eil

@ Yourlyno Wirbelstrombremsen MNetzteile akdiv
Metzteil-Status Ober Bluetooth LE abfragen {nor Windows 10)

Max. Ausgangsspannung der Netzteil 132 W (Standard 152V)
1 = Anzahl der Netzteie

Handsteuerung (Steuersignal-Test)

Bremslast: 06

Die Anzahl der verwendeten Netzteile ist entweder 1 (Einachser) oder 2 (Allrad-Priifstand).

Ausgansspannung ist auf 192V einzustellen.

Der Bluetooth-Modul wird auf dynoKRAFT Priifstanden sichierheitshalber demontiert und separat mitgeliefert,
daher is das abfragen der Netzteil-Status tiber Bluetooth nicht méglich.

Sie kénnen den Schieberegler "Handsteuerung" verwenden, um das Steuersignal fiir den Netzteil manuell
einzustellen und den Retarderbetrieb zu tiberpriifen.

Beim Einschalten macht der Retarder ein charakteristisches "Jammern".-Ger&dusch.

® WARNUNG: Tédliche Spannung !!!

Bitte beachten Sie, dass beim umstellen der "Handsteuerung" Schieber wird die Bremskraft sowie
elektrische Spannung unabhdngig vom aktuellen Zustand Thres dynoKRAFT-Priifstands direkt
angewendet.

Fiihren Sie diesen Test nur dann durch, wenn Sie vom dynoKRAFT-Techniker eindeutig dazu

aufgefordert werden!

Einheiten
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In diesem Abschnitt kénnen Sie zwischen metrischen und imperialen Einheiten wéhlen.
Nach dnderung ist Software / Contoller -Neustart erforderlich.

— Drehmoment- und Temperatureinheiten —
(®) Metrisch (Celsiusgrad und MNm)

(") Britisch (F und LbFt)

— Leistungseinheiten
(O HP
(®) PS (= Metrisch HP)
O kw

Uberschrift

Sie kénnen Thren Firmennamen oder einen anderen Text festlegen, der iiber dem Grafikbereich angezeigt werden
soll.

Dieser Text wird auch beim Ausdruck sichtbar.

— Diagramm-Uberschrift
Uberschrift:

dynoKRAFT A200-4WD-ML

() Uberschrift Gber allen Diagrammen anzeigen Sehriftart andem
{®) nur (ber Leistung,/Drehmoment Diagramm
() nicht anzeigen

Hotkeys festlegen

In diesem Abschnitt kénnen Sie Hotkeys auf einer Tastatur oder einer dynoKRAFT-Fernbedienung definieren.

Verwenden Sie bei Verwendung von dynoKRAFT ADAQremote die folgende Konfiguration:
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— Hotkeys festlegen

Hauptfenster:

neuer Testlauf F3 Festlegen
neuer Testlauf (ohne Ausrolphase) F4 Festlegen
Auswahifenster Kanale / Kurven W Festlegen
Obersetamngsverhaltnis:

Ubersetzungsverhaltnis festiegen Fa Festlegen

Zwei Mal dricken, um die Ubersetzung festzulegen.

TachoFenster:

Aufzeichnung Start/Stop/Fertig Space Festlegen
Testmodi: Soll-Drehzahl F10 Festlegen
Testmodi: Drehzahl-Kurve MNone Festlegen
Testmodi: Beschleunigung F11 Festlegen
Testmodi: Lastregelung MNone Festlegen
Testmodi: Bremslast Beschl. MNone Festlegen
Bremse ein/aus (Soll-Drehzahl) F& Festlegen

Drehzahl-Ziel hoch (Soll-Drehzahl)  Add

Drehzahl-Fiel munter (Saoll-Orehzahl)  Subtract Festlegen

Testlauf Speichem F12 Festlegen
Testlauf Speichem und schlielen MNone Festlegen
Reset Fa Festlegen
Instrumenten neustart (Tacha) cKeines Festlegen

® Ausfiihrliche Informationen zur ADAQ-Fernbedienung finden Sie in: ADAQremote-Benutzerhandbuch.

Ergebnisse vs ???

Die dynoKRAFT ADAQ-Software ist ein leistungsstarkes Datenanalysetool, mit dem Benutzer ihre Motoren
schnell und effizient optimieren konnen.

Eines der wichtigsten Merkmale ist die Fahigkeit, jeden aufgezeichneten Wert in Funktion eines anderen Wertes
zu zeichnen.

Zum Beispiel ist es moglich, Ladedruck, Lambda, Ziindwinkel (oder einen anderen Kanal) als Funktion des

Motordrehmoments (oder eines anderen Kanals) aufzuzeichnen.

Um diese Funktion zu aktivieren, wdhlen Sie bitte den gewiinschten Kanal aus der Dropdown-Liste aus:
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— BErgebnisse vs?

Das "Ergebnisse vs..." kann verwendet werden, um die gemessene
Werte gegenuber einer beliebigen Funktion auszuwerten.
Dazu gehaoren auch Parameter, die (ber Plugins generiert werden.

¥-Achse festlegen Engine Torque ~

Beispiel: Motordrehzahl und Lambda gegen Motordrehmoment

Results va RPM [ Results va Time | Results vs Engine Torque

Engine Power (HP)
o
3

30 40 50 60

Engine Torque (Nm)

100 110

Engine Torque (Nm)

Lambda (AFR)
5

' ' ' '
30 40 50 60

Engine Torque (Nm)

' '
100 110

'
120

RPM (1043)

Firmware Upgrade

In diesem Abschnitt kénnen Sie ein Firmware-Update des dynoKRAFT ADAQbase-Controllers durchfiihren.

® Bitte fiihren Sie keine Aktualisierungen durch, es sei denn, Sie werden vom dynoKRAFT-Techniker

ausdriicklich dazu aufgefordert.

Sprache

Um die Sprache der Benutzeroberfldche zu dndern, wéhlen Sie sie bitte aus der Meniiliste aus.

Die ADAQ-Software wird automatisch neu gestartet.

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaqg-software-benutzerhandbuch



https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaq-software-benutzerhandbuch

dynoKRAFT ADAQ

Datei  Testlauf | Einstellungen | Plugins  Hilfe/Uber
Fiotordrenzahi-ichs|  Einstellungen.. ormue_ Datentabelle
| Sprache 3 Informaticnen...
Einstellungen-Profil laden Englizh
1.0 Einstellungen-Profil speichern Czech |
| German
Spanish

Finnish (google translate)
French (google translate)
[talian (in progress)
Dutch

2 Meorwegian (in progress)

- Polish

Ukrainian (in progress)

L Vietnamese

Einstellungen-Profil speichern und laden

® Alle dynoKRAFT-Priifstinde werden mit einer Grund-Konfigurationsdatei geliefert.

Verwenden Sie die Funktion "Einstellungen-Profil laden", um die Konfigurationsdatei zu laden.

dynoKRAFT ADAQ

Datei  Testlauf | Einstellungen | Plugins  Hilfe/Uber

{iotordrehzahi-Achs|  Dinstellungen... Torque  Datentabelle
Sprache 3

Einstellungen-Profil laden

1.0 Einstellungen-Profil speichern g

Menu: Plugins

Plugins verwalten...

In diesem Fenster konnen Benutzer Plugins hinzufiigen oder 16schen.
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Plugins verwalten — O et

~ Info
Die Softwarefunktionalitat kann durch Plugins erweitert werden.

Sie kannen zum Beispiel Daten aus verschiedenen Datenguellen (z.B. Hardware von Drittanbietemn) auslesen oder
Relais, Gaspedalstellung usw. ansteuem.

Sie kannen auch neue Parameter mit vorhandenen Parametem neu berechnen. Mit Plugins kénnen Sie neue
Bitte installieren Sie dynoKRAFT-Plugins nur uber den dynoKRAFT-Installer! Sie konnen die
dyno KRAF Tinstaller_x xxx_exe jederzeit emewut ausfuhren und dann auswahlen. welche Plugins

— Installieren Sie neue Plugin

Yourdyno .com Plugin-Datenbank:

1 Wie kann ich eigenes Plugin erstellen Meues Plugin installieren (DLL-Datei auswahlen)

Bitte teilen Sie lhr eigenes Plugin mit unserer Community.

rinstallierte Plugins
Brake and gear ratio logging Plugin Beschreibung
Scan Tool

Speed and Distance and Pov
Math channels plugin

Liste Plugin

(2 Alle Plugins sind kompilierte DLL-Dateien und werden gespeichert in: C:\ProgramData\YourDyno
Plugins

Bitte beachten Sie, dass das Plugins-Verzeichnis von allen installierten Versionen der ADAQ-Software und der

YourDyno-Software gemeinsam genutzt wird.
Dies bedeutet, dass fiir jede Softwareversion dieselben Plugins und deren Einstellungen verwendent sind.

Neues Plugin installieren

Um ein neues Plugin zu installieren, klicken Sie bitte auf die Schaltflache "Neues Plugin installieren".
Navigieren Sie dann zu dem Ordner, in dem Ihre DLL-Datei gespeichert ist. Wahlen Sie die zu installierende

Datei aus und klicken Sie auf "Offnen".
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P
2§ Manage Plugins...

_(:_ S | ..« 09 Hamownia » software » 01 _YourDyno » plugins » ADAQicxmPlugin » - || Search ADAQisermPlugin pel

] Select a Plugin File

Organize v Mew folder = O @
~
| [ Documents “  MName Date modified Type Size |
Jl Music . )
) 1. archiv 23.08.2020 08:1 File folder
[E5] Pictures - i . g
i . 1% ADAQexiomPlugin.dll 20.08.202010:24 Application extens... 239 KE
ideos

#d Homegroup

1% Computer
ﬁ Systern ()
—a Data (D:)
o ENGIMEERING (\WVE-data) (Vi)
S PRIVATE (M\VE-data) (W:) -

File name:

~ | YourDyno Plugin Files () ~|

Com |

Cancel l

Thr Plugin ist jetzt installiert und einsatzbereit.

Plugins entfernen

Um ein Plugin zu entfernen, schliefen Sie das Software und navigieren Sie zum
C:\Programdata\Yourdynoplugins\.
Wihlen Sie die Plugin DLL-Datei aus und 16schen oder umbenennen Sie es.

Nach dem Neustart von ADAQ Software wird das Plugin nicht mehr geladen und somit auch nicht mehr genutzt.

| OOCKICAAE L

| = | YourDynaPlugins - o x

.....

Start Freigeben Ansicht

/ - . & .
* ] D o Ausschneiden d Verschieben nach % Loschen + % 'S EA”ES auswihlen
=| w.| Pfad kopieren - f 5 Michts auswéhlen
An Schnellzugriff Kopieren Einfigen - i - Meuer Eigenschaften
anhefteng F g EI Verknupfung einfugen TR G LUmbenennen Crdner . - ﬁEAuswahlumkehren
Zwischenablage Organisieren Meu Offnen Auswahlen
p
« v 4 > DieserPC > Windows (C:) » ProgramData » YourDynoPluging v | D £ "YourDynoPlugins” durchsu...
~ Name Anderungsdatum Typ GriBe
# Schnellzugriff
SequencerPlugins 20,09.2021 19:40 Dateiordner
& OneDrive BrakeRpmAndLoadCell.dll 25.00.2021 21:46 Anwendungsenwe... 11 KB
] I Dieser PC MathChannels.dll 11.09.2021 00:26 Anwendungserwe... 445 KB
| B . ScanTool.dll 25.09.2021 21:57 Anwendungserwe... 560 KB
_J 3D-Objekte .
SpeedAndDistance.dll 25.09.2021 21:46 Anwendungserwe... 78 KB
| [&=] Bilder
[ Desktop
Dokumente
< Downloads y
5 Elemente f=z| &=
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Scan Tool Plugin

® Um das Scan Tool-Plugin zu verwenden, stellen Sie sicher, dass die integrierte OBD-Funktion deaktiviert
ist (siehe: Menii: Optionen -> OBD2-Setup).

AnschlieBfen des BlueTooth OBDLink L. X-Adapters mit hilfe von BlueSoleil Software
(Windows 7):

1. Installieren Sie die BlueSoleil-Software und schliefen Sie den Bluetooth-Adapter SENA Parani UD100 an den
USB-Anschluss an.

2. SchlieRen Sie den OBDLink LX-Adapter an die OBD-Buchse im Fahrzeug an und driicken Sie die kleine griine
Taste (Paartaste) an der Vorderseite des Adapters. Sie miissen den OBD-Stecker innerhalb von 2 Minuten mit
Threm PC koppeln.

3. Offnen Sie die BlueSoleil-Software und driicken Sie F5, um nach neuen Geréten zu suchen. Wihlen Sie den
OBDLink LX-Adapter aus und koppeln Sie das Gerit im folgenden Fenster.

e = [

B;I'mf.»;‘l leil :(rip)

Search Devices F5

4 SC ™ BlueSoleil.com _
= Arrange Devices By

. ” My Device Properties... Ctrl+P
T R A
Help

License Information

Close

tszwarc-PC: 8§ Services

4. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den gekoppelten OBDLink L.X-Adapter und aktivieren Sie die
COM-Port-Kommunikation.
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Auf diese Weise wird ein COM-Port hinzugefiigt, der spater im Scan Tool-Plugin verwendet wird, um eine
Verbindung zwische OBDLink LX-Adapter und der Scan Tool Plugin herzustellen.

(D Sie miissen den COM-Port in der BlueSoleil-Software jedes Mal aktivieren / aktivieren, wenn der

OBDLink LX-Dongle an ein Auto angeschlossen ist, um einen Datenstrom zum Scan Tool-Plugin
herzustellen.

-\ -
BlueS leil :: and buy a high quality bluetooth dongle

™ BlueSoleil.com

Search Services
Connect Bluetooth Serial Port (COME)

Unpair
Delete

Properties...

Rename

More bluetooth devices...

AnschlieRBen des BlueTooth OBDLink LX-Adapters im Windows 10:

Suchen Sie nach "Bluetooth Geréte" im Start-Menu und in folgendes Fenster nutzen Sie die "Bluetooth- oder
anderes Gerdt hizufiigen" Schaltflache.
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Einstellungen - O *

By e Bluetooth- und andere Gerate

Einstellung suchen A

+ Bluetooth- oder anderes Gerat hinzufligen
Gerite

Bluetooth
I Ef Bluetooth- und andere Gerate ‘) Ein

e Jetzt als "DESKTOP-PETSTLU" sichtbar

Maus

Maus, Tastatur & Stift

Eingabe o Basic Optical Mouse
% stift und Windows Ink

Wired Keyboard 600
Y

(®) Automatische Wi edergabe

B use Audio

I:I DELL U2414H

[1 :‘)) Microphone (Realtek High Definition Audio)

[1 :‘)) Speakers (Realtek High Definition Audio)

Im folgendes Fenster nutzen Sie "Bluetooth" schaltfliche und koppeln Sie den OBDLink-LX Bluetooth adapter
mit ihren Rechner.

Nach erforgleiches koppeln wird ein neues COM-Port im Windowseinstellungen erzeugt.
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Gerat hinzufdgen

Gerat hinzuflgen

Wihlen Sie die Art des Gerits aus, das Sie hinzufiigen mochten.

* Bluetooth
Méuse, Tastaturen, Stifte oder Audiogerdte und andere Arten von Bluetooth-Gerdten

Drahtlose Anzeige oder Docking-Station
Drahtlose Monitore, Fernseher oder PCs, die Miracast oder drahtlose Docking-5tationen
verwenden

Alle weiteren
Xbox-Controller mit Drahtlosadapter, DLNA und mehr

Abbrechen

Protokollierung von OBD-Parametern wahrend des Testlaufs

1. Offnen Sie die ADAQ-Software und navigieren Sie zu Plugins -> Scan Tool.

Wibhlen Sie auf der Registerkarte Verbindung den verwendeten COM-Anschluss aus, wéahlen Sie Baudrate und
Verbindungstyp (OBD2 ELM) aus und driicken Sie "Connect".

Es kann bis zu einer Minute dauern, bis eine Verbindung zur OBD-Schnittstelle des Fahrzeugs hergestellt ist.
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% Scan Tool 1.0 | J

Connection | Scan | Live Data | Graph | Table | Knock / RPM | Settings |

Connaecton
Port Mumber: [co-r.-ll v]
Connecty/Disconnect
EBaud Rate: [3.340:: v]
Connection Type: [OBDEELM .,] |:| Remote Listener
How to use:

1# Make sure YourDyno is not currently connected to the ELM.
2#% Select port number and Baud rate,
3# Click Connect/Disconnect,

Disconnected: Il Tool Tips Stuck 1

2. Navigieren Sie im Scan Tool Plugin zur Registerkarte "Live Data" und wihlen Sie aus, welche Kanile Sie
aufnehmen mochten (Doppelklick).

3. Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen "Log to gauges".

4. Klicken Sie auf die Schaltflache "Start Logging". Sie konnen jetzt das Plugin-Fenster des Scan-Tools schlieSen.

5. Im Run-Fenster kdnnen Sie jetzt neue Messgerdte mit entsprechenden OBD-Kandlen hinzufiigen.

@ Bitte beachten Sie, dass die Datenaufzeichnung vom OBD-Adapter nur funktioniert, wenn der
ADAQbase-Controller mit dem PC verbunden ist.
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" Scan Tool 10_Ce

|Cunnediun | Scan | Live Data |G|T:|ph |Table | Knock / RFM |Seﬂings

—~Loggable- PID MName Curmrent Min

Batte
[ | RPW 000

RPM 11 TPS 000

TPS
S 0B MAP 000

IAT

ECT

Engine Load
—Status—

QBD Compliance

Seftings: Refresh Rate:350 [ Logto gauges

] MAP KPA ] 02 0-5V AFR U
[] Speed MPH [] Temperatures F Start Logging

Speed and distance Plugin (Fahrgeschwindigkeit und Fahrstrecke)

Dieses Plugin wird benétigt, um das "Ergebnis vs ???" Funktion der ADAQ-Software nutzen zu kénnen.
Zusatzlich werden neue Datenkandle hinzugefiigt: Fahrgeschwindigkeit und Fahrstrecke.

Um diese zusdtzlichen Kandle zu verwenden, geben Sie den Rollenumfang wie folgt ein:
M120-pro, M200-evo, xM200-evo

440mm Roller -> 1,3823 m

A200-series
515mm Roller -> 1,6179 m

A380-series
640mm Roller -> 2.0106 m

dynoKRAFT ADAQexiom Plugin

Eine ausfiihrliche Erldauterung des ADAQexiom-Plugins finden Sie im Benutzerhandbuch des ADAQexiom-

Erweiterungsmoduls.
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Grafikbereich. Datenanalyse. Testlauf Liste.

Multi-Graph-Ansicht

Der Grafikbereich kann in max. drei Abschnitte aufgeteilt werden.In der Hauptabschnitt ist das Diagramm

Motorleistung und Motordrehmoment dargestellt.

Um den Grafikbereich zu teilen, fiigen Sie neue Kanéle hinzu (Kontext-Menu):

G dynoKRAFT ADAQ

Dotei Testlouf  Einstellungen  Plugins

Motordrehzahl-Achse (RPM)  Zeit-Achse (Sek )

260

Hilfe/Uber
Resuls vs Engine Torque  Datentabelle

dynoKRAFT A200-4WD-ML

X A4 Leon 20 TSI_2

I ::: o 7 @ 5760 Ren [33655 in @ 2580 RFM | 2602202113:2501 | T- 22,5C, Hum: 5367 P- 1001 mar

450
240
-+ 400
220 {-
-+ 350
200 |- -
@ 1
o 1300 ¥
5 o ]
E " i
5 Save Image As..
o 180 9
© Page Setup... F
j=4
) Print. 250 §
5 Un-Zoom d
160 = Undo All Zoom/Pan
Set Scale to Default
-+t 200
140 +
150
120
100 } } } } 100
2000 3000 4000 5000 6000 7000
U/min
B Farbe Farbe Max Engine Max Engine Wetterdaten Wetterdaten Gesamt
Loschen [ Sichtbar Name Y1 Y2 Power Toraue Zeit Wetterdaten Korr_-Norm Korr—Fakior Korr—Faktor Kommentar

1,000

Status: Verbunden

Temperature = 24,3C, Druck = 1011, 1mBar, Luftfeuchtigkeit =54,7%

Nach dem Hinzufiigen zusdtzlicher Kandle wie Lambda wird der Grafikbereich horizontal aufgeteilt:

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaqg-software-benutzerhandbuch


https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaq-software-benutzerhandbuch

dynoKRAFT ADAQ ol

Fle Run Options Plugins  Help/About
Resuts vs RPM | Resuits vs Time | Resuts vs Engine Tomue |
100 100
90 90
80 80
~ 70 / o
L / Select Graphs |28 gE,
5 60 Select phsto deply 60 g
z / / [ Engins Poner = &
2 (] Wheel Power 3 0 o
5 P ine Torque E 50 5
£ Wheel Torqus 2
s £
2 40 w0 B
t=4
w w
30 30
20 § $20
10 10
3 4 5 6 7 8 9 10 1 12
RPM (103)
18
16 1
_ 14
[T
01
3
gl
5°1
g
PR
o + + + + + + + + +
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
RPM (1043)

® Um die Kanile zwischen Diagrammen zu verschieben, verwenden Sie die "Drag-and-Drop" -Technik uns
schieben Sie die Kanal Name zwischen diagramem.

Sie kénnen die Position der horizontalen und vertikalen Teiler anpassen, indem Sie den mit dem Mauszeiger
ziehen:
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ot 5 - -~

File  Run  Options Plugins  Help/About

Resuts vs RPM | Resuts vs Time | Resuts vs Engine Torgue

100 J ! 100

0 W

8 8
T E
I 0 nz
% 0 0 %
[ 50 ,2
K 0
[«
£ 0 £
c o
u -

0+ 130 W

N Pl

10 10

: ! : | | | | | | |
3 4 5 § 7 8 9 10 it 12
O RPM (103)
800 B 10 18 ; ;
0 F09 16
108 " /_,f .

600 -
~ 107
0 |12 L
g T b|E
£ ' § <01
E 40 10578
L'} m o 8
£ 104 X || E :
? 30 [ 3l &
C a6l
w e SRS ()

0 O POOO OO PPRPPPPRE e3Py ctcoconc o

10+ Y 9

0 i 00 0 : 1 1 f : : 1 : :

0 1 2 3 4 5 & 7T & 9 1 0 1 2 3 4 5 § 7 8 9 10
RPM (1073) RPM (103)

Bearbeiten des Diagrammbereichs. Kontextmenti.

LMB -linke Maustaste
MMB - mitteere Maustaste
RMB - rechte Maustaste

® Kurzanleitung :
1. Verwenden Sie MMB, um das Diagramm zu verschieben / zu ziehen.
2. Halten Sie die LMB gedriickt, um ein Rechteck im Zoombereich zu ziehen.
3. Driicken Sie RMB, um das Kontextmenii zu 6ffnen.

4. Verwenden Sie das Mausrad zum VergrofSern und Verkleinern.

Kontextmenti
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Un-Zoom / Undo All Zoom/Pan - Verwenden Sie diese Funktion, um das Diagramm wieder in die normale
Ansicht zu bringen

Set Scale to Default - Andert die Kanalskala zuriick auf den Standardwert

Y1 und Y2 Achsen Synchronisieren - synchronisiert die Y-Achse fiir alle Kanéle im ausgewdhlten Diagramm
Linienstirke reduzieren / erhohen - Verwenden Sie diese Funktion, um die Liniendicke zu dndern. Die
Anderungen werden nur in dem Abschnitt angewendet, in dem das RMB-Menii aktiviert wurde

Diagramm zuschneiden

Verwenden Sie die Strg-Taste und die LMB, um auszuwdhlen, welchen Grafikbereich Sie nicht schneiden
mochten.

Diese Anderung kann nicht riickgingig gemacht werden. Es wird daher dringend empfohlen, vor der Anderung
eine Kopie der Datei zu erstellen.

Verwenden Sie die Esc-Taste, um den Vorgang abzubrechen.

Die Software interpoliert das Diagramm direkt zwischen zwei Schnitt-Punkten.

Vorher:
[ dynokRAFT &
File - Run  Options  Plugins  Help/About
Resuts vs APM ‘ Resuts vs Time | Resuts vs Engine Torque|
T T T
100
N ‘m/—\ﬁ
I &0 ‘
2 /
Q ot
£ w - / /
.E /
) /
c
w1
20
i i I i
2 4 i §
RPM (10%3)

Nacher:
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& dynoKRAFT ADAQ

File Run Options Plugins  Help/About

Results vs RPM | Results vs Time | Results vs Engine Torque

100

60

Engine Power (HP)

—

) ‘ /

RPM (1073)

Auswertung der Ergebnisse in Motordrehzahl-Achse

Dies ist das typischste Verwendungsszenario fiir Testldufe. In dieser Ansicht werden alle Kanéle im
Motordrehzahlfunktion ausgewertet.

(D Bei Messung der Verzogerungsdaten werden die Rollverluste beriicksichtigt und die Kupplungsleistung
angezeigt. Siehe: Optionen -> Motorleistung Korrektur

Resulis vs RPM | Resutts vs Time | Results vs Engine Torque

0

Engine Power (HP)
o

Engine Torque {Nm)

3000 4000

5000 6000
RPM

7000 8000 9000

Auswertung der Ergebnisse in Zeit-Achse

Zeit ist die einzige absolute physikalische Groe. Es kann nicht gedndert, verlangsamt oder gestoppt werden.
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Alle Kanéle bei jedem Lauf werden tatsdchlich in der Zeitfunktion aufgezeichnet.

Diese Ansicht ist sehr niitzlich, um Abweichungen in den aufgezeichneten Kanélen wéahrend des Tests unabhédngig
von Anderungen der Motordrehzahl zu analysieren.

4 dynoKRAFT ADAQ

- x
Datei Testlouf Einstellungen Plugins  Hilfe/Uber
Motordrehzah-Achse (RPM) Zeit-Achse (Sek.) ' Resuts vs Engine Torque  Datentabelle
dynoKRAFT A200-5WD-ML
400
300
3 £
[ £
= Py
R 0 L - =
£ 200 z
S
o =
2 @
£ 2
=)
i~
W 50 foiiiiiienns &
-+ 100
0 /
0
1 l\/

0 10 20 30 40 50 60
Sekunden
- Farbe Farbe Max Engine Max Engine . Wetterdaten Wetterdaten Gesamt
Loschen [M] Sichtbar Name b v Power Torque Zeit Wetterdaten Korr-Norm, Korr Fakior Ko~ Faktor Kommentar
x atteon207s 2 | 2359 PS @ 5763 RPM | 386.55 Nm @ 2580 RPM | 26.022021 13:25:01 | T: 22.9C. Hum: 53.6%. P: 1001.8mBar 1.000

Status: Verbunden

Temperature = 24,9C, Druck =1011,4mBar, Luftfeuchtigkeit =55,5%

Ergebniss vs ???

Abhédngig vom ausgewdhlten Kanal in den Optionen -> Ergebnis vs ??? werden alle aufgezeichneten Kandle im
Funktion einen anderen ausgewdhlten Kanal/Wert gezeichnet.

Diese Ansicht ist sehr niitzlich, um die bestmdogliche Kalibrierung des getunten Motors zu finden (z. B. wenn das

Motordrehmoment als Funktion verwendet wird lasst sich z.B. optimale Lambda-Wert schneller herausfinden):
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Resuits vs RPM | Results vs Time | Resuls vs Engine Torque
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400
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50 60 70 80 20
Engine Torque (Nm)
Testlauf List

Unterhalb des Grafikbereichs finden Sie eine Liste der Liufe.
Sie kénnen Folgendes dndern:
- Name

- Kommentar

durch das anklicken des jeweiligen Feldes kdnnen Sie diese bearbeiten.

Farbe Farbe Max Engine Max Engine

Loschen [H] Sichtbar Name b 2 Power Torque Zeit Wetterdaten Koo Nome
x Micon207s2 [ 22 5: 75 @ 5769 RPM (33655 Nn @ 2580 RPM | 26.02.2021 132501 | T: 22.9C. Hum: 53.6%, P 1001 8mBar
X Mleon20753 [N N o7 13PS @ 5070 RPM | 32586 Nm @ 5022 APM | 26.02.20211329:44 | T: 22.5C, Hum: 50,8%, P- 1001 8mBar
x A Leon 20 TSI 4 0 234593 @57E5RPM | 43333Nm @ 2797 RPM | 26022021 133245 | T 23.7C, Hum: 42.3%, P- 1001, 7mBar

Neuer Testlauf Fenster (Run window)

Ubersicht

Das Run-Fenster besteht - dhnlich wie das Hauptfenster - aus drei Hauptbereichen:

1. Testname und Kommentarbereich:

Korr.-Faktor

Gesamt
Korr.-Faktor

1.000
0.999
0.998

Verwenden Sie diese Felder, um den Namen fiir den Lauf festzulegen und gegebenenfalls Kommentare

hinzuzufiigen.

Auf der rechten Seite des Felds "Kommentare" sehen Sie auch den aktuellen "Korrekturfaktor" und die Art der

Testlauf (entweder mit oder ohne Ausrollphase).
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{3 Testsitzung:dynoKRAFT

ITEZmamE [dynoKRAFT_1 o] Kommentar

Korektufaktor: 0999
I Neuer Testlauf mit Rollverlust Messung

Status: Bereit...
Datenverbindung |NGfmal

2. Bereich Messinstrumente;

G Testsitzung:dynoKRAFT

Test modi
Testlauf Modi | Beschieunigung v Obersetzungsverhatnis | | automat. Aufzeichnung Instrumente ausrichten Tragheitserkennung
Drezhl_ halten: Aus Testmodi / PID-Regler Jog-Datei Impart Instrumente hizufiigen
SchiieBen
Korrektufaktor: 03999

Testname: | dynoKRAFT_1 | Kommertar:

Neuer Testlauf mit Rollverlust-Messung

Status: Bereit...
Datenverbindung [Normal

Test modi
Testlauf Modi | Beschleunigung - Ubersetzungsverhtnis | | automat. Aufzeichnung | | Instrumente ausriciten | | Traghettserkennung
Drezhi. halten: Aus Tesimod / PID-Regler log-Datei Import Instrumente hizufiigen
Schiiefen

3. Bereich Steuerelemente:
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5 Testsitzung:dynoKRAFT - x
0399

Testname: [dyroKRAFT_1 <] Kommentar

Neuer Testlauf mit Rollverlust Messung

Status: Bereit =
o e Testauf Mod | Beachieuniging - Ubersetaungsverhaltnis | | automat. Asfzeichnung | | Instrumerte ausichten | | Tragheiserkennung
Datenverbindung [NGfal
Drezhl. halten: Aus Testmodi / PID-Regler log-Datei Impart Instrumente hizufiigen

Messinstrumente konfigurieren

Hinzufiigen neuer Anzeigen

Die Messgerate konnen frei angeordnet werden.
Sie konnen jeden aufgezeichneten Kanal als Messgerat hinzufiigen, indem Sie die Taste "V" auf der Tastatur oder

die Taste "Instrumente hizufiigen" im Bereich Steuerelemente driicken:

. Test modi Einstellungen
Status: Bereit... _ _ . — : _ -
Testlauf Modi | Beschleunigung ~ Ubersetzungsverhaltnis automat. Aufzeichnung Instrumente ausrichten Tragheitserkennung
Datenverbindung Nomsal
Drezhl. halten: Aus Testmodi / PID-Regler log-Datei Import I Instrumente hizufigen I

Schiiefen

Ein neues Fenster mit einer Liste der verfiigbaren Kandle wird angezeigt.
Um das Problem "versteckter Instrumente "zu vermeiden, verwenden Sie bitte das Kontrollkdstchen "(alle)
automatisch ausrichten".

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adag-software-benutzerhandbuch


https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaq-software-benutzerhandbuch

= Messinstrumente >

Instrumente hizufugen / entfemen

[ ] Distance Py
Speed

[] Injector Duty[Scan Tool]

] Iniector ms[Scan Tool]

[] Engine Load[ScanTool]

[] Knock[ScanTool]

[] Battery[ScanTool]

[] Timing Advance[Scan Tool]
ECT[ScanTool]

14T [Scan Tool] W

[] (alle) automatisch ausrichten

Arten von Messgeraten

Analog

Dies ist eine typische Anzeige im Tacho-Stil mit definierbaren Farb-Bereichen.

Engine RPM

Verwenden Sie die Funktion "Gauge Setup" im Kontextmenii, um die Farb-Bereiche zu definieren:
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. N

Gauge setup
From: Ta:

0.00 Gauge min/max 10000

0,00 Range color 1 2000 Mot applicable
2000 Range color 2 5000 Mot applicable
5000 IEEREEEEEEE 10000 Mot applicable
e

Digital

Dies ist eine Standardanzeige im "Zahlen" -Stil und einem horizontalen Balken, der den Bereich der Anzeige
darstellt.

Dieser Bereich kann automatisch skaliert werden - siehe "Gauge setup” im Kontextmenii.

Lambda (AFR)

7,438

Live graph

Diese Art von Messgerdt ist ein Live-Time-Diagramm mit automatisch skalierbare X-Achse.

Fiir diese Anzeige-Typ kann kein Farbcode festgelegt werden, dafiir kann die X-Achse blieblig gedndert werden -
z.B. Motordrehzahl anstatt Zeit.
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Lambda (AFR

22 | L L L L L L
20 __ .......................................

18

16 __ ......................................
14 __ .......................................
12 __ .......................................

10 __ ......................................

[+]
e e I

0 10 20 30 40 50 60 70 &80

Beispiel fiir eine mogliche Messgerateeinrichtung
8 Running session TraRGRGUHoN

Brake 1 (%) Brake 2 (%) RPA RPM2 RPM[ScanTool] TPS[ScanTool]

y S

)

000 120

x1000

; Brake control Setup
Status: Ready... =
Erake mode Cus RPMsetp | | Ao startsetp | | Amenge gaug:
Data connection: [Nefmal | ——
Hold Off Erake seti | logfie | | Gauge on/off
Dismiss

Ubersetzungsverhiltnis. RPM Setup. Fahrmodus

RPM Setup
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1 Ubersetzungsverhaltnis

RPM setup

Ubersetzungsverhattni
- RPM -Eingang Funktion
Stellen Sie die Verwendung des RPM Eingang Ports

RPM1 Funktion Bremse 1 e Pluszahl pro Umdrehung: 40,0

RPM2 Funktion Bremse 2 \/ Pluszahl pro Umdrehung: |40,0

Info:

Aktivieren Sie nur diese RPM-Eingange, die tatsachlich verwendet werden.

Beim Testen von 2WD-Fahrzeugen auf 4WD-Prifstanden deaktivieren Sie bitte den nicht
verwendeten Drehzahlsensor (die Bremse ist dann ausgeschaltet).

Mutzen Sie "Bremse 1+ 2" an, wenn ein Drehzahleingang verwendet wird, um 2 (gekoppete)
Bremsen zu steuem.

Die Eingabe falscher Werte in die Felder "Pulszahl pro Umdrehung” ist ein haufiger Fehler, der
zu falschen Leistungsergebnissen fihrt.

Bei Hall-Sensoren geben Sie die Zahnezahl des Geberades ein.
Bei Encodem geben Sie die Anzahl der Impulse pro Umdrehung (PPR) ein.

0.00 00 Soll die Ziindung "Pick-up” verwendet werden, um die Motordrehzahl zu erfassen, verwenden
Sie den Wert 1 fir 2-Takt- sowie 4-Takt-Wasted-Spark-Zindung, oder den Wert 0,5 fir 4-Takt
ohne Wasted-Spark-Zindung.

oK Abbrechen

Test modi ~Einstalmoan,

Sta tu S: | na ktlv Testlauf Modi | Beschleunigung - Ubersetzungsverhattnis I automat. Aufzeichnung Instrumente ausrichten Tragheitserkennung
Datenverbindung  Nomal
Drezhl. halten: Aus Testmodi / PID-Regler log-Datei Import Instrumente hizufiigen

Schliefen

Dies ist die Haupteinstellungsfunktion fiir die beiden ADAQbase Eingangskandle RPM 1 und RPM 2.

Wenn Sie "Bremse 1" als Funktion fiir den RPM1 Funktion auswahlen, aktivieren Sie gleichzeitg das Brems-
Steuersignal Outl und steuer die entsprechende Bremse an.

Dies gilt entsprechend fiir die RPM2 Funktion.

(@ Die Eingangsfunktionen RPM1 und RPM?2 bestimmt auch, welche Bremsen verwendet werden!

Einrichtung der RPM 1 und RPM 2 Funktion als Brems-Steuersignal

Warnung !

Eine falsche Einrichtung kann zu einer Fehlfunktion des Link-Systems
fiihren!

Schdden, die durch eine falsche Einstellung des Drehzahl-Eingangs
verursacht wurden, fallen nicht unter die Garantie.

Weitere Informationen zum korrekten Einrichten des

Leistungspriifstands finden Sie im Abschnitt "Fahrmodi".
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A380-2WD, A200-2WD, M120-pro, M200-evo und MPS380:
StandardmaéRig ist der RPM1 Funktion als Rollerdrehzahl-Eingang (RPM1) zugewiesen.
Die Einstellung der Impulse pro Umdrehung kann je nach Modell und Typ Ihres Priifstands variieren. Bitte

kontaktieren Sie uns, um diesbeziiglich Unterstiitzung zu erhalten.

A380-4WD-ML und A200-4WD-ML.:
Dieser Prfstand verwendet sowohl RPM1- als auch RPM2-Eingénge als Rollendrehzahlsignal - einen pro Achse.

Ubersetzungsverhiltnis — O *

Ubersetzungsverhatnis  RPM setup

- RPM -Bngang Funktion
Stellen Sie die Verwendung des RPM Eingang Ports

RPM1 Funktion Bremse 1 w Pluszahl pro Umdrehung:
RPM2 Funktion Bremse 2 w Pluszahl pro Umdrehung:

Info:

Altivieren Sie nur diese RPM-Eingange, die tatsachlich verwendet werden.

Beim Testen van 2WD-Fahrzeugen auf 4WD-Prifstanden deaktivieren Sie bitte den nicht
verwendeten Drehzahlsensor (die Bremse ist dann ausgeschaltet).

Mutzen Sie "Bremse 1+ 2" an, wenn ein Drehzahleingang verwendet wird, um 2 (gekoppelte)
Bremsen zu steuem.

Die Eingabe falscher Werte in die Felder "Pulszahl pro Umdrehung" ist ein haufiger Fehler, der
zu falschen Leistungsergebnissen flhrt.

Bei Hall-5ensoren geben Sie die Zahnezahl des Gebemrades ein.
Bei Encodem geben Sie die Anzahl der Impulse pro Umdrehung (PPR) ein.

Soll die Zindung "Pick-4p” verwendet werden, um die Motordrehzahl zu erfassen, verwenden
Sie den Wert 1 fr 2-Takt- sowie 4-Takt-Wasted-Spark-Findung, oder den Wert 0.5 flr 4-Takt
ohne Wasted-Spark-Zundung.

QK Abbrechen

Motordrehzahl

Wibhlen Sie auf der Registerkarte RPM setup diese Einstellung aus, wenn Sie ein Motordrehzahl-Pickup

verwenden.
Anschliefend kénnen Sie die Pulszahl pro Umdrehung entsprechend Ihrem Ziind- / Motortyp &ndern.
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Ubersetzungsverhiltnis — O x

Ubersetzungeverhatnis  RPM setup
- RPM -Bngang Funktion
Stellen Sie die Verwendung des RPM Eingang Ports |

RPM1 Funktion Bremse 1 L Pluszahl pro Umdrehung:
RPMZ Funktion Maotordrehzahl L Pluszahl pro Umdrehung:

Info:

Aldivieren Sie nur diese RPM-Eingange, die tatsachlich verwendet werden.

Beim Testen van 2WD-Fahrzeugen auf 4WD-Prifstanden deaktiviersn Sie bitte den nicht
verwendeten Drehzahlsensor (die Bremse ist dann ausgeschaltet).

Mutzen Sie "Bremse 1+ 2" an, wenn ein Drehzahleingang verwendet wird, um 2 (gekoppelte)
Bremsen zu steuem.

Die Eingabe falscher Werte in die Felder "Pulszahl pro Umdrehung” ist ein haufiger Fehler, der
zu falschen Leistungsergebnissen flht.

Bei Hall-5ensoren geben Sie die Zahnezahl des Gebemrades ein.
Bei Encodem geben Sie die Anzahl der Impulse pro Umdrehung (PPR) ein.

Soll die Zundung "Pick-up" verwendet werden, um die Motordrehzahl zu erfassen, verwenden
Sie den Wert 1fir 2-Takt- sowie 4-Takt-Wasted-Spark-Fundung, oder den Wert 0.5 fir 4-Takt
ohne Wasted-Spark-Zundung.

0K Abbrechen

Ubersetzungsverhiltnis

® Die Motordrehzahlregelung im dynoKRAFT ADAQ-System basiert auf dem Rollendrehzahlsignal vom
Hall-Sensor.
Es gibt viele Griinde, warum die tatsdchliche Motordrehzahl (z. B. von der OBD2-Schnittstelle) nicht zur

korrekten Steuerung des Priifstands verwendet werden kann.
Da alle Rollenpriifstinde das Drehmoment an Rddern messen, ist es von dulerst Wichtig, dass das

Ubersetzungsverhiltnis richtig eingestellt ist.

Andernfalls ist die Anzeige des Motordrehmoments nicht korrekt.
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Ubersetzungsverhiltnis — O x

Ubersetzungsverhattnis  RPM setup

— Dbersetzungsverhaltnis festlegen
Motordrehzahl Guelle: | Tacho w Erweitert ...
Motordrehzahl-Soll
Aktuelles Verhaltnis 0,00 Motor-drzhl. / Roller-drhal. Festlegen

Verwendetes Verhaltnis 3.20

Bremslast einstellen:

I Bremslast: 10%

Info: Diese Software fihrt eine Leistungsmessung an der Rolle(n) durch, daher muss zur
Berechnung der Motoreistung das Ubersetzungsverhatnis ichtig eingestellt sein.

Um das Ubersetzungsverhattnis einzustellen, driicken Sie die Taste "Festlegen” und halten Sie
dabei die Drehzahl konstant.

Bei Getrieben mit varabler Ubersetzung {CVT) bitte als Obersetzung 1 eingeben. Um die
Testergebnisse zu Ubempnifen, missen Sie sich Ergebnisse vs. Fahroeschwindighett ansehen.
Die gemessene Motordeistung ist komekt, das Motordrehmoment jedoch nicht, da die
Berechnung des Maotordrehmoments streng vom Ubersetzungsverhattnis abhangt
{Motordrehmoment = Drehmoment an der Rolle / Ubersetzungsverhaltnis).

QK Abbrechen

Aus die Auswahl-Liste "Motordrehzahl Quelle" konnen Sie zwischen mehreren Moglichkeiten wahlen, wie das

tatsichliche aktuelle Ubersetzungsverhiltnis bestimmt wird.

Tacho

Verwenden Sie diese Funktion, wenn Sie keine andere Moglichkeit zum Messen oder Erfassen der Motordrehzahl

haben.
Dies ist die schnellste, aber auch ungenauste Methode zur Bestimmung des Ubersetzungsverhéltnisses.
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Ubersetzungsverhiltnis — O x

Ubersetzungsverhattnis  RPM setup

— Dbersetzungsverhaltnis festlegen

Motordrehzahl Quelle: | Tacho w Erweitert ...
Matordrehzahl-Soll:
Aktuelles Verhaltnis 10,00 Motor-drzhl. / Roller-drhal. Festlegen

Verwendetes Verhaltnis 3.20

Bremslast einstellen:

I Bremslast: 10%

Info: Diese Software fihrt eine Leistungsmessung an der Rolle(n) durch, daher muss zur
Berechnung der Motoreistung das Ubersetzungsverhatnis ichtig eingestellt sein.

Um das Ubersetzungsverhattnis einzustellen, driicken Sie die Taste "Festlegen” und halten Sie
dabei die Drehzahl konstant.

Bei Getrieben mit varabler Ubersetzung {CVT) bitte als Obersetzung 1 eingeben. Um die
Testergebnisse zu Ubempnifen, missen Sie sich Ergebnisse vs. Fahroeschwindighett ansehen.
Die gemessene Motordeistung ist komekt, das Motordrehmoment jedoch nicht, da die
Berechnung des Maotordrehmoments streng vom Ubersetzungsverhattnis abhangt
{Motordrehmoment = Drehmoment an der Rolle / Ubersetzungsverhaltnis).

QK Abbrechen

1. Wihlen Sie den Motordrehzahl-Sollwert. Es wird empfohlen, die Mitte des Drehzahlmessers zu verwenden.
Mit anderen Worten, wenn IThr Motor bis zu 8000 U/min drehen kann, sollten Sie 4000U/min als Sollwert

verwenden.

2. Steigen Sie in das Fahrzeug ein und beschleunigen Sie, um die vorgegebene Soll-Drehzahl, am ausgewdhltem
Gang, zu erreichen.
Normalerweise ist es der 4. oder 5. Gang.

3. Versuchen Sie, die Motordrehzahl so genau wie moglich auf dem Solldrehzahlwert zu halten.
Wenn die Drehzahl am Fahrzeugtachometer auf dem Sollwert stabilisiert ist, driicken Sie die Taste "Festlegen".

Das Gesamtiibersetzungsverhdltnis zwischen dem Motor und Rollen wiirde berechnet.

® Bitte beachten Sie, dass bei jedem Gangwechsel das Ubersetzungsverhéltnis sich dndert.

RPM [Scan Tool]

Verwenden Sie diese Option, wenn der OBDLink LX-Adapter verwendet und korrekt eingerichtet ist.
Weitere Informationen finden Sie im Menii: Plugins -> Scan Tool (OBDII-Plugin).
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Ubersetzungsverhiltnis — O et

Ubersetzungsverhatnis  RPM setup

__ Dbersetzungsverhaltnis festlegen

Mataordrehzahl Guelle: | RPM[ScanTool] w Erweitert ...
Metordrehzahl-Soll: 4000
Aktuelles Verhaltnis 0,00 Mator-drzhl. / Roller-drhazl. Festlegen

Verwendetes Verhaltnis 3.20

Bremslast einstellen:

I Bremslast: 10%

Info: Diese Software fihrt eine Leistungsmessung an der Rolle(n) durch, daher muss zur
Berechnung der Motoreistung das Ubersetzungsverhattnis ichtig eingestelt sein.

Um das Ubersetzungsverhattnis einzustellen, diicken Sie die Taste "Festlegen” und halten Sie
dabei die Drehzahl konstant.

Bei Getrieben mit variabler Ubersetzung (CVT) bitte als Obersetzung 1 eingeben. Um die
Testergebnisse zu Uberprifen, missen Sie sich Ergebnisse vs. Fahrgeschwindigkett ansehen.
Die gemessene Motoreistung ist komekt, das Maotordrehmoment jedoch nicht, da die
Berechnung des Maotordrehmoments streng vom Ubersetzungsverhatnis abhangt
{Motordrehmoment = Drehmoment an der Rolle # Ubersetzungsverhaltnis).

QK Abbrechen

Die Verwendung des OBD2-Adapters ist die bequemste und empfohlene Methode zur Bestimmung des
Ubersetzungsverhéltnisses.
Bei dieser Methode miissen Sie eine beliebige Motordrehzahl halten und dann die Taste "Festlegen" driicken. Es

muss nicht die vordefinierte Soll-Drehzahl sein.

RPM2 Eingang

Wihlen Sie diese Einstellung (aktivieren Sie es {iber die Registerkarte RPM setup - siehe oben: Motordrehzahl),

wenn Sie eine externe Ziindsensor fiir Motordrehzahl-Erfassung verwenden méchten.

Abhédngig von der Anzahl der Zylinder, dem Motortyp, dem Ziindsystem Typ und der Position der Sensorklemme
stellen Sie den Wert "Pulszahl pro Umdrehung" auf der Registerkarte "RPM setup" entsprechend ein.
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Ubersetzungsverhiltnis — O x

Ubersetzungsverhattnis  RPM setup

— Dbersetzungsverhaltnis festlegen

Matardrehzahl Quelle: | RPMZ Eingang w Erweitert ...
Motordrehzahl-Soll: 4000
Aktuelles Verhaltnis 10,00 Mator-drzhl. / Roller-drhazl. Festlegen

Verwendetes Verhaltnis 3.20

Bremslast einstellen:

I Bremslast: 10%

Infa: Diese Software fihrt eine Leistungsmessung an der Rollein) durch, daher muss zur
Berechnung der Motoreistung das Ubersetzungsverhatnis ichtig eingestellt sein.

Um das Ubersetzungsverhattnis einzustellen, diicken Sie die Taste "Festlegen” und hatten Sie
dabei die Drehzahl konstant.

Bei Getrieben mit varabler Ubersetzung ({CVT) bitte als Obersetzung 1 eingeben. Um die
Testergebnisse zu Ubempnifen, missen Sie sich Ergebnisse vs. Fahroeschwindigket ansehen.
Die gemessene Motordeistung ist komekt, das Motordrehmoment jedoch nicht, da die
Berechnung des Maotordrehmoments streng vom Ubersetzungsverhattnis abhangt
(Metordrehmoment = Drehmoment an der Ralle / Ubersetzungsverhaltnis).

QK Abbrechen

Fahrmodi

A
Warnung!

Eine falsche Einstellung kann zu Schdaden am Link-System fiihren, die
nicht durch die Garantie abgedeckt sind!

Einzellachse Rollenpriifstand (2WD oder Motorrad). Motorpriifstand.
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@ Dies gilt fiir folgende Priifstinde :
A380-2WD
A200-2WD
M120-pro
(x)M200-evo
MPS380

Verwenden Sie auf Rollenpriifstinde die Konfigurationsdatei "2WD" (Menii -> Einstellungen ->

Einstellungen-Profil laden -> wéhlen Sie: "...2WD..." .config-Datei.

In diesem Fahrmodus wird nur eine Achse vom Fahrzeug angetrieben. Es spielt keine Rolle, ob die Vorder- oder
Hinterrdder angetrieben werden, da nur eine Achse gebremst wird und nur eine Fahrzeugachse mit dem Priifstand
rollt.

(D Dieser Fahrmodus gilt fiir alle FWD- oder RWD-Fahrzeuge, Motorrdder und Motorpriifstinde.

In diesem Anwendungsszenario gelten die Standardeinstellungen, ohne dass sie jederzeit gedndert werden
miissen:

RPM 1 Funktion = Bremse 1, Pulszahl pro Umdrehung: 40 bzw. 50

RPM 2 Funktion = ohne Funktion bzw Motordrehzahl
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Ubersetzungsverhiltnis — O =

Ubersetzungsverhatnis  RPM setup
- RPM -Bngang Funkdtion
Stellen Sie die Verwendung des RFM Eingang Poris

RPM1 Funktion Bremze 1 o Pluszahl pro Umdrehung:

RPM2Z Funktion ohne Funktion w Pluszahl pro Umdrehung: 1.0

Info:

Aldivieren Sie nur diese RPM-Eingange, die tatsachlich verwendet werden.

Beim Testen von 2WD-Fahrzeugen auf 4W D-Prifstanden deaktivieren Sie bitte den nicht
verwendeten Drehzahlsensor (die Bremse ist dann ausgeschaltet).

Mutzen Sie "Bremse 1+ 2" an, wenn ein Drehzahleingang verwendet wird, um 2 (gekoppelte)
Bremsen zu steuem.

Die Eingabe falscher Werte in die Felder "Pulszahl pro Umdrehung” ist ein haufiger Fehler, der
zu falschen Leistungsergebnissen flhrt.

Bei Hall-5ensoren geben Sie die £3hnezahl des Gebemrades ein.
Bei Encodem geben Sie die Anzahl der Impulse pro Umdrebung (PPR) ein.

Soll die Zindung "Pick-up” verwendet werden, um die Motordrehzahl zu erfassen, verwenden
Sie den Wert 1 fir 2-Taki- sowie 4-Takt-Wasted-Spark-Zindung, oder den Wert 0.5 fur 4-Takt
ohne Wasted-Spark-Findung.

QK Abbrechen

Allrad Priifstand - RWD-Modus

® Dies gilt fiir folgende Priifstinde :
A380-4WD-ML (Link Aktiv - sonst sieche 2WD Modus)
A200-4WD-ML

Verwenden Sie auf Rollenpriifstinde die Konfigurationsdatei "RWD" (Menii -> Einstellungen ->

Einstellungen-Profil laden -> wahlen Sie: "....RWD" .config-Datei.

In diesem Fahrmodus wird nur die Hinterachse vom Fahrzeug angetrieben. Die Vorderachse wird nicht gebremst.

Die Vorderrdder des Autos konnen auf die Rollen aufgestellt werden, bzw. die Vorderrollen kénnen frei mitlaufen.

(@ Dieser Fahrmodus gilt fiir RWD- bzw. AWD-Fahrzeuge, wo mit einem Haldex- 0.4. Kupplung die

Vorderachse nur dann aktiviert wird, wenn Schlupf am Hinderachse erkannt wird.
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oder

In diesem Anwendungsszenario gelten folgende Einstellungen:
RPM 1 Funktion = Bremse 1, Pulszahl pro Umdrehung: 40 bzw. 50
RPM 2 Funktion = ohne Funktion bzw Motordrehzahl
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Ubersetzungsverhiltnis — O =

Ubersetzungsverhatnis  RPM setup
- RPM -Bngang Funkdtion
Stellen Sie die Verwendung des RFM Eingang Poris

RPM1 Funktion Bremze 1 o Pluszahl pro Umdrehung:

RPM2Z Funktion ohne Funktion w Pluszahl pro Umdrehung: 1.0

Info:

Aldivieren Sie nur diese RPM-Eingange, die tatsachlich verwendet werden.

Beim Testen von 2WD-Fahrzeugen auf 4W D-Prifstanden deaktivieren Sie bitte den nicht
verwendeten Drehzahlsensor (die Bremse ist dann ausgeschaltet).

Mutzen Sie "Bremse 1+ 2" an, wenn ein Drehzahleingang verwendet wird, um 2 (gekoppelte)
Bremsen zu steuem.

Die Eingabe falscher Werte in die Felder "Pulszahl pro Umdrehung” ist ein haufiger Fehler, der
zu falschen Leistungsergebnissen flhrt.

Bei Hall-5ensoren geben Sie die £3hnezahl des Gebemrades ein.
Bei Encodem geben Sie die Anzahl der Impulse pro Umdrebung (PPR) ein.

Soll die Zindung "Pick-up” verwendet werden, um die Motordrehzahl zu erfassen, verwenden
Sie den Wert 1 fir 2-Taki- sowie 4-Takt-Wasted-Spark-Zindung, oder den Wert 0.5 fur 4-Takt
ohne Wasted-Spark-Findung.

QK Abbrechen

Allrad Priifstand - FWD-Modus

® Dies gilt fiir folgende Priifstinde :
A380-4WD-ML (Link Aktiv - sonst siehe 2WD Modus)
A200-4WD-ML

Verwenden Sie auf Rollenpriifstinde die Konfigurationsdatei "FWD" (Menii -> Einstellungen ->
Einstellungen-Profil laden -> wéhlen Sie: "....FWD" .config-Datei.

In diesem Fahrmodus wird nur die Vorderachse vom Fahrzeug angetrieben. Die Hinterachse dreht sich frei und
wird nicht gebremst.

Die Hinterrdder des Autos kénnen auf die Rollen aufgestellt werden, bzw. die Hinterrollen kénnen frei mitlaufen.

(@ Dieser Fahrmodus gilt fiir FWD- bzw. AWD-Fahrzeuge, wo mit einem Haldex- o0.4. Kupplung die

Hinterachse nur dann aktiviert wird, wenn Schlupf am Vorderachse erkannt wird.
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oder

In diesem Anwendungsszenario gelten folgende Einstellungen:
RPM 1 Funktion = ohne Funktion bzw Motordrehzahl
RPM 2 Funktion = Bremse 2, Pulszahl pro Umdrehung: 40 bzw. 50
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£ Ubersetzungsverhiltnis — O >

Ubersetzungeverhatnis  RPM setup
- RPM -Bngang Funktion
Stellen Sie die Verwendung des RPM Eingang Ports

RPM1 Funktion ohne Funktion L Pluszahl pro Umdrehung:  £0,[
RPMZ Funktion Bremse 2 L Pluszahl pro Umdrehung:
Info:

Aldivieren Sie nur diese RPM-Eingange, die tatsachlich verwendet werden.

Beim Testen van 2WD-Fahrzeugen auf 4WD-Prifstanden deaktiviersn Sie bitte den nicht
verwendeten Drehzahlsensor (die Bremse ist dann ausgeschaltet).

Mutzen Sie "Bremse 1+ 2" an, wenn ein Drehzahleingang verwendet wird, um 2 (gekoppelte)
Bremsen zu steuem.

Die Eingabe falscher Werte in die Felder "Pulszahl pro Umdrehung” ist ein haufiger Fehler, der
zu falschen Leistungsergebnissen flht.

Bei Hall-5ensoren geben Sie die Zahnezahl des Gebemrades ein.
Bei Encodem geben Sie die Anzahl der Impulse pro Umdrehung (PPR) ein.

Soll die Zundung "Pick-up" verwendet werden, um die Motordrehzahl zu erfassen, verwenden
Sie den Wert 1fir 2-Takt- sowie 4-Takt-Wasted-Spark-Fundung, oder den Wert 0.5 fir 4-Takt
ohne Wasted-Spark-Zundung.

0K Abbrechen

Allrad Priifstand - AWD-Modus

® Dies gilt fiir folgende Priifstinde :
A380-4WD-ML (Link Aktiv - sonst siehe 2WD Modus)
A200-4WD-ML

Verwenden Sie auf Rollenpriifstinde die Konfigurationsdatei "AWD" (Menii -> Einstellungen ->
Einstellungen-Profil laden -> wéhlen Sie: "....AWD" .config-Datei.

In diesem Fahrmodus werden sowohl die Vorder- als auch die Hinterachse vom Fahrzeug angetrieben. Beide
Priifstand-Achsen werden gleichméfig mit einer Drehmomentverteilung von ca. 50/50 Vorne-Hinten gebremst.

Alle Fahrzeugrédder drehen sich mit den Rollen.

(D Dieser Antriebsmodus gilt nur fiir Fahrzeuge, die mit einem permanenten AWD-System und einer nahezu
perfekten Drehmomentverteilung von 50/50 zwischen Vorder- und Hinterachse ausgestattet sind.
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RPM 1 Funktion = Bremse 1, Pulszahl pro Umdrehung: 40 bzw. 50
RPM 2 Funktion = Bremse 2, Pulszahl pro Umdrehung: 40 bzw. 50

Ubersetzungsverhiltnis — O

Ubersetzungsverhattnis  RPM sstup
- RPM -Bngang Funktion

Stellen Sie die Verwendung des RPM Eingang Ports

RPM1 Funktion Bremse 1 w Pluszahl pro Umdrehung:
RPMZ Funktion Bremze 2 W Pluszahl pro Umdrehung:

Irfi:

Altivieren Sie nur diese RPM-Eingange, die tatsachlich verwendet werden.

Beim Testen von 2WD-Fahrzeugen auf 4W D-Prifstanden deaktivieren Sie bitte den nicht
verwendeten Drehzahlsensor (die Bremse ist dann ausgeschaltet).

Mutzen Sie "Bremse 1+ 2" an, wenn ein Drehzahleingang verwendet wird, um 2 (gekoppelte)
Bremsen zu steuem.

Die Eingabe falscher Werte in die Felder "Pulszahl pro Umdrehung” ist ein haufiger Fehler, der
zu falschen Leistungsergebnissen fuhrt.

Bei Hall-Sensoren geben Sie die Zahnezahl des Gebemades ein.
Bei Encodem geben Sie die Anzahl der Impulse pro Umdrehung (PPR) &in.

Soll die Zundung "Pick-up" verwendet werden, um die Motordrehzahl zu efassen, verwenden
Sie den Wert 1for 2-Takt- sowie 4-Takt-Wasted-Spark-Zindung, oder den Wert 0.5 fir 4-Takt
ohne Wasted-Spark-Findung.

QK Abbrechen

Optional - nur fiir fortgeschrittene Benutzer:
RPM 1 Funktion = Bremse 1+2, Pulszahl pro Umdrehung: 40 bzw. 50
RPM 2 Funktion = ohne Funktion bzw Motordrehzahl
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Ubersetzungsverhiltnis — O x

Ubersetzungeverhatnis  RPM setup
- RPM -Bngang Funktion
Stellen Sie die Verwendung des RPM Eingang Ports

RPM1 Funktion Bremse 1+ 2 L Pluszahl pro Umdrehung:

RPMZ Funktion ohne Funktion L Pluszahl pro Umdrehung: 40

Info:

Aldivieren Sie nur diese RPM-Eingange, die tatsachlich verwendet werden.

Beim Testen van 2WD-Fahrzeugen auf 4WD-Prifstanden deaktiviersn Sie bitte den nicht
verwendeten Drehzahlsensor (die Bremse ist dann ausgeschaltet).

Mutzen Sie "Bremse 1+ 2" an, wenn ein Drehzahleingang verwendet wird, um 2 (gekoppelte)
Bremsen zu steuem.

Die Eingabe falscher Werte in die Felder "Pulszahl pro Umdrehung” ist ein haufiger Fehler, der
zu falschen Leistungsergebnissen flht.

Bei Hall-5ensoren geben Sie die Zahnezahl des Gebemrades ein.
Bei Encodem geben Sie die Anzahl der Impulse pro Umdrehung (PPR) ein.

Soll die Zindung "Pick-up” verwendet werden, um die Motordrehzahl zu erfassen, verwenden
Sie den Wert 1for 2-Takt- sowie 4-Takt-Wasted-Spark-Aundung, oder den Wert 0.5 fir 4-Takt
ohne Wasted-Spark-Zundung.

0K Abbrechen

(D ACHTUNG: Sollte nur einer der RPM Eingénge zur Bremsteuerung verwendet werden so wird das
Rollendrehzahl zwischen beiden Achsen nur iiber das Link-System synchronisiert.
Dies kann zu folge sein, dass das Rollendrehzahl nicht ausreichend geniig synchronisiert ist.

PID-Regler

In diesem Abschnitt kénnen Sie die PID-Regelung fiir die Bremsen einrichten und Eigenschaften fiir verschiedene

Testmodi einstellen.

Status: Bereit iy I :
i T Testlauf Modi | Beschleunigung v Ubersetzungsverhaltris automat. Aufzeichnung Instrumente: ausrichten Tragheitserkennung
Datenverbindung [Nomal
Drezhl. halten: Aus Testmodi / PID-Regler log-Datei Import Instrumente hizufiigen

SchlieBen

PID-Regler
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® Alle dynoKRAFT-Priifstinde sind mit einer Konfigurationsdatei mit voreingestellter PID-Regler,
geliefert.
Die Standard-PID Reglerwerte sind:
Kp =0,80-1,00
Ki=0,3-0,4
Kd = 0,05
Bremssteuerfrequenz: 20Hz
Bremse auf 0% hochfahren

Mit ~15-25% Bremslast nach beendetem Testlauf abbremsen.

Um die PID-Werte anzupassen, navigieren Sie bitte zur Registerkarte "PID-Regel":

Bremssteuerung Einstellungen — O =

PID-Regler  Soll-Drehzahl  Drehzahl-Kurve Beschleunigung  Lastregelung  Bremslast Beschl.
— PID-Regelkreis
Der Regelkreis fur die Motordrehzahl implementiert einen PID-Regler. Erweitert ...
Kp [1.00 = P-Arteil. Hohere Werte = schrnellere Reaktion, kleiner Fehler. Zu hach = Schwingungen

Ki 040 = |-Anteil. Hohere Were = schnellere Soll-Drehzahl Fehlercomektur. Zu hoch = Schwingungen

Kd |0,050 2 D-Anteil. Reaktion auf Anderungsgeschwindigheit (Sprungantwart). FOr Retarder: 0,05 nutzen.

— Allgemeine Bnstellungen fur alle Testmodi

Bremssteuefrequenz 20 = Hz

Bremse auf |0 2| % Last hochfahren, ab Drehzahl: 1000 = Ll/min

Ld

Mach beendetem Testlauf (Status ,Done”)mit |10 5= % Bremslast abbremsen.

-

Erweiterte PID-Regler Einstellungen

@ Fast alle Arten von Bremsen / Retardern haben nichtlineare Bremsmoment Kurven.
Die erweiterte PID-Regler Enstellungen sind besonders bei Motorpriifstanden niitzlich, da sie die
Implementierung nichtlinearer PID-Regelungsstrategien der Bremse ermdglichen.

Um die erweiterte PID-Regelung zu aktivieren, klicken Sie bitte auf die Schaltflache "Erweitert". Ein neues
Fenster wird angezeigt.

In diesem Fenster konnen Sie den "Skalierung-Faktor" fiir einen bestimmten Drehzahlbereich einstellen und so
die tatsdchlichen PID-Parameter im laufenden Betrieb d@ndern.

Um diese Funktion zu nutzen, aktivieren Sie bitte das Kontrollkdstchen "PID-Parameter Skalierung aktiv".
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£ PID-Reglerparametern Ska... — O et

Einige Bremsentypen reagieren empfindiicher auf den
PID-Regler bei bestimmten Drehzahlen. Zum Beispiel sind
Wasserbremsen bei hohen Drehzahlen empfindlicher als bei
moglicherweise unterschiedliche PID-Parameter fur

[ ] PID-Parameter Skalienung alkdiv
() bezogen auf Brems-/Rollendrehzahl

(®) bezogen auf Motordrehzahl

IL/min Skalierungs-Faktor
] 1.00

5000 1.00
10000 1.00

| Aebrechen

Beispiel
Folgende Einstellung der "Skalierungs-Faktor":

Some brakes are more sensitive {reacts more on inputs) at
some RPMs. For example water brakes are more sensitive on
high RFMs than low RPMs. These brakes may need different
PID parameters on different RFMs. Reduce imultiphy by less
than 1) in areas of higher sensitivity.

Enable PID parameter scaling

RPM Multiplication factor
0 1,00
2 5000
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fiihrt zu ergibt folgende PID-Parametern:
im Bereich von 0 bis 4999 U/min

Kp=x
Ki=y
Kd=1z

und im Bereich von 5000 U/min werden die PID-Parameter skaliert auf:

Kp =0,5* x
Ki=05*y
Kd=0,5*z

Testmodi

Die verwendete Testmodi konnen aus die Auswahl-Liste im Aufzeichnungsfenster ausgewahlt werden.

Die Einstellungen zu jeweilige Testmodi sind in Testmodi / PID-Regler Fenster zu finden.

- Test modi =1 Il
Status: Fertig _ : — : : —
Testlauf Modi  Soll-Drehzahl [] Bremse AN Ubersetzungsverhatnis automat. Aufzeichnung Instrumente ausrichten
Datenverbindung [Nomal
Drzhl. + Drzhl. - Drezhl. halten:4800 Testmodi / PID-Regler log-Datei Import Instrumente hizufiigen
Speichem + Restart Restart Speict + Schiiel Schiief

Soll-Drehzahl (Drehzahl-Stufentest)

Im Modus "Soll-Drehzahl" hilt die ADAQ-Software die eingestellte Motordrehzahl unabhédngig von der Motorlast
(Drosselklappendffnung).
Passen Sie den "Drehzahl Schritt" entsprechend an.

® Wie gut der ADAQbase-Regler die Zieldrehzahl hélt, hingt von den verwendeten PID-Einstellungen ab.

Passen Sie die PID-Parameter bei Bedarf an.

Bremssteuerung Einstellungen — O > |

PID-Regler Soll-Drehzahl  Drehzahl-Kurve Beschleunigung  Lastregelung  Bremslast Beschl. My sequencer
Motordrehzahl halten

[] Soll-Drehzahl aktiv
Drehzahl Schritt in Usmin (200 =
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Mit Drzhl.+ und Drzhl. - lasst sich das Sollwert einstellen.

Um den Testmodus zu nutzen muss die Bremse mit "Bremse AN" Kontrollkéstchien aktiviert werden.

Test modi
Testlauf Modi | Sall-Drehzahl ~ | [] Bremse AN
Dirzhl. + Dirzhl. - Drezhl. halten-4800

Drehzahl-Kurve

Ubersicht

A
Warnung!
Fiir dynoKRAFT A200-4WD-ML und A380-4WD-ML (Link Active) Priifstinde betragt

die max. zuldssige "Beschleunigungsrate” 500 U/min pro Sekunde.
Das Uberschreiten dieser Beschleunigungsrate kann zu Schiden am Link-System fiihren
und ist nicht durch die Garantie abgedeckt.

Sie kénnen mehrere RPM-Ziele hinzufiigen, um ein Drehzahlprofil zu erstellen.

Verwenden Sie den Mauszeiger, um die RPM-Zielpunkte im Diagramm zu ziehen.
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Bremssteuerung Einstellungen — O *

PID-Regler Soll-Drehzahl Drehzahl-Kurve  Beschleunigung  Lastregelung  Bremslast Beschl. My sequencer

— Drzhl_-Kurve
[ ] Drehzahl-Kurve aldiv Test-Aufzeichnung nach: |20 %-| Sekunden starten.
Bremslast steuerung anhand Drzhl.-Kurve
1 2 T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T

U/min {1043)

+ M + M + |
0 2 4 6 8 10 12
Aufzeichnungszeit (Sek.)

Mauszeiger verwenden, um die Punkte zu verschieben.

Strg + Klick = Punkt hinzufigen . .
Alt + Klick = Punkt entfemen Laden Speichem Bearbeiten

Driicken Sie die Taste "Bearbeiten", um eine Drehzahlsollwert-Tabelle zu 6ffnen und manuell zu bearbeiten.

® Verwenden Sie beim Bearbeiten der Zeitfelder den Punkt "." als Dezimaltrennzeichen.
Verwenden Sie beim Bearbeiten der RPM-Dateien nur Ganzzahlen.

Drehzahl-Kurve defi..  — O s
Zeit (Sek.) IL/min
0 3000
3 3000
- |10 10000

Abbrechen
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Verwenden Sie die Schaltflachen "Laden" und "Speichern", um Drehzahlsollwertprofile auf Ihrer Festplatte zu

speichern und zu laden.

Verwenden der Drehzahl-Kurve zum Testen von Dieselmotoren. Schleifen im

Motordrehzahl-Funktion Diagramm.

Die meisten dieselbetriebenen Autos zeigen ein signifikantes Drehmoment bei sehr niedrigen Motordrehzahlen.
Beim Testen solcher Fahrzeuge mit Beschleunigungstest mit Wartezeit ist es nicht ungewodhnlich, dass im

Motordrehzahl-Diagramm eine charakteristische "Schleife" sichtbar ist:

Results vs RPM | Resulis vs Time | Results vs Engine Power

Engine Power (HP)

1000 1500 2000 2500
RPM

40 T T

IAT[ScanTool] (C

‘ f : f
0 500 1000 1500 2000
RPM

Transit Custom_4 119,24 HP @ 2852 RPM | 396,25 Nm @ 1488 RPM | T:257C, Hum: 29,4%, P: 1014,6mBar | 10.09.2020 20:53:02

Transt Custom_5 120,32 HP @ 1936 RPM | 44370 Nm @ 1924 RPM | T:25.4C. Hum: 30.9%, P: 1014.7mBar | 10.09.2020 21:00:11

]
Transt Custom_6 0S0HP @ 1348RPM | 475Nm @ 1343RPM | T:25.4C. Hum: 30.9%, P: 1014, 7mBar | 10.09.2020 21:0229
|

7 Transit Custom_7 125,35 HP @ 1943 RPM | 47454 Nm @ 13530 RPM | T:254C, Hum: 30,5%, P: 1014, 7mBar | 10.05.2020 21:02.54

K| X X x| X

118927 HP @ 1956 RPM | 434 A5 Nm @ 1948 RPM | T 2540 Hum- 30 9% P- 1014 FmRar | 1009 2020 210416

S

Der Grund fiir eine solche Diagrammform ist leicht zu erkldren.

In diesem speziellen Beispiel liefert das getestete Auto / der Motor ein maximales Drehmoment bereits bei 1500 U
/ min.

Wihrend des Beschleunigungstest zu Beginn des Testsaufzeichnung wird die Motordrehzahl bei der eingestellter
Start-Drehzahl stabilisiert. Diese Stabilisierungsphase wird normalerweise unter WOT-Bedingungen (100%
Drosselklappe6ffnung) durchgefiihrt.

Mit anderen Worten, die Stabilisierungsphase ist nichts anderes als eine Soll-Drehzahl Test bei WOT, wo der

Tragheitseinfluss (durch fehlende Beschleunigung) sehr gering ist.
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Sobald die Beschleunigungsphase startet, 16st die Bremse den Motor, um eine Beschleunigung zu ermoglichen
(untere blaue Linie in der Grafik in Zeitachse unten):

Results ws RPM | Results vs Time | Results vs Engine Power

160

100

Engine Power {(HP)
Brake1 (%)
=]
o

0 I t t
-2 6 8
Seconds
5000 T T T T T T 5000 35 T : :
% _4//‘—' i %0 4

Das Beschleunigen des Fahrzeugs fiihrt Tragheitseffekten hinzu. Mit anderen Worten, die Rollen des Priifstandes

und aller rotierenden Komponenten des Fahrzeugs miissen mit Motorkraft beschleunigt werden.
® Weitere Informationen finden Sie im Kapitel: Trigheitskompensation.

Infolgedessen sinkt der Leistungs- und Drehmomentwert am Réder, da ein Teil der kinetischen Energie / Leistung
verwendet wird um rotierende Elemente zu beschleunigen.

Da der Leistungs- und Drehmomentabfall meistens auch von einem Motordrehzahlabfall begleitet wird, wird
diese charakteristische Schleife erzeugt.

Das Vermeiden einer solchen Diagrammform ist moglich, wenn die "Drehzahl-Kurve" anstelle des Standard
"Beschleunigungstest" verwendet wird.

Stellen Sie die Drehzahlkurve auf die gewiinschte Startdrehzahl und Beschleunigungsrate ein verzogern Sie die
automatische Testaufzeichnung um ca. 2 Sekunden - wie in diesem Beispiel:

Stabilisierungsdrehzahl bei 1250 fiir 1,5 Sekunden

Die Protokollierung beginnt bei 2,0 Sekunden
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— Drzhl Kurve

[ Drehzahl-Kurve aktiv

Test-Aufzeichnung nach: 20 =

-

Sekunden starten.

5{]{]{]_||I||||l|||||||||||

Bremslast steuerung anhand Drzhl.-Kurve

5000 §
4000

3000 I

u/min

2000

1000 ]

Aufzeichnungszeit (Sek.)

Mauszeiger verwenden, um die Punkte zu verschieben.
Strg + Klick = Punkt hinzufigen

Alt + Klick = Punkt entfemen Laden

Speichem

Solche Enstellungen fiihren dazu, dass die Aufzeichnung des Testlaufs auf die tatsdchliche Beschleunigungsphase

verschoben wird, wobei die Stabilisierungsphase der Motordrehzahl umgangen wird und ein sauberes Diagramm

erstellt wird:

M Mo Dpmiom  Flges  Fepibot

Frrmdy = M P o T | Pl o froges Pt

B Yerlyno coweied OO0 Adsptan: Mol e ed

Automatischer Drehzahl-Stufentest
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Sie konnen den "Drehzahl-Kurve" Testmodus verwenden, um halbautomatische RPM-Stufentests durchzufiihren,
bei denen die ADAQ-Software das Motordrehzahlziel nach einer bestimmten Zeit stufenweise erhoht.

Beachten Sie beim Entwerfen der Drehzahlkurve die max. zuldssige Beschleunigungsrate fiir Thren Priifstand.

2 b
Brake Control Setup | = | E] 2 |

| Control loop setup | Manual brake control | RPM Curve | Power Sweep | Load Control | Brake sweep |

— RPM curve
Control brake to follow this RPM curve Start logging data after: 1.0

seconds

b

RPM curve for brake control
EDDD__""I""I""I""I""I""I""

4000 -

3000 §

RPM

2000 +

1000

0 5 10 15 20 25 30 35
Run length (s)
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Alt + Click to remove point

Doppelrampe-Test. Tragheitskompensation

Ein Doppelrampentest wird verwendet, um eine manuelle Tragheits-Kompensation fiir einen unbekannten
Fahrzeug durchzufiihren.

Waihrend dieses Tests fiihrt das Fahrzeug / der Priifstand eine kontrollierte Beschleunigung und Verzégerung mit
derselben Beschleunigungsrate durch.

Infolgedessen kann eine Tragheits-Kompensation des Leistungspriifstands + Fahrzeugsystems durchgefiihrt

werden.

Weitere Informationen finden Sie in diesem Video (in englische Sprache):

https://www.youtube.com/watch?v=0RVmxpCk0SE&ab channel=YourDyno.com

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaqg-software-benutzerhandbuch


https://www.youtube.com/watch?v=0RVmxpCk0SE&ab_channel=YourDyno.com
https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaq-software-benutzerhandbuch

# — 4

| Cortrol loop setup | Manual brake control | RPM Curve | Power Sweep | Load Control | Brake 5weep|

— RPM curve
Control brake to follow this RPM curve Start logging data after: 1.0 =-| seconds

RPM curve for brake control
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Beschleunigung

A
Warnung!

Fiir dynoKRAFT A200-4WD-ML und A380-4WD-ML (Link Active) Priifstinde betragt
die max. zuldssige "Beschleunigungsrate” 500 U/min pro Sekunde.

Das Uberschreiten dieser Beschleunigungsrate kann zu Schiden am Link-System fiihren
und ist nicht durch die Garantie abgedeckt.

Der "Beschleunigung" Test Modus ist der typische Beschleunigungstest, der durchgefiihrt wird, um die
Motorleistung und das Drehmoment zu messen und die bekannten "normale" Priifstand-Diagrame zu zeichnen. In

diesem Testmodus definiert die Beschleunigungsrate, wie schnell sich die Motordrehzahl erhoht.

Im Abschnitt "Start-Bedingung" kénnen Sie die Start-Drehzahl und die Wartezeit festlegen.

Die Wartezeit wird verwendet, um z.B. den Aufbau eines Ladedruck in aufgeladene Motoren zu ermoglichen.
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Stellen Sie im Abschnitt "Beschleunigung" die gewiinschte Beschleunigungsrate in U/min pro Sekunde sowie
End-Drehzahl ein.

® Stellen Sie die End-Drehzahl auf ca. 500 U/min unterhalb dem Drehzahlbegrenzer des Fahrzeugs ein.
Typische Werte sind:
Dieselmotoren: 250-300 U/min pro Sekunde
Benziner PKW: 350-400 U/min pro Sekunde
Motorrédder (nur M120-pro und M200-evo): 500-750 U/min pro Sekunde

] Bremssteuerung Einstellungen — O x

PID-Regler Soll-Drehzahl Drehzahl-Kurve Beschleunigung  Lastregelung  Bremslast Beschl. My sequencer

— Beschleumigung - Testbedingungen
[] Beschleunigung-Test aktiv

— Start-Bedingung
Start-Drehzahl 1300

= | Wmin

Wartezeit in Sekunden (2.0 = bevor der Testlauf beginnt.

-

— Beschleunigung
Beschleunigungsrate 0 =5 (=) Uimin pro Sekunde
End-Drehzahl 10000 5 Usmin
Laststeuerung

A
Warnung!
Fiir dynoKRAFT A200-4WD-ML und A380-4WD-ML (Link Active) Priifstinde betragt

die max. zuldssige "Beschleunigungsrate” 500 U/min pro Sekunde.
Das Uberschreiten dieser Beschleunigungsrate kann zu Schiden am Link-System fiihren
und ist nicht durch die Garantie abgedeckt.

Dieser fortgeschrittener Testmodus ermdéglicht eine progressive Steuerung der Motordrehzahl basierend auf den
Geschwindigkeitsanstieg-Faktoren fiir Bremsleistung und Motordrehzahl.
Dies ist besonders niitzlich bei Wasserwirbelbremsen oder wenn der getestete Motor einen sehr schnellen

Drehmomentanstieg aufweist, der bei Verwendung eines Standard-PID-Reglers zu Schwingungen fiihren kann.
Um diesen Modus zu verwenden, stellen Sie das Ziel "Start-Drehzahl" der Motordrehzahl und die Bremsleistung

"Start-Bremslast" in % ein.

Stellen Sie die "Wartezeit" ein, bevor der Testlauf startet.
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Verwenden Sie die Standardeinstellung "Start-Drehzahl stabilisieren".

Bremssteuerung Einstellungen — O >
PID-Regler Soll-Drehzahl Drehzahl-Kurve Beschleunigung  Lastregelung  Bremslast Beschl. My sequencer
~ Laststeuernung

[] Lastregelung aktiv

— Startbedingung
Start-Drehzahl 1000 5| Udmin Start-Bremslast |35 | % pro 1000 Udmin

-

Wartezeit in Sekunden 2,0 = bewvor der Testlauf beginnt.

Start-Orehzahl stabilisieren Regler Geschwindigkeit (0.8 = (Standard = 0,75)

hd

Achtung: "Bremse auf ... % Last hochfahren” (Retter: PID-Regler) soll verwendet werden.

Passen Sie die Test-Einstellungen im Abschnitt "Beschleunigung" an.

— Beschleunigung
Beschleunigungsrate 250 = (%M Udfmin pro Sekunde Erweitert ...
End-DOrehzahl 5000 5 Wmin

Bremslast Verstarkung 25 | % pro 1000 Udmin

Ablettungsfaktor 0,000 = iniedrige Were wie 0.03-0.05 sind nomal)

Der Testmodus "Laststeuerung" steuert die Bremsleistung gemal der ausgewdhlten "Verstarkung" in % ein.

Dies bedeutet, dass sich die Bremsleistung um bestimmte % erhoht, wenn sich die Motordrehzahl um 1000 U/min
ebenfalls erhoht.

Unter der Schaltflache "Erweitert" konnen Sie die Skalierung der "Verstarkungsfaktor" und "Beschleunigungsrate-
Faktor" d@ndern - dhnlich wie bei erweiterte "PID-Regler Einstellungen".:

Parametern Skalierung — O >
[] Verstarkungsfakior/Beschleunigungsrate-Skalierung akdiv
Verwenden Sie diese Tabelle, um Verstarkung und Beschleunigunagsrate Uber den
Drehzahlbereich anzupassen. Um die Verstarkung oder die Beschleunigungsrate zu
erhohen, multiplizieren Sie sie mit mehr als 1. Um die Parametem zu vemingem,
multiplizieren Sie sie mit weniger als 1.
|1/min Verstarkungsfaktor Beschleunigungsrate-Faktor
R E
5000 1,00 1,00
10000 1,00 1.00
1
QK Abbrechen
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Bremslast Beschleunigung

A
Warnung!

Fiir dynoKRAFT A200-4WD-ML und A380-4WD-ML (Link Active) Priifstinde betragt
die max. zuldssige "Beschleunigungsrate” 500 U/min pro Sekunde.

Das Uberschreiten dieser Beschleunigungsrate kann zu Schiden am Link-System fiihren
und ist nicht durch die Garantie abgedeckt.

Dieser Testmodus wurde speziell fiir hydraulische Bremsen entwickelt.

In diesem Testmodus wird die Bremsleistung ohne Verwendung der PID-Regelung allméhlich erhéht oder
verringert.

Dies bedeutet, dass die tatschdachliche Beschleunigungsrate wahrend der Testlauf variieren kann, da diser
Testmodus versucht nicht, die Motordrehzahl- Beschleunigungsrate zu halten, sondern die Bremsleistung ab dem

Wert "Start-Bremslast" wird nur allméahlich erhoht, entweden in Drehzahl- oder Zeitfunktion.

Die Einstellungen wie Start- und End-Drehzahl, Beschleunigungsrate und Wartezeit sind dhnlich wie im

Beschleunigungstest zu verstehen.

® Der Vorteil dieses Testmodus besteht darin, dass das System keine Schwingungen erzeugt, da keine PID-

Regelung verwendet wird.

] Bremssteuerung Einstellungen — O *

PID-Regler Soll-Drehzahl Drehzahl-Kurve Beschleunigung  Lastregelung Bremslast Beschl. My sequencer
— Bremslast Beschleunigungstest
[] Bremslast Beschl. aktiv

- Startbedingung
Start-Drehzahl 1500 | Stat-Bremslast 50 & %

*

Wartezeit in Sekunden 2.0 bevor der Testlauf beginnt.

hd

- Testbedingung

(® Beschleunigungsrate 500 =4 (+/) Usmin pro Sekunde

-

i) Bremslastrate 5,0 =

= U/min

-

End-Crehzahl 2000

Automatische Aufzeichnung
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Automatische Aufzeichnung des Testlaufs

Diese Funktion erméglicht die automatische Aufzeichnung eines Testlaufs.

Offnen Sie die entsprechende Registerkarte im Testaufzeichnung-Fenster, und passen Sie die Werte an.

Status: Bereit oo °
a us - erel S Testlauf Modi | Beschleunigung " Ubersetzungsverhaltnis automat. Aufzeichnung Instrumente ausrichten Tragheitserkennung
Datenverbindung | Nomal

Drezhl. halten: Aus Testmodi / PID-Regler log-Datei Import Instrumente hizufiigen

SchlieBen

® Wenn die Messung der Verzdégerungsdaten (Rollverluste) eingeschaltet ist, wird die Aufzeichnung des

Testlaufs erst gestoppt, nachdem die Motordrehzahl auf den Wert fiir die Start-Drehzahl zuriickgefallen
ist.

£ Automatische Testaufzeichnu ng — O -

Aufzeichnung (-5tart- / -Stop) Automatils akdiv
[ ] Speichem- und Restart- Funktion Automnatik aktiv

200

Aufzeichnung-5tart (-Restart) bei U/min:

Gleich wie Start-Dre

Verwenden Sie die Start/Stop-Automatik, um die Testlaufe mit der
definieten Startdrehzahl automatisch aufzuzeichnen. Der Start/Stop
Drehzahl-Sollwert wird entweder manuell oder durch den verwendeten
Testmodus definiert.

‘Wenn "Optionen -> Leistungskomektur -= Rollverdusthkomektur
aktivieren" eingeschaltet ist, wird der Testlauf wahrend der
Beschleunigungs- und Ausroliphase aufgezeichnet (es sei denn, es
werden gespeicherte Rollverduste verwendet). Dies bedeutet, dass
die Software die Aufzeichnung des Testlaufs erst dann automatisch
beendet, wenn die Motordrehzahl wieder den Startdrehzahl-Sollwert
emeicht hat.

QK Abbrechen

Verwendung der Wirbelstrombremse zum Verlangsamen des Fahrzeugs nach Testende.

® Sobald der Status nach einer Testaufzeichnug auf "Fertig" (auf Englisch: Done) wechselt wird der
Priifstand mit vorgegebenen Bremslast gebremst.
Stellen Sie sichier, dass zu dieser Zeitpunkt die Kupplung gedriickt ist / automatik Getriebe auf "N"
geschaltest ist, sonst wir der Motor gedrosselt.

Um diese Funktion zu aktivieren, stellen Sie bitte die gewiinschte Bremsleistung in % auf der Registerkarte "PID-
Regler" ein
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Bremssteuerung Einstellungen — O =
PID-Regler Soll-Drehzahl  Drehzahl-Murve Beschleunigung  Lastregelung  Bremslast Beschl. My sequencer

— PlD-Regelkreis
Der Regelkreis fur die Motordrehzahl implementiert einen PID-Regler. Erweitert ...
Kp 065 = P-Arteil. Hohere Werte = schrnellere Reaktion, kleiner Fehler. Zu hach = Schwingungen

Ki 0,35 = |-Anteil. Hohere Werte = schnellere Soll-Drehzahl Fehlercomektur. Zu hoch = Schwingungen
Kd [0,050 & D-Anteil. Reaktion auf Anderungsgeschwindigheit (Sprungantwart). Fir Retarder: 0,05 nutzen.

— Allgemeine Bnstellungen fur alle Testmodi

Bremssteuerfrequenz 10 | Hz

Bremse auf |0 £ | % Last hochfahren, ab Drehzahl: 1000 = L/min

Mach beendetem Testlauf (Status ,,Done”ymit |0 =|| % Bremslast abbremsen.

Neu ab Version .137

Testlaufe automatisch speichern

Wenn diese Funktion aktiviert ist, werden alle aufgezeichneten Testldufe automatisch als einzelne .csv-Datei im
ausgewadhlten Testsitzung-Ordner gespeichert.

Bitte stellen Sie sicher, dass Sie den Sitzungsordner entsprechend einrichten.

Options — O x

[#- Basic dyno setup
- QBDZ setup

- Noise fittering Each run can be automatically saved in the session folder (.csv format)
-~ Raw data logging Save each run automatically
- Envinonmental power comection
- Thermocouple

[+~ Aux channels

- Brake controller setup

- Lnit selection

- Company logo

- Show./Hide visible control panel
- Define hotkeys

- Results v 777

- Posgt run Splash screen corfig
- Firmware upgrade

Auto save

Testergebniss Splash-Screen

Diese Funktion schaltet ein sgg. Splash-Screen (Popup-Fenster) nach jeder Testaufzeichnung ein, wo gemessene

Leistungs- und Drehmomentwerte angezeigt werden.
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Bitte konfigurieren Sie die Fenster nach ihre Wiinsche an.

Zeit-Achse (Sek.) Results vs §|

[=- Haupteinstellungen
Prifstand mit Kraftmessdosein)

i Motorleistung Komektur
- 0BD2 Schnittstelle
- Rauschunterdrickung
- Sensor-Rohdaten
- Wetterdaten Komektur
- THR Engang (Typ K)
[=- AUX Eingang

- Bremse/MNetzteil Steuersignal

- Einheiten

- Uberschrift

- Auswahlfenster Kanale / Kurven
- Hotkeys festlegen

— Ergebnis-Popup-Fenster

Ergebnis-Popup-Fenster aktiv

Das Ergebnis-Popup-Fenster zeigt die max. Motor-Leistung und -Orehmoment nach einem Test.

_ Einstell
Leistung Anzeige Max. Motoreistung bei L/min ~ Schriftart
Drehmoment Anzeige Max. Motor-Drehmoment bei Ll/min ~ Schriftart

Popup-Fenster automatisch nach |5 Sekunden schlielen.

Vorschau

@ Ergebnisse

Max. 500,0 PS @ 6500 U/min
Max. 600,0 Nm @ 4500 U/min

Schiiefen Automatisch schliefen in 1 Sekunden

Neuer Tragheits-Assistent

Ubersicht
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(2

SpEEd (kph) Accelerate to 150 kph

Stabilization ‘
First measurement

d

Accelerateto 150 kph

¥

Second measurement

¥

- Results:
Roller/Hub MOl =+ Drive Train MOI = Total MOI
Measured: Current -

MO brake/roller 1: 45,00 + NAA 0.00 = = 45,00
| MO brake/roller 2: 45,00 + NAA 0.00 - = 45,00

I MO brakeraller 3: N/AA + MAA = = N/A

MO brake/roller 4: N/A + MAA = = N/A

x1
Reset zone Clutch In/Neutral

Restart Load raw log file Save and Close Dismiss

Die Berechnung des Fahrzeug-/Antriebs-MOI basiert auf den Unterschieden zwischen ungebremster und
gebremster Ausrollphase.

Bei diesem Test wird die erste Ausrollphase ohne Retarderlast durchgefiihrt, wahrend die zweite Ausrollphase mit
vordefinierter Retarderlast abgebremst wird (siehe "Setup..." im Assistentenfenster)

Der Vergleich der Verzogerungszeitdifferenz und der Differenz der Messwerte der Wégezelle dieser beiden

Ausrollvorgédnge ermoglicht es der Software, die Antriebsstrangtragheit (MOI) zu bestimmen.

O Aufgrund der Natur dieses Tests und der Tatsache, dass er ausschlieflich auf den Messwerten der
Wigezelle basiert, ist es unbedingt erforderlich, die Wégezellen vor der Durchfiihrung dieses Tests zu
kalibrieren.

Weiterhin ist es notwendig, dass sowohl das Fahrzeug als auch der Leistungspriifstand selbst
(Antriebsstrang, Getriebeol, Lager etc...) warmgelaufen sind.

Andernfalls fithrt dies zu falschen Messwerten.

Einstellungen

Um die Einstellung fiir den automatischen MOI-Test zu dndern, driicken Sie bitte die Schaltflache "Setup...":
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MOI Wizard Setup - O x

— MOI information
The Moment of Inertia (MO} is used to calculate the acceleration power and coast down drag losses. The MOI must be set accurately to get comect
power and torque readings.

The MOI can be measured during the coast down phase after max RPM is reached using two special uns. One run is with brake off and one is with
brake slighthy on.

MO test speed shall be as high as reasonably possible to get the most/best data

— MOI test speed
Max MO| measurement speed (must be reached): 150 = kph Advanced...
— Engine MOI

The engine MO is not measured in this procedure, since the measurement takes place with clutch in. We therefore add the engine MO separately.
You can ovemide the Engine MO default value here

Engine MOI: 0.50 2| kgm™2 Default

-

~ Brake force during MOI measurement

Here you can adjust the brake force during the second MO test un. Reduce brake force if the retardation run is too short.

Retardation brake %: |15 = Default

-

QK Cancel

Testgeschwindigkeit (MOI test speed)
Reduzieren Sie die Testgeschwindigkeit fiir Fahrzeuge mit geringer Leistung. Je hoher die Geschwindigkeit, desto
genauer ist der MOI-Test.

Motortragheit (Engine MOI)

Verwenden Sie diese Einstellungen, um die Tréagheit des Motors selbst zu definieren. Dies wird benétigt, um die
Kurbelwellenleistung moglichst genau zu testen.

Bitte beachten Sie, dass der Motor-Tragheit-Wert sich auf das Ubersetzungsverhiltnis bezieht, daher muss das

Ubersetzungsverhiltnis vor der Durchfiihrung des automatischen MOI-Tests festgelegt werden.

Bei den meisten Pkw betrdgt die Tragheit des Motors (vor allem Schwungrad) ca. 0,5 kgm?

Bei Motorrddern ist es deutlich niedriger.
Wenn Sie die Kupplungsleistung testen mochten, stellen Sie die Motortragheit auf 0.

Bremslast (Brake force)

Bei den meisten dynoKRAFT-Leistungspriifstanden sollte die Bremskraft auf 10 % eingestellt werden. Die
Verwendung hoherer Werte verkiirzt die Auslaufzeit.

Bei die A380-Serie soll die Bremskraft auf ca. 25-30% eingestellt werden.

Wenn die zweite Ausrollphase zu kurz ist (zu hohe Bremskraft), liefert der automatische MOI-Test keine
korrekten Werte.
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Priifstand-Tragheits-Setup fiir den neuen Tragheit-Assistenten

Der neue MOI-Assistent unterscheidet jetzt zwischen Leistungspriifstand und Fahrzeug(Antriebsstrang)-Tragheit.
Dies bedeutet, dass in den Hauptoptionen der Software die angegebene Tragheit pro Rolle / Bremse wie folgt

eingestellt werden muss, da sie nur die Tragheit des Priifstands enthalten darf, die niemals gedndert werden sollte.

A200-Serie:
15,069 kgm? pro Achse

A380-Serie mit 3300Nm / 3820Nm Retarder:
33,894 / 35,684 kgm? pro Achse

M120-pro / M200-evo:
2,416 / 4,264 kgm? pro Achse

MPS 380 PTO:

4,766 kgm?
(dieser Wert berticksichtigt weder gesondeter Adapterflansch noch die Zapfwelle selbst)

Besonderheiten bei Allrad-Leistungspriifstanden

Bei Allrad-Leistungspriifstinden aktivieren Sie bitte die Checkbox "physisch verbundene Bremsen" in den

Software-Optionen:
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Options

=~ Bgsic dyno setup

Inertia Cyno

‘.. Engine power calculation
- OBDZ setup

- Noise fitering

- Raw data logging

- Auto save

- Environmental power comection
- Themocouple

H- A channels

Load Cell 1 |padCell 2

Dyno Type
’7 Thiz is a Brake Dyno with |2 = Load Cell(s)

I The brakes are physically linked (same RPM) I

Inertia compensation

Brake dyno readings are affected by the inertia of the dyno and the drive train.

Readings will be too low under acceleration unless compensated for.

- Brake controller setup

- Unit selection

- Company logo

- ShowHide visible control panel

Compensate for inertia effects during acceleration

- Define hotkeys -

- Results vs 777 - Calibration

- Post run Splash screen config Torgue am lengthto load cell (326 &) em
- Fimware upgrade Calbration weight 2013 12 ko

Ruoller/Hub Moment of Ineria (MO1) 45,00 ~ [ kg'm”2

*

r Calibration direction
It is possible to reverse the calibration. This is used when the load is opposite from

when the load cell was calibrated. This is can be used for example when testing a
Front wheel drive car on a Rear wheel drive dyno setup (brake tums the other way).

[] Reverse calibration

r Information
Weight after calibration: Okg
Torgue after calibration: 0 Nm
Raw loadcell reading (ave): 0 0

In allen Féllen, in denen der Leistungspriifstand tiber mehr als 1 Retarder / Wagezelle verfiigt, werden wahrend
der zweiten Ausrollphase alle Retarder aktiviert, unabhdngig vom verwendeten Antriebsmodus.
Dies ermoglicht es der Software, die Massentrdgheit fiir jede Achse separat zu bestimmen, und verhindert

Messinkonsistenzen aufgrund von mechanischem Widerstand im Link-System.

[ Falls nur FWD- oder RWD-Fahrzeuge getestet werden, wird die ermittelte Trégheit pro Achse
aufsummiert und dann als Summe verwendet, um Kupplungs- (oder Kurbel-) Leistung und Drehmoment
zu berechnen.

Verwenden des automatischen Tragheitsassistenten
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1. Uberpriifen Sie die Kalibrierung der Wigezelle.

2. Richten Sie den Sitzungsordner ein und starten Sie wie gewohnt einen neuen Testlauf.

2. Bitte warmen Sie den Antriebsstrang des Fahrzeugs und den Leistungspriifstand selbst auf.

2. Bitte legen Sie das Ubersetzungsverhiltnis fiir den Gang fest, mit dem Sie spéter testen méchten.

3. Starten Sie den Tréagheitsassistenten (MOI "Wizard") und iiberpriifen Sie bei Bedarf die Einstellungen im
Fenster "Setup...".

Sie kénnen in den Hauptoptionen einen "Hotkey" definieren, um den Assistenten mit der Fernbedienung zu
offnen.

4. Beschleunigen Sie das Fahrzeug zum ersten Mal durch die Gédnge, um die definierte Zielgeschwindigkeit (RED
ZONE) zu erreichen.

5. Treten Sie ein und halten Sie die Kupplung oder wéhlen Sie bei Automatikgetrieben den Modus "N" und lassen
Sie das Fahrzeug ausrollen.

Wihrend der Ausrollphase durchliuft der Tacho GELBE (Stabilisierung) und GRUNE (Messung) Phasen.

6. Nach Fahrzeugstillstand (BLAU-Phase) wird im Hintergrund von der Software ein automatischer ,,Reset
durchgefiihrt (erkennbar daran, dass die Status-/Datenverbindungsanzeige kurz von griin auf rot wechselt).

7. Beschleunigen Sie das Fahrzeug zum zweiten Mal bis zur ROTEN ZONE und kuppeln Sie wieder ein / schalten
Sie auf "N".

Diesmal wird die zweite Ausrollphase mit vordefinierter Retarderlast abgebremst.

Nach der zweiten Ausrollphase berechnet der Assistent die Antriebsstrangtragheit und zeigt den Wert an.

[2] Um die Ergebnisse zu akzeptieren, driicken Sie entweder "Ergebnisse verwenden" und schlieRen Sie das
Fenster manuell, oder klicken Sie auf die Schaltflache "Speichern und schlielfen".
Die zweite Taste kann ebenfalls in den Optionen als ,,Hotkey“ belegt werden, um die Bedienung iiber

ADAQremote zu erméglichen.

Andere Funktionstasten wie "Neustart" konnen auch als ADAQremote-Tasten eingerichtet werden -

verwenden Sie Optionen -> Hotkeys, um sie zu definieren.

Manueller Tragheitsausgleich bei Verwendung des neuen MOI-Assistenten

Da in den Hauptsoftwareoptionen die definierte Tragheit nur Rollen / Bremsen umfasst (siehe Werte oben), ist die
manuelle Kompensation der Fahrzeug- / Antriebstragheit jetzt im Fenster des MOI-Assistenten selbst moglich.
Um die Fahrzeugtragheit manuell einzustellen, geben Sie bitte die Werte (Pkw typisch 7-10 pro Achse,
Motorréder typisch 1,6 - 2,2) in das entsprechende Feld "Current” ein und klicken Sie auf "Speichern und
schliefen".
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&

Speed (kph) Accelerate to 150 kph

Stabilization ‘
First measurement

d

Accelerateto 150 kph

¥

Second measurement

¥

- Results:
Roller/Hub MOl =+ Drive Tﬁ’#\= Total MOI
Measured: Current -

MO brake/roller 1: 45,00 + NAA 0.00 = 45,00
| MO brake/roller 2: 45,00 + NAA 0.00 = 45,00

I MO brakeraller 3: N/AA + MAA = N/A

MO brake/roller 4: N/A + NAA 0,00 = N/A

Reset zone Clutch In/Neutral

Restart Load raw log file __Setup... [ Save and Close Dismiss

Neu ab Version 3.3.10

RPM / Frequenz Eingang Konfiguration

Ab Version 3.3.10 sind die ,,Drehzahl Einstellungen“ wie im Tachofenster zu finden nun in die Haupteinstellungen

unter dem Abschnitt ,,Drehzahl/Frequenz Kandle“ verlagert:
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Options

[+~ Basic dyno setup — RPM/F ; Is
- A channels
- Themocouple channels RPM1 - RPM4 accept digital RPM and frequency signals
g RPM/Frequency channels Input Function Channel name Unit Setup
- Brake controller setup
F- CAN Bus RPM1 Load celll RFM o RPM1 Configure. ..
- Environmental power comection
. Unit selection RPM2 Load cell2 RFM ~ RPM2 Corfigure. ..
- Noise fittering RPM3 Mot used RPM3
- Raw data logging
- Auto save RPM4 Mot uszed RPM4
- Company logo
- Show/Hide visible control panel YRRFM Mot uzed VRRFM
- Define hothkeys
- Results vs 777 IndBFM Met used RPM Pickup
- Post run Splash screen corfig
- Firmware upgrade
— Frequency/Digital channels
Freq1-2 / Digital in 1-2 accepts digital frequency and on/off signals
Input Function Channel name Uit Setup
Freql Mot used Frequency
FregZ Mot used Frequency2

Eingangskanale und ihre Funktion
RPM1 - RPM4

Diese Eingdnge unterstiitzen digitales 5-V-Impulssignal (von Hallsensor oder dynoKRAFT RPM Induktiver

Ziindungspickup mit externem Controller)

/A Warnung !

Eine falsche Einrichtung kann zu einer Fehlfunktion des Link-Systems fiihren!

Schédden, die durch eine falsche Einstellung des Drehzahl-Eingangs verursacht wurden, fallen nicht unter

die Garantie.

Weitere Informationen zum korrekten Einrichten des Leistungspriifstands finden Sie im Abschnitt

"Fahrmodi".

VRRPM

Dieser nur auf dem ADAQpro Controller verfiigbare Eingang wurde entwickelt, um den variablen

Reluktanzsensor (VR-Sensor) zu unterstiitzen.

Ein solcher Drehzahlsensor findet sich iiblicherweise bei édlteren Motorenpriifstinden mit Wasserbremse.

IndRPM

Ein dedizierter Eingang zur Auswertung kapazitiver Ignition Ziindungspickup ohne externe Controller.
Die Steuerschaltung ist direkt auf der ADAQbase-Leiterplatte integriert.

Freql / Freq2
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Diese Frequenzeingédnge — nur auf dem ADAQpro Controller verfiigbar — konnen zur Unterstiitzung

frequenzbasierter Sensoren (z. B. Durchflussmesser) oder als digitale EIN/AUS-Eingédnge verwendet werden.

Funktionen:

LoadCellx RPM / LoadCellx+y RPM

This is the default function required to control any retarder/roller.

Each Roller/Retarder must have an RPM channel assigned - that means at minimum one RPM input must be setup
as Load-Cellx RPM (Roller RPM from Hall-Sensor) to control the dynamometer.

Frequenz
Mit dieser Funktion kénnen Benutzer den Eingang als Frequenzeingang einrichten und mit der Schaltflache

,Konfiguration“ den Frequenzbereich definieren.

Digital AN / AUS

Mit dieser Funktion kénnen Benutzer den Eingang als Digitalkanal 0/1 (Ein- oder Aus-Zustand) einrichten.
Beispielsweise kann es verwendet werden, um zu erkennen, ob eine externe Hardware aktiviert (EIN-Zustand)
oder deaktiviert (AUS-Zustand) ist.

Nothalt! Funktion

Mit diesem Software-Release wird eine sogenannte "Panik!" Funktion hinzugefiigt. Um diese Funktion nutzen zu
konnen, miissen Sie in den Haupteinstellungen der Software einen ,,Hotkey“ definieren, der sie aktiviert.
Bei einmaligem Driicken fordert Sie die Software auf, zu bestdtigen, dass Sie die Nothalt-Funktion ausfiihren

mochten:

Panic!

Press D1 again to set brake to 100%!

Any other key to exit

Zur Bestdtigung der Hinrichtung von Nothalt! Funktion driicken Sie bitte erneut den zugewiesenen Hotkey.
Beim zweiten Driicken des Hotkeys werden die Bremsen/Retarder auf 100 % Last gestellt, um den Priifstand
schnellstmoglich zum Stillstand zu bringen.
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Diese Funktion wird normalerweise im Notfall verwendet, wenn der Priifstand so schnell wie méglich angehalten
werden muss.

Sobald die Drehzahl auf Null gesunken ist, werden die Bremsen/Retarder zuriickgesetzt.

(@ Achtung!
Der Nothalt! Funktion - nach Bestdtigung - setzt die Bremslast sofort auf 100 %.
Im Falle eines Rollenpriifstands wird dringend empfohlen, das Getriebe auf Neutral zu stellen, bevor Sie
diese Funktion ausfiihren.

Andernfalls kann es zu schweren Gerdteschiden kommen.

® Info:
Alle dynoKRAFT Rollenpriifstinde sind mit einem unabhédngigen Nothalt-Bremssystem (pneumatisch
geliiftet, federbetétigt)

ausgestattet, somit entfdllt die Verwendung des Nothalt! Funktion in die Software integriert..

Rein- / Rausfahren Funktion

Mit diesem Software-Release wurde eine sogenannte ,,[.oad/Unload“-Funktion hinzugefiigt. Um diese Funktion
nutzen zu konnen, miissen Sie in den Haupteinstellungen der Software einen ,,Hotkey* definieren, der sie
aktiviert.

Diese Funktion setzt — bei Aktivierung — die Brems-/Retarderlast auf 100 % und soll dabei helfen, das Fahrzeug

auf einem Rollenpriifstand einzustellen, da 100 % Bremslast das Durchdrehen der Rollen erheblich reduziert.

/A Warnung!
Selbst wenn die Brems-/Retarderlast auf 100 % eingestellt ist, konnen sich die Rollen immer noch
drehen.
Bei Einzelrollen-Rollenpriifstinden verhindert diese Funktion nicht, dass die Autos vom Priifstand
abrollen!

Diese Funktion kann nur ausgefiihrt werden, wenn die Rollendrehzahl nahe Null liegt.
Wenn die Rollendrehzahl héher als Null ist (Fahrzeug fahrt auf dem Priifstand), wird diese Funktion nicht
ausgefiihrt.

Neu ab Version 3.3.55

Video-Ubersicht aller neuen Funktionen
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(in Englisch) https://youtu.be/m9DweL6MdTE?si=IbR4WDxI18dQyzt0r

Obligatorisches Firmware-Upgrade!

Um die neueste ADAQ 3.3.55-Software verwenden zu konnen, aktualisieren Sie bitte die Controller-Firmware in
den Einstellungen direkt nach der Installation dieser Softwareversion.

Wenn Sie zur vorherigen Version der Software (d. h. 3.3.10 oder élter) zuriickkehren moéchten, miissen Sie auch
die Controller-Firmware auf eine dltere Version ,,zuriicksetzen®, indem Sie die Firmware-Aktualisierungsfunktion

in der alteren Software erneut verwenden.

Neu ADAQ 3.3.55 -> Firmware 1.29
Alt ADAQ 3.3.10 -> Firmware 1.28

Horizontale und vertikale Balkenanzeige

Neuer Anzeigetyp wurde hinzugefiigt: horizontale und vertikale Balkenanzeige — siehe Beispiel unten:

Tl
S
Q
=
)
Py,
0
<
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Alarm- und Anzeigefarben. Seitenverhaltnis des Messgerats

Mit dieser Funktion kénnen Sie einen ,,Alarm“ fiir bestimmte Werte einstellen, der dazu fiihrt, dass die gesamte
Anzeige (Hintergrund) in der eingestellten Farbe blinkt, wenn der Wert erreicht wird:

— Range

From: To:

Gauge min/max

— Range limits and alarms

Enabled From: Alam

uiif
0o

Color

& & A
i

Mote: Alams are off when Engine RPM =0

— Gauge colors
Gauge background color _
Gauge text foreground color I:l
(Gauge indicator color _

— Gauge X-Axis {live graph only)

Graph X axis:

Cancel

Zusétzlich zur oben genannten Alarmfunktion kénnen nun die Standardfarben der Anzeige frei eingestellt werden,
was die visuelle Gruppierung verschiedener Funktionen und Anzeigen erleichtert.
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— Range
From: To

Gauge min/max

— Range limits and alarms
Enabled From: Colaor

Alam

& & A
gl
uiif
0o

Mote: Alams are off when Engine RPM =0

- Gauge colors
Gauge background color _
Gauge text foreground color I:l
(Gauge indicator color _

— Gauge X-Axis {live graph only)

Graph X axis:

Cancel

Schliellich kann das Seitenverhéltnis der Messgerdte jetzt bei der GroRendnderung der Messgerite frei eingestellt
werden, wie unten gezeigt:
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Messgerategruppen

Um mehrere Messgerdte in einer Gruppe zusammenzufassen, erstellen Sie einfach im Fenster ,,Instrumente
hinzufiigen® ein neues Gruppenmessgerat, weisen Sie ihm einen Namen zu und wéhlen Sie aus, welche Kanéle

zusammengefasst werden sollen.
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=)

Test name: |Daytona 675 102HP_1

Horsepower comection factor: 1,010
J Comments: |

New retardation run

Power (PS)

New Gauge-Group

Define Group Gauge

[ — Eoloct ~mup na < and group channels - —————
‘(' ‘ Group gal jename  |Mew Gauge-Group|
——
[ Ambient Humidity ~
[ Ambient Pressure

Injector Duty[ScanTool]

Dyno intemal Torque loss

Injecter ms[ScanTool] ECT[ScanTool]

Kd factor EGT1

Kifactor Elapsed time
Knock[ScanTool] Engine Load[ScanToal]
Kp factor Engine RFM

[] Ambiert Temperature
[] Angular Acceleration 1
[] Battery[ScanTool] Ny
[] Brakel &
[] Channel 1 ) _
[] Channel 10 Select which gauges to display
[] Channel 2 [] Ambient Humidity
[] Channel 3 [] Ambient Pressure
[] Channel 4 [] Ambient Temperature
[] Channel 5 [ Angular Acceleration 1
[] Channel & [] Battery[ScanTool]
[] Channel 7 [ Brake1
[] Channel 8 [ Channel 1
[] Channel 3 [] Channel 10
[] Distance [] Channel 2
[] Dyno intemal Power loss [] Channel 3
[] Dyno intemal Torque loss [] Channel 4
[] ECT[ScanTool] [] Channel 5
[1EGT [] Channel &
[] Blapsed time [] Channel 7
[] Engine Load[ScanTool] [ Channel &
[] Engine RPM [] Channel 9
[] Gear Ratio [] Distance
[] IAT[ScanToal] [] Dyno intemal Power loss
N 0
O O
0 0
[] [l
[ O
[ ]
%

(Gear Ratio

[ Aita amanae nauges

| New group gauge Edit group gauge

L

0K Delete group gauge

Sta tu S | d Ie io Auto start setup Aranne oannes MO setup
Data connection: _ Load session
d L f T settings
¥ Dismiss

Sobald die Gruppe erstellt wurde, konnen Sie ihre Eigenschaften wie jedes andere Messgerit dndern. Um alle
ausgewdhlten Kandle anzuzeigen, muss der Messgerdttyp auf ,,Balken® eingestellt sein.

Als Beispiel fiir Wetterbedingungen, bei denen alle Wetterstationsdaten in einem einzigen Messgerat
zusammengefasst werden:

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaqg-software-benutzerhandbuch


https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaq-software-benutzerhandbuch

0,00 0,00 0,00

Ambient Humidity Ambient Pressure / ent Temperature

Ausgangskanal Einstellungen

Mit diesem Software-Release konnen die ,,Output“-Kandle nun nicht nur das Retarder-Netzteil steuern, sondern
erhalten auch neue niitzliche Funktionen.

dynoKRAFT ADAQ

File Run  Options  Plugins  Help/About
Results vs RPM  Results vs Time  Results vs Engine Torque  Resukts table
dynoKRAFT M200-evo STARTER
Engine Power . Basic dyno setup
LoadCel1 Torque: : : Aux channels — Output channel setup
—— 2 o Output  Function Output type Channel name Setup Source channel
2004 | 5| - Brake and output channels 0utl | Brake Control ~| | YouDyno Eddy brake Pawer Su v [Brakel | | Configue | | Define.
o Qut2 v ~ | |THROUT-1 Confi 5 Define...
0 - Environmental power comection z::ﬂ — | ‘ | | ‘ o | | ne ‘
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, i.....| - Unitselection Out3 Bk Cortrol - Configure Define
: -~ Noise fitering Torottle
: - Raw data logging Outd ~ Configure... Define...
. : - Auto save
L R §oooooegoooooos ooo000p Company logo
S T Show/Fide visble cortrol panel — Help
L= @ Define hotheys Setup the brake controller and other output channels here:
Tl Resuts vs 772
; g 5 Post run Splash screen corfig Connect Out1, RPM1 and LoadCell1 to the same brake, similarly for 2, 3 and 4in case of more brakes
2 — Visual
2 '2 § FISUE stes d Steppers use two outputs. Stepper 1 uses Out1 and Out2, Stepper 2 uses Out3 and Outd
o= a q00 f - Fimware upgrade
2 s g "Other” output channels are controlled by a configurable Source channel, while Brake and Throttle output channels have fixed source channels
205
©T
SEw
ES R B
T T O P e
o4+
.................................... : ek
0
Loschen [] Sichtbar Geratename farbe farbe

Bremssteuerung
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Verwenden Sie diese Funktion zur Steuerung der Priifstandbremse — dies ist die Standardeinstellung zur Steuerung
von Wirbelstrombremse-Netzteil- oder Wasserbremsventilen.

Definieren Sie im Dropdown-Menii ,,Ausgangstyp*, welche Art von Signal an die Out-Anschliisse des Controllers
gesendet wird.

— Output channel setup

Output Function Output type Channel name Setup Source channel
COut1 Brake Control w| Jsen e o G| |Brake'| | Configure... Define...
YourDyno Eddy brake Power Su
0w2  |Other wl IN Do Ry byskes For P RoUT Configure.. | | Define...
SuperFlow water brake valve
Mot used Dynomite water brake valve
Analog -5V output
Mot used Pulse Width Modulation

Stepper motor

— Help
Setup the brake controller and other output channels here.

Connect Out1, RPM1 and LoadCell 1 ta the same brake, similary for 2, 3 and 4 in case of maore brakes .
Steppers use two outputs. Stepper 1 uses Out1 and Out2, Stepper 2 uses Out3 and Outd

"Cther” output channels are controlled by a configurable Source channel, while Brake and Throttle output channels have fixed source channels

Die Standardeinstellung fiir den dynoKRAFT-Priifstand ist YourDyno Eddy Brake Power Supply.

Uber die Schaltfliche , Konfigurieren“ kénnen Sie die Bluetooth-Verbindung zu PWS einrichten und den Retarder
manuell steuern (Funktionstest).

Warnung!

Andern Sie NICHT die Standardspannung von 192 V.
Gefahr von Geriteschiaden und Garantieverlust!
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— YourDyno Eddy power supply setup
Max voltage: Volt (default 192v)
Test your brake: Channel name oy ~urce channel

I Brake force: 0% EI |B"?’k31 ICOf‘ﬁQU'E I |: Define... |

v| [oer || Confige... | | Define... |

Configure... Define...

r Bluetooth status (optional)

[] Get status via Bluetooth LE (Windows 10 r 11 anly)
w Configure... Define...

— Bluetooth power supply connection
Select Bluetooth device

~ Search again...

Bluetoath Id:
Status: 4in case of more brakes.

Connect Auto connect on startup 13 and Outd

hile Brake and Throttle output channels have fixed source channels
— Name and status

Rename

Name:

Curmrent: 0 A
Temperature: 0

— Manual commands (advanced)

Al

Write manual code:

Wiite Default

Data from YourDyno device:

— Help

Make sure to Pair the bluetooth device in Windows Settings to ensure
proper automatic reconnection

Verwenden Sie die Schaltflache ,,Definieren”, um die Bremslinearisierung anzupassen, obwohl dies bei

dynoKRAFT-Leistungspriifstinden normalerweise nicht erforderlich ist.

— Output ch | setup i g™ = | Channel name Setup SULICE LTI
[] Enable brake linearization (Advanced) |Brake1 | | Corfiaure.. | I Do I
[owz | | configue.. || Define.. |

Configure... Defire...

Configure... Define...

-ase of more brakes.
d Outd
ake and Throttle output channels have fixed source channels

Use Mouse to move points
Cirl + Click to add point Load ramp Save ramp Edit curve
Alt + Click to remove point

— Help
Brake linearization can be enabled here. Linearization can be used to optimize the actual brake force vs brake input. It is nomally not needed
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® Info

Weitere Informationen zu anderen Ausgabetypen finden Sie im YourDyno-Handbuch (externer Link:

https://yourdyno.com).

Drosselklappe Steuerung

Im Ausgangskanal-Setup wurde eine neue Funktion zur Steuerung der Drosselklappe mit drei verschiedenen
Ausgangstypen eingefiihrt:

- 0-5V Analog

- PWM (inkl. RC Puls)

- Schrittmotor

Bei Ride-by-Wire-Systemen betrédgt die Standardeinstellung 0-5 V.
PWM (RC-Impuls) oder Schrittmotor wird bei Modell- und Industrieservos oder -motoren verwendet, die

wiederum zum Ziehen des Gaszugs verwendet werden.

In Bowdenzugsystemen kann die Ausgangslinearisierung verwendet werden, um Freispiel aus den Kabelzug zu
entfernen.
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Output Source Channel Setup

— Output channel setup
Output Function Output type Channel name Setup Source channel
Out1 Brake Control ~ | | YourDyno Eddy brake Power Sup ~ Configure... Define...
Out2 Throttle || Pulse Width Modulation v| [ouwz Corfigure...

— Output channel setup
Source channel | Sequencer throttle \ Enable linearization (Advanced)
Out2

120_...,...,...,...,...,

100 B e
B0 T
== B
o B A T e
= C
o L

40 T T
2 1 TR = e
L . T T E . S — —— e B
0 20 40 60 20 100 120
Sequencer throttle
lUse Mouse to move paints
Ctrl + Click to add point Load ramp Save ramp Edit curve
Alt + Click to remove point
— Help
Select which channel shall control the owutput and the translation between the source channel and the output %. Throttle and other outputs will be
active when the Run windaw is open, otherwise they are at 0%

Ride-By-Wire

Info

innels

Die Umgehung des Ride-by-Wire-Signals des Fahrzeugs durch ein softwaregeneriertes Signal erfordert
umfassende Kenntnisse des elektronischen Systems des Testfahrzeugs und sollte nur von erfahrenen
Technikern durchgefiihrt werden. Dariiber hinaus fiihrt ein solcher Vorgang in den meisten Féllen dazu,

dass im Cockpit des Fahrzeugs ein Fehlercode angezeigt wird.

Im Falle eines Ride-By-Wire-Systems ist es notwendig, zusdtzliche Signalverstarker mit galvanischer Isolierung

zu verwenden, um Schidden am ADAQ-Controller zu verhindern.
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Dariiber hinaus muss in einigen Fahrzeugen das 0-5-V-Signal in den 0-12-V-Bereich umgewandelt werden, in fast

jeder Anwendung dupliziert und manchmal sogar invertiert (z. B. KTM Ride-by-Wire).

Um ein Spannungssignal duplizieren oder invertieren zu konnen, ist es notwendig, einen programmierbaren
analogen Signalwandler zu verwenden, der je nach elektrischem System Ihres Fahrzeugs einen 0-5 V DC-

Eingang in einen 0—12 V (12-0 V) Ausgang oder einen anderen geeigneten Bereich umwandeln kann.

Um den Ausgangsbereich anzupassen, stellen Sie entweder den Ausgang des Signalwandlers direkt ein oder
trimmen Sie den ADAQ 0-5V-Ausgang mit der Schaltfliche ,, Konfigurieren“ auf den gewiinschten Bereich:

Output channel setup

Output Function Output type Channel name Setup Source channel
Out1 Brake Cantral “~ | | YourDyno Eddy brake Power Su ~ |Brake1 | Configure. .. Define...
Out2 Throttle v Analog 0-5V output v |ow2 | Corfigure.. |  Define...

— Analog out Setup

i output = 0.00 = wvolts

100% output = |5,00 5 wvolis

Test your output
for 2, 3and 4 in case of more brakes.

I er 2 uses Outd and Outd

Output: 0% channel, while Brake and Throttle output channels have fixed source channels
Analog output voltage: 0.0 volts

Um die gewiinschte Drosselklappenposition einzustellen, wéahlen Sie den ,,Quellkanal“ entsprechend aus.
Mit ,,Sequencer Throttle“ nutzen Sie den neuen Sequencer-Testmodus.
Alternativ kann jeder verfiigbare Aux-Eingang zur Steuerung des Throttle Out verwendet werden, beispielsweise

tiber ein externes 0-5V-Potentiometer.
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Output Source Channel Setup

-~

e by o

Source channel | Sequencerthrottle » | /| Enable linearzation (Advanced)

120 T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
A0 e ] e
80 _:_ ......................................................................

7 U

out2 (%)

40

. 1 T = = oo

0 20 40 60 a0 100 120
Sequencer throttle

lUse Mouse to move points
Ctrl + Click to add point Load ramp Save ramp Edit curve
Alt + Click to remove point

— Help

Select which channel shall control the output and the translation between the source channel and the output %, Throttle and other outputs will be
active when the Run window is open, otherwise they are at 0%

Sequencer

Dieser neue Testmodus wurde entwickelt, um tatsdachliche Datenloggerdateien ,,abzuspielen® und es dem
Fahrzeug zu ermoglichen, automatisch auf einem Leistungspriifstand zu fahren.
Es kann auch verwendet werden, um das automatische Einbremsverfahren fiir iiberholte Motoren usw. zu

definieren.
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Brake Control Setup

Cortrol loop setup  Manual brake control  RPM Curve  Power Sweep  Load Control  Brake sweep DTS Sequencer
— Setup sequencer channels
[] Enable sequencer [] Interpolate between set points

Time (s} Target RPM  Throttle Recorddata R1Clutch R2ZGear+ R3Gear- Seq-Ratio a

- 0 0 0 0 0
1 2000 0 1 ] 0 0
2 2000 0 1) 1 0 0
3 5000 5 1] 1] 0 0
4 5000 8 1] 1 0 0
5 5000 8 o ] 0 0
6 6000 10 1) 1 0 0
7 7000 15 1] 1] 0 0
8 8000 15 1] 1 0 0
9 7000 7 o ] 0 0
10 6000 0 1) 1] 1 0
1 5000 0 1] 1] 0 0
12 4000 0 1] 1] 1 0
13 4000 0 0 ] 0 0 W

Clear table Set as default Load sequencer file Save sequencer file I

— Help

If additional channels will be read from the sequencer file, define them in Plugine-=5equencer in the main menu

A sequencer can be used to automate RPM and Throttle operations, which can be useful for long tests. The sequencer program is
defined i a C5V file with the following format :

Time1;RPM1; Throttle1; ValueX1; ValueY ;...
TimeZ;RPMZ; Throttle2; ValueX2; ValueYZ; ...

oK

Es verwendet Standard-CSV-Dateien mit der folgenden Struktur:

Time ; Target RPM ; Throttle ; Record data (true/false) ; add. channel X ; add. channel Y, add. channel ....

Cancel

Obwohl die Dateierweiterung .seq ist, kann der Sequenzer .csv-Dateien ohne zusdtzliche Verarbeitung direkt vom

Datenlogger importieren, vorausgesetzt, die ersten drei Spalten (Zeit, U/min, Drosselung) werden in dieser

Reihenfolge bereitgestellt.

https://support.dynokraft.de/portal/de/kb/articles/adaqg-software-benutzerhandbuch
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Info

Das Importieren sehr grofer CSV-Dateien in den Sequenzer (und deren Einrichtung als Standarddatei)
wirkt sich erheblich auf die Zeit aus, die zum Offnen des Fensters ,,Neuer Lauf* benétigt wird. Um lange
Verzogerungen beim Offnen dieses Fensters zu vermeiden, verwenden Sie bitte standardméRBig eine

kleine/kurze Sequenzerdatei.

Die zusitzlichen Kanéle werden im ,,Sequencer configuration® Plugin definiert und kénnen verwendet werden,
um externe Relaisplatinen zu bedienen (z. B. Gangwechsel oder Kupplung mit relaisgesteuerten pneumatischen
Aktoren, Ziindschalter, Liifter, Kraftstoffpumpen usw.) und das Ubersetzungsverhiltnis zu definieren nach jedem

Gangwechsel bei Bedarf:

| .2 - -
..} Configure Sequencer channels

— Setup additional sequencer channels

Time () Target BPM  Throttle Record data  R1Clutch  RZ Gear+ R3 Gear- Seg-Ratio

- . 0

Test load sequencer file

— Help

A sequencer can be used to automate RPM and Throttle operations, which can be useful for long tests. The sequencer program is defined i a CSV file
with the following format :
Time1;RPM1; Throttle 1; ValueX1; ValueY1.....

|Ise the table to define additional columns to be read from the sequencer file. Each additional column will become a data channel that can be used to
see test status, trigger relays, etc. Use the "Load test csv file" to verify that the file reads comectly

oK Cancel

Drehzahl-Kurve

Dieser Testmodus wurde jetzt aktualisiert und umfasst nicht nur ,,RPM vs. Time“, sondern auch die neue
Bremssteuerungsstrategie ,,Bremslast % vs. RPM*.

Die iibrigen Einstellungen fiir diesen Testmodus bleiben unverdndert.
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Brake Control Setup

Control loop setup  Manual brake control  RPM Curve  Power Sweep  Load Control - Brake sweep DTS Seguencer

— RPM curve
[] Cortrol brake to follow this RPM curve

() Cortrol RPM vs Time (®) Cortrol Brake vs RPM

[=1
1k

Md

Brake Control
ED__""I""I""I""I""I""I""I""

Brake Control (%)

—— | —— — —————
a 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 85000
RPM

lIse Mouse to move points
Ctd + Click to add point Load ramp Save ramp Edit curve
Alt + Click to remove point

Neu ab Version 4.0.xx - UnaVision

Video-Ubersicht aller neuen Funktionen

(in Englisch) https://www.youtube.com/watch?v=SnzqiuN-5Ag

Die YourDyno-UnaVision-Software bietet mehrere Aktualisierungen der grafischen Benutzeroberflache (GUI)
und fiigt zahlreiche Funktionen hinzu, wie zum Beispiel eine Datenbank aller Testldufe.

Bitte sehen Sie sich das oben genannte Video fiir weitere Details an.
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